ATS1.1 OTOMATIK TRANSFER KONTROL UN ITESI
KULLANIM KLAVUZU

GENEL TANITIM

ATS 1.1 AUTOMATIC TRANSFER SWITCH

ATS1.1 tek veya Ug fagebeke voltajini izleyen ve yulkggbeke ile jenerator arasinda aktaran
ve ariza kontrollerini yapan mikgdémci kontrolli bir cihazdir. Cihaz bir jenerator

calisma modu vardir. Otomatik,test on ve test off gai modlari cihaz Gzerinde bulunan
push butonlar yardimiyla segilir. Cihaz kapali madken meni butonuna basilarak cihazin
calismasina ait 40 adet parametre ayri ayri dijitalalayarlanir ve hafizaya alinir.Bu sayede
cihaz her turlu motora,ayri bir Unite gerektirmea@elapte edilebilir.

Fonksiyonlar:
. Mikro islemci kontroll
. Otomatik calstirma ve durdurma komutu
. Otomatik yuk transferi
. On panelden parametre konfigiirasyonu
. Arniza durumunda otomatik durdurma
. Yukte/Baosta Test konumu
. 2 adet programlanabilir yedek cyki
. 3 adet programlanabilir yedek giri
. 3 fazsebeke gercek RMS 6Olgimu ve izleme
. Jenerator tek faz gercek RMS dlgiimi ve izleme
. Jeneratdr frekans 6lcimu ve izleme
. Sebeke frekans 6lgcimu ve izleme
. Programlanabilisebeke ve jenerator gerilim limit gerleri
. Programlanabilir jenerattr start komutu zamanlaegederi
. Programlanabilir jenerattr frekans limitgdeleri
. Programlanabilisebeke frekans limit dgrleri



Programlanabilir yedek giribzellikleri

Programlanabilir yedek ciksecimi

Programlanabilir sgutma , 1sitma ve yuk transfer zamanlamalari
ariza kontrol

Programlanabilir 6lcim kalibrasyonlari

Display ile sayisal gosterim

Kicuk boyutlar,ucuz maliyet

Girig/Cikislar:

3 fazsebeke voltaj gigleri
Tek faz jenerator voltaj gii
12 veya 24 V aki beslemesi
Programlanabilir yedek giril
Programlanabilir yedek gii2
Programlanabilir yedek giri3
Programlanabilir yedek ¢iki
Programlanabilir yedek ¢k
Uzak Calsgtir Komut Ciksl
Jeneratdr kontaktoru role ggki
Sebeke kontaktori role ¢l



On Panel

ATS 1.1 AUTOMATIC TRANSFER SWITCH

Display: Otomatik, yikte veya Bta test modunda iken meni butonuna basarak disptayd
deserler ayri ayri gosterilir.Oger ekrana basilmadan 6énce 3 saniye boyungarutenereye
ait oldusu displayde belirtilir.

* L1-N sebeke voltaji

* L2-N sebeke voltaji

* L3-N sebeke voltaji

» Sebeke Frekansi

» L13 sebeke faz R-faz T voltaji

* L23 sebeke faz S-faz T voltajl

* L12 sebeke faz R-faz S voltaji

* L1-N jeneratdr voltaji

» Jenerator Frekansi

Display Ledleri:
» M: Displayde gosterilen gerlerinsebekeye ait gerilim derleri oldygunu belirtir.
» G: Displayde gosterilen derlerin jenerattre ait gerilim @erleri oldugunu belirtir.

Otomatik Buton: Cihazi otomatik modda catirmak icin kullanilir.

Test On Buton:Cihazi yukte test modunda gairmak i¢in kullanilir.

Test Off Buton:Cihazi yiksiz test modunda gahmak icin kullanilir.

Kapali Buton(Test Off+Menu buton):Cihazi kapall moduna almak igin kullanilir.



Menu Buton:Cihaz otomatik , yukte test , ffa test modundayken, menit butonu ile
displayde gosterilen g@erler deistirilir.Cihaz kapali moddayken(test off ve menudmlarina
ayni anda basilarak kapali moda gecilir), menu rautide sifre moduna girilir.Bu modda
dogru sifre butonlar yardimiyla girilir, TEST OFF butonu tiamak, TEST ON butonu
azaltmak, AUTO butonu ise digiti gatirmek icin kullanilir.D@ru sifre girildikten sonra
mend butonuna basilarak meni moduna gegcilir.Bu edddrgi degistirilecek parametre
numarasi ayarlanistenen parametre numarasi girildikten sonra mertinbna basilarak
parametre moduna gegcilir.Bu modda parametreningicdegistirilir ve parametre istenilen
desere ayarlaninca mend butonu ile hafizaya alinndigplay 3 kere flash yaparaklemi
dogrular.

Sebeke Kontaktor ledi:Sebeke sglikli iken sebeke kontaktori cekip yukebekeden
beslendii zaman sebeke kontaktor ledi yan8ebekede hata olmasi durumunda kontaktor
birakir ve led soner.

Sebeke Voltaj Ledi: Sebeke voltaji ve frekansi limitler icindeygebeke voltaj ledi yanar.
Jeneratdr Kontaktor ledi: Jenerator kontaktori ceketezaman ,jeneratdr kontaktor ledi
yanar.Birakig zaman séner.

Jenerator Voltaj Ledi: Jenerator voltaji ve frekansi limitler icindeysageator voltaj ledi
yanar.
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TERMINAL BA GLANTILARI

Terminal Terminalin Ismi Aciklama
No:
1 N Jeneratoriin notr ggiibu terminale bganir.
2 U Jeneratorin faz ggiibu terminale bganir.
3 N Sebekenin NOtr gigi bu terminale bganir.
4 T Sebekenin T faz gigi bu terminale bganir
5 S Sebekenin S faz gii bu terminale bganir




6 R Sebekenin R faz gigi bu terminale bganir

7 GEN CON. Jenerator kontaktoriine giden ciscudur. Jenerator
kontaktorinia  enerjilendirmek  icin  kullaniljr.
Jeneratorun R fazini ¢ga verir.

8 MAINS CON. Sebeke kontaktdriine giden akucudur. Sebeke
kontaktorini  enerjilendirmek  icin  kullaniljr.
Sebekenin R fazini ¢ika verir

9 COM1 Yedek Ciky Roleleri icin ortak gig(kuru kontak
girisi)

10 AUX.OUT1 Programlanabilir Yedek Ckki

11 AUX.OUT?2 Programlanabilir Yedek CKi

12 START Uzak Caktir Cikisl

13 COM2 Uzak Caktir ¢ikisi igin kuru kontak gig

14 AUX.IN1 Fonksiyonu ayarlanabilen yedek gtit.Yedek
girigler akinin (-) sine ¢ekilerek aktif olurlar

15 AUX.IN2 Fonksiyonu ayarlanabilen yedek gtit.Yedek
girigler akinin (-) sine ¢ekilerek aktif olurlar

16 AUX.IN3 Fonksiyonu ayarlanabilen yedek gtit.Yedek
girigler akinin (-) sine ¢ekilerek aktif olurlar

17 BAT(-) AkUndn negatif ucu bdanmalidir. Akinin negatif
ucu topraklanmalidir.

18 BAT(+) AkUndn pozitif ucu bglanmalidir. Bu gigin degeri
9- 35 V arasinda olmalidir

CALI SMA MODLARI

Kapali:

Cihazin MENU + TEST OFF butonlarina ayni anda tasaihaz kapali moda girer.Kapal
mod motoru sgutarak durdurmak icgin kullanilir.Cihaz motor gaorken kapali moda
alinirsa ,cihaz gr cekili ise alternator kontaktérini hemen bnadkotor calsiyor ve yuki
besliyor ise parametrik olarak ayarlagnsgzutma stresi kadar motoru fta calgtirarak
sggumasini sglar.Sgutma zamani sonunda motoru durdurur.Ayrica bu mogdani
butonuna basilarak, jeneratorin gahiimasi ile ilgili 39 adet parametre ayarlaner vafizaya
alinir.Kapali modda ger ilgili parametre secili isgebeke ayarlanan sinirlara gére kontrol
edilir ve sebeke kontaktori enerjilendirilerek yislebekeden beslensebekenin 3 fazinin
herhangi biri sinirlar dinda isesebeke kontaktort acilargkbekenin yiki beslemesine engel
olur.Eger ilgili parametre hayir secilmiise sebeke kontaktor cikni normalde kapali
kontaggzindan sebekenin R fazini gari verereksebeke kontaktérini cektirir fakaebekeyi
kontrol etmez.

Otomatik:

Cihazin otomatik butonuna basarak ,sistem otonratkiluna girer.3 fazebeke parametrik
olarak ayarlanan gerlere gore devamh kontrol edifebeke normal iken yllgebeke
tarafindan beslenirdger sebeke parametrik olarak ayarlanargeierin dsina cikarsaebeke
kontaktorii acilir.Cihaz jeneratér kontrol Unitesinegak caltir komutu yollar.Jenerator
limitler icinde calgirsa parametrik olarak ayarlanan alternator koltakjecikme suresi
sonunda alternator kontaktorii enerjilendirilir.Y jgnerator tarafindan beslenir.Parametrik
olarak ayarlanan ariza gecikme siresi sonundariza kontrolleri yapiimaya Baanir.Ariza
durumunda jenerator hemen durdurfebeke normale dongiinde ise parametrik olarak
ayarlanabilen  sabitlenme siresi boyunca bekldilir sire boyunca yuki jenerator



beslersebeke ledi yanip sonerekebekenin geldiini belirtir.Bu sire boyuncasebeke
belirlenen arafiin dsina c¢ikmaz ise ,alternatdor kontaktorl acilir sebeke kontaktori
enerjilendirilir, sebeke ledi yanar ve yukebekeden beslenir.Motor ise gatima zamani
suresince hga calstirilarak s@umasi sglanir.Bu sire sonunda motor durdurulur.Motorun
durmasi icin alternator gerilimi ve frekansinin ikessi gerekir.

Test On:
Cihazin test on butonuna basarak ,sistem test @unaogireiSebeke varken jeneratori yukte
test etmek icin kullanilir.ger jenerator voltaji limitler dina ¢ikarsa yukgebeke besler.

Test Off:

Cihazin test off butonuna basarak ,sistem tesinoifiuna gireSebeke varken jeneratori test
etmek i¢in kullanilir.Hefey otomatik moda uygun olarak gatiFakatsebeke oldgu sirece
jenerator kontaktort cektiriimez.Yulsebekeden beslentebeke sinirlar dina cikarsa
jeneratdr kontaktort enerjilendirilerek yuki beséy balar.

GIRIS-CIKI S ISLEVLER i

Giris igslemlerinde 1 saniyelik stabilite filtrelenmesi vardani giriglerin aktif-pasif
desisiminde yeni konumun en az 1 sn sabit kalmasi geegkexalir.

Besleme Girgleri: Akinin (+) ve (-) uclart BATT+ ve BATT- terminaliee
baglanacaktir.Ters Qganma durumunda , cihaz gathayacaktir.Cihaz hem 12 volt hemde 24
voltluk jeneratdrlerde kullanilmaya uygundur.

Alternator giri sleri: Alternator girgleri tek fazdir.Cihaz alternat6r gerilimini ve fiaksini bu
giristen Olcmekteditlgili parametrelerden alternatérin gerilim ve fregmin alt ve st
limitleri ayarlanabilir. Bu arafiin dsinda cihaz kirmizi ariza verir.

Sebeke girsleri: Sebeke gigleri 4 adettir(3 faz + notr).Cihagebeke gerilimini bu gigten
O0lcmektedir.Cihaz 3 ayri fazi ayri ayri g@elendirmekte ve fazlarin parametrik olarak
ayarlanabilen sinirlar gina ¢cikmasi durumund&bekeyi hatali kabul etmektedir.

Yedek giris 1l:Yedek 1 girsi P21 ile normalde acilk veya normalde kapali olarak
secilebilir.Yedek gigler batarya — ye cekerek veya — den ayirarak altiflar.P20 ilede
istenilen fonksiyon secilebilirger bu girg kullaniimiyorsa P20 parametresi ile O-
kullaniimiyor secilip girg bosta birakilmalidir.

Yedek giris 2:Yedek 2 girsi P23 ile normalde acik veya normalde kapali olarak
secilebilir.Yedek gigler batarya — ye cekerek veya — den ayirarak alhtiflar.P22 ilede
istenilen fonksiyon secilebilirger bu girg kullanilmiyorsa P22 parametresi ile O-
kullaniimiyor secilip girg bosta birakilmalidir.

Yedek giris 3:Yedek 3 girsi P25 ile normalde aclk veya normalde kapali olarak
secilebilir.Yedek gigler batarya — ye cekerek veya — den ayirarak altiflar.P24 ilede



istenilen fonksiyon secilebilirger bu girg kullanilmiyorsa P24 parametresi ile O-
kullaniimiyor secilip girg bosta birakilmalidir.

Sebeke kontaktor ¢iksl:(250VAC 10A)Bu cikis kapall kontgindan R fazini gari verir.Bu
cikisa bal yuk sebekeden beslenirgeér cihazsebekeyi hatall bulursa korgiaacaraksebeke
kontaktoriine  gidensebeke R fazini kesélave emniyet olarak bu ¢k alternator
kontaktorinun kapall kongendan gecirilmelidir.

Alternator kontaktor ciki si: (250VAC 10A) Cihaz sebekeyihatali bulmasi durumunda
Jenerator cadtirilir ve uygun gerilim ve frekans elde edilmesnacunda ,bu c¢ikialternatér
kontaktoriinii cektirerek yikil jeneratére aktailave emniyet olarak bu ckkisebeke
kontaktorinin kapali kongandan gecirilmelidir.

Uzak calstir cikisi(250VAC 6A): Jenerator kontrol Unitesine uzak gaf komutu
yollanacagi zaman bu c¢sgkaktif olur.COM2 girgine balanan sinyali ¢ilg olarak verir.

Yedek 1 c¢iksl (250VAC 6A): Bu c¢ikisin fonksiyonu P26 nolu parametre ile secilebi7ZP
nolu parametre ilede ¢iksinyali normalde acik veya normalde kapali olase&ilebilir. Aktif
sinyal olarak COM1 gigindeki sinyali kullanir.

Yedek 2 c¢iksl (250VAC 6A): Bu c¢iksin fonksiyonu P28 nolu parametre ile secilebiROP
nolu parametre ilede ¢iksinyali normalde acik veya normalde kapali olaseg&ilebilir. Aktif
sinyal olarak COM1 gigindeki sinyali kullanir.

ARIZALAR

Arizalar , yedek gigler menisinden C,D,E,F tipinde arizalar olarak layabilir.Yedek
arizalarin tima resetlenebilen arizalardir.Yganitlar dizeldii zaman ariza kendi kendine
duzelir.Eger D,E,F tipinden bir ariza aktif durumdaysa, ATiBazl uzak cadtir komutu
yollamaz.Ariza dizeld@i zaman bu komutu yollar.

C tipi ariza:Yedek ariza giiC tipte ariza olarak secilgise, girs aktif oldusu zaman modul
jeneratdr kontaktoruna ayirir.Fakat jenerator sgaftya devam eder.Ariza diuzgjdzaman
tekrar jenerator konga ceker.

D tipi aniza:Yedek ariza giii D tipte ariza olarak secilgise, girg aktif oldusu zaman modul
jeneratdr kontaktorini ayirir.Jeneratoggma siuresince Bta calstirilip sgsutma siresi
sonunda durdurulur

E tipi ariza:Yedek ariza g#iE tipte ariza olarak secilmise, gir aktif oldusgu zaman modul
jenerator kontaktérina ayirir ve jenerator hemenawoiuwlur.

F tipi ariza:Yedek ariza ggiiF tipte ariza olarak secilgiise, girg aktif oldusu zaman modul
jeneratdr vaebeke kontaktérini ayirir ve jeneratér hemen dutdur



PROGRAMLAMA VE PARAMETRELER

Programlama menusu jeneratorin gahlsi icin gerekli sdrelerigartlarin,limitlerin
parametrik olarak ayarlanmasi icin kullanilir.Preogfama menusu icin Cihaz kapall
moddayken(test off ve menu butonlarina ayni andaldvak kapali moda gecilir), meni
butonu ilesifre moduna girilir.Bu modda dwu sifre butonlar yardimiyla girilir. TEST OFF
butonu artirmak, TEST ON butonu azaltmak, AUTO butase dijiti degistirmek igin
kullanilir.Dogru sifre girildikten sonra meni butonuna basilarak mendduna gecilir.Bu
modda icefti degistirilecek parametre numarasi ayarlaistenen parametre numarasi
girildikten sonra meni butonuna basilarak paramatvduna gecilir.Bu modda parametrenin
icerigi degistirilir ve parametre istenilen @gere ayarlaninca menu butonu ile hafizaya
alinir.Ve display 3 kere flash yapargkemi dgzrular.Parametre ayagléminden ¢ikmak icin
test off+menu butonuna basilarak kapali moda gedidiin.

Eger ayarlananifre hatall ise ekranda err mesaji gozukir ve heghair butona basilarak
isleme devam edilir fakat programlama yapilamaz.

Eger ayarlanan herhangi bir parametre limitlerigimtia ise ekranda err mesaji 3 saniye
boyunca yanar ve dssiklik aktif olmaz.Eski dger tekrar gozikur ve yeni gerin girilmesini
bekler.Test off + menu butonlarina basarak mengdehr.

Parametre | Ayarlanabilir Parametre: Standart Minimum Maksimum
No: Deger: Deger: Deger:
PO Musteri kodu 0 999
P1 Jeneratdr Gerilim Alt Sinir (VAC) | 180 50 600
P2 Jenerator Gerilim Ust Sinir (VAC)| 250 50 600
P3 Jeneratdr Frekans Alt Sinir (Hz) 45 10 99
P4 Jenerator Frekans Ust Sinir (Hz) 55 10 99
P5 Sebeke Gerilim Alt Sinir (VAC) 170 50 600
P6 Sebeke Gerilim Ust Sinir (VAC) 265 50 600
P7 Sebeke Frekans Alt Sinir (Hz) 45 10 99
P8 Sebeke Frekans Ust Sinir (Hz) 55 10 99
P9 Sebeke DongiVoltaj Degeri (VAC) | 10 1 50
P10 Uzak Calgtir Cikis Gecikmesi (Sn)| 3 0 300
P11 Alternatdr Hata Gecikmesi (Sn) 5 3 300
P12 Sebeke Sabitlenme Siresi (Dakika) 1.0 0.1 99.9
P13 Sebeke Hata Kontrol Gecikmesi(Sp3 1 300
P14 Sebeke Kontaktdr Gecikmesi(Sn) 1 0 300
P15 Jeneratdr Kontaktér Gecikmesi(Sp) 9 0 300
P16 Saosutma Suresi (Sn) 60 0 900
P17 Sebeke Frekans Aktif 1 0 1
P18 Jeneratdr Frekans Akitif 1 0 1
P19 Uzak Calgtir Cikis Konfigu. 0 0 1

P20 Yedek Girg 1: 8 0 11
P21 Giris Konfigurasyonu: 1 0 1
P22 Yedek Girg 2: 9 0 11
P23 Giris Konfigurasyonu: 1 0 1
P24 Yedek Girg 3: 10 0 11
P25 Giris Konfigurasyonu: 1 0 1
P26 Yedek Cikg 1: 3 0 8

P27 Cikis Konfigurasyonu: 0 0 1
P28 Yedek Cikg 2: 1 0 8

P29 Cikis Konfigurasyonu: 0 0 1
P30 Genel Ariza Gecikme Siiresi(Sn) 8 3 300
P31 Fabrika Ayarlarina Don: 0 0 1




P32 Sifre 1 0 999
P33 Acilis Modu 1 0 3
P34 Kapall ModdaSebeke Kontroli: 1 0 1
P35 Kalibrasyon L1-N 145 10 300
P36 Kalibrasyon L2-N 145 10 300
P37 Kalibrasyon L3-N 145 10 300
P38 Kalibrasyon GEN-N 145 10 300
P39 Tek faz / Ug faz secimi 1 0 1

PARAMETRE ACIKLAMALARI

No |

Parametre

| Aciklama

Operator Parametreleri

POO

M steri kodu

Bu parametrede her mt@rinin  migteri  kodu
bulunmaktadir.Bu dger birkez yuklenir ve d@stirilemez.

PO1

Jenerator Gerilim Alt Sinir

Alternator c¢ikg geriliminin minimum dgeridir.Bu gerilimin

suresi sonunda alcak/yuksek gerilim arizasi verir.

altinda cakma durumunda cihaz alternatér hata gecik

me

P02

Jeneratdr Gerilim Ust Sinir

Alternator ¢ikg geriliminin - maksimum  dgeridir.Bu
gerilimin Ustiinde ¢cayma durumunda cihaz alternatér h
gecikme suresi sonunda algak/ytuksek gerilim arnzest.

ata

PO3

Jenerator Frekans Alt Sinir

Alternator c¢ikg frekansinin minimum deridir.Bu frekansin

suresi sonundasau/distk hiz arizasi hatasi verir.

altinda cakma durumunda cihaz,alternator hata gecik

me

P04

Jeneratdr Frekans Ust Sinir

Alternator c¢iks frekansinin - maksimum  deridir.Bu
frekansin Ustinde cama durumunda cihaz,alternator h
gecikme suresi sonundaiia/disuk hiz arizasi hatasi verir

ata

P05

Sebeke Gerilim Alt Sinir

Sebekenin herhangi bir fazinin gerilimi bu géein altina
distugindesebeke hatali olarak gerlendirilir.

P06

Sebeke Gerilim Ust Sinir

Sebekenin herhangi bir fazinin gerilimi bugeen Uzerinde
isesebeke hatall olarak derlendirilir.

PO7

Sebeke Frekans Alt Sinir

Sebeke cilg frekansinin minimum deeridir.Bu frekansin
altinda cakma durumunda cihaz,alternatér hata gecik
suresi sonundasau/distk hiz arizasi hatasi verir.

{(me

P08

Sebeke Frekans Ust Sinir

Sebeke cikg frekansinin maksimum @deridir.Bu frekansin
Ustinde cajma durumunda cihaz,alternatér hata gecik
suresi sonundasau/distk hiz arizasi hatasi verir

me

P09

Sebeke Donig Voltaj Degeri:

Sebeke voltaj dgeri sebeke voltaj alt limit +sebeke dongi
voltaj dezerini gectgi zaman cihazebekeyi normal kabu
eder.

P10

Uzak Calistir Cikis
Gecikmesi:

Sebeke voltajinda bir hata olmasi durumunda, cihaak
calistir sinyalini bu parametre ile belirtilen stre kaq
gecikmeyle gonderir.

o

P11

Alternatér Hata Gecikmesi

Alternator c¢iks geriliminin  ve frekansinin belirlene

sinirlarin dgina c¢iktginda hata verilmeden once bu s

ire




kadar beklenmektedir.Bu sire sonunda halgeder sinir
disinda ise hata verilir.Bu parametre 0zellikle aniky
degisikliklerinde yarar sglamaktadir.

i

P12

Sebeke Sabitlenme Siresi

Sistem yuku beslerkegebeke normal sinirlar icinde olsa b
yik hemen sebekeye aktarilmamaktadir. Bu sire k

sebekenin sgikl olarak kalmasi beklenirSebeke bu sur
boyunca s@ikli kalmis ise, cihaz yukisebekeye aktarir v
motoru sgutma glemine balar. Bu parametre geri dakika
olarak girilmektedir. Dgerin 2.5 olarak girilmesi durumung
2.5*60=150srsebeke sabitlenme siresi tanimlagaiur.

le
dar

O W

a

P13

Sebeke Kontrol

Gecikmesi

Hata

Sebeke cilg geriliminin ve frekansinin belirlenen sinirlar
disina ciktginda hata verilmeden 0Once bu sure k3
beklenmektedir. Bu stire sonunda halgedker sinir dsinda
isesebeke hatasi verilir.

In
dar

P14

SebekeKontaktor Gecikmesi:

Sebeke,sebekeye gegislresi sonunda gkl ise bu sire
kadar beklendikten sonsabeke kontaktoru ¢eker.

P15

Jeneratdr Kontaktor
Gecikmesi:

Sebeke hatali iken,motorun cdig1 algilandiktan bu sir
kadar beklendikten sonra yik jeneratore aktarilir.

Bu parametre P30 parametresinden mutlaka buyuk
secilmelidir.

P16

Sasutma Suresi

Jenerator yukten ciktiktan sonra,bu sire kadarigiktarak
calistinlarak sgutulur.

P17

Sebeke Frekans Aktif

0-(hayir): Bu parametre ilesebeke frekanssebeke hatas
deserlendirilirken dikkate alinmaz.Fakat cihazebeke
frekansini 6lcip gostermeye devam eder.

1-(evet): Bu parametre ilesebeke frekanssebeke hatas
deserlendirilirken dikkate alinir ve limitler ginda ise hata
verir.

A

P18

Jenerator Frekans Aktif

0-(hayir): Bu parametre ile jeneratdr frekansi jenerd
hatasi dgerlendirilirken dikkate alinmaz.Fakat cih
jenerator frekansini 6lgtip gostermeye devam eder.
1-(evet): Bu parametre ile jenerator frekansi jenerator e
deserlendirilirken dikkate alinir ve limitler ginda ise hata
verir.

Ator
Az

ata

o2

P19

Uzak Calistir Ciki s Konfigu.

Uzak calstir cikisi ayarlanabilir fonksiyonlari:
0-(NO): Uzak calgtir sinyali aktifken cikg
enerjilendirilir.

1-(NK): Uzak calgtir sinyali aktifken ¢ikg rolesinin enerjis
kesilir.

rolesi

P20

Yedek Giris 1:

Yedek girs ayarlanabilir fonksiyonlari

O-Kullanimiyor :Yedek girg kullaniimadgi zaman segilir.
1-Yukte Uzaktan Calstir: Yedek girs aktif oldugu zaman,
cihaz uzak cagtir sinyali yollar vesebekeye bakmaksiz
yuki jenerattre aktarirgér jenerator voltajinda bir ha
olusursa yuku tekragebekeye aktarir.Bu fonksiyon sade
otomatik modda aktiftir.

2-Yukslz Uzaktan Calstir: Yedek girg aktif oldusu
zaman, cihaz uzak cglr sinyali yollar fakat yikg
almaz.Bger sebeke voltajinda bir hata qlwrsa yuku

[a
ce

jeneratore aktarir.Bu fonksiyon sadece otomatik aad

d
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aktiftir.

3-Sebeke Var Yedek girg aktif oldusu zaman ,sebeke
hatasi olsa bile cihazebekeyi dgru kabul eder. By
fonksiyon sadece otomatik modda aktiftir.

4-Sebeke Hatasli:Yedek girg aktif oldusu zaman , ciha

sebekeyi hatali kabul eder.Bu fonksiyon sadece otima

modda aktiftir.

5-Uzaktan Kilitteme: Yedek girg aktif oldugu zaman
cihaz uzak cajtir sinyali yollamaz.Bu fonksiyon sade
otomatik modda aktiftir.

6-Sebeke Kontaktor Kilitteme: Yedek girg aktif oldusu
zaman , cihazsebeke kontaktorini kontrol etmez.
fonksiyon sadece otomatik modda aktiftir.

7-Jenerator Kontaktor Kilitleme: Yedek girg aktif oldusu

zaman , cihaz jeneratdr kontaktorinu kontrol etBwez.

fonksiyon sadece otomatik modda aktiftir

8-C Tipi Hata: Yedek girg aktif olduzu zaman,cihaz b
sinyali C tipi ariza olarak gerlendirir.Bu fonksiyon butt
calisma modlari igin gegerlidir.

9-D Tipi Hata: Yedek girg aktif oldugu zaman,cihaz b
sinyali D tipi ariza olarak derlendirir.Bu fonksiyon bt
calisma modlari icin gecerlidir.

10-E Tipi Hata: Yedek girg aktif oldusu zaman,cihaz b
sinyali E tipi ariza olarak gerlendirir.Bu fonksiyon bt
calisma modlari igin gegerlidir.

11-F Tipi Hata: Yedek girs aktif oldusu zaman,cihaz b
sinyali F tipi ariza olarak gerlendirir.Bu fonksiyon butut
calisma modlari icin gecerlidir.

N

-

-

-

P21

Giri § Konfigurasyonu:

0-NK(Normalde Kapali): Yedek girg fonksiyonu, girgi
batarya — ucundan ayirarak aktif olur.

1-NO(Normalde Acik): Yedek girg fonksiyonu, girgi
batarya — ye cekerek aktif olur.

P22

Yedek Giris 2:

Yedek girg ayarlanabilir fonksiyonlari

O-Kullanimiyor :Yedek gir kullaniimadgl zaman segilir.
1-Yukte Uzaktan Calstir: Yedek girg aktif oldusu zaman,
cihaz uzak cajtir sinyali yollar vesebekeye bakmaksiz
yuku jeneratbre aktarirgér jenerator voltajinda bir ha
olusursa yuku tekragebekeye aktarir.Bu fonksiyon sade
otomatik modda aktiftir.

2-Yukslz Uzaktan Calstir: Yedek girg aktif oldusu
zaman, cihaz uzak cglr sinyali yollar fakat yikg
almaz.Bger sebeke voltajinda bir hata olwrsa yuku
jeneratore aktarir.Bu fonksiyon sadece otomatik aadg
aktiftir.

3-Sebeke Var Yedek girg aktif oldusu zaman ,sebeke
hatasi olsa bile cihazebekeyi dgru kabul eder. By
fonksiyon sadece otomatik modda aktiftir.

[a
ce

d

N

4-Sebeke Hatasl: Yedek girg aktif oldusu zaman , ciha

sebekeyi hatali kabul eder.Bu fonksiyon sadece otirKrTa

modda aktiftir.
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5-Uzaktan Kilitteme: Yedek girg aktif oldugu zaman
cihaz uzak cajtir sinyali yollamaz.Bu fonksiyon sadece
otomatik modda aktiftir.

6-Sebeke Kontaktor Kilitteme: Yedek girg aktif oldusu
zaman , cihazsebeke kontaktorint kontrol etmez.Bu
fonksiyon sadece otomatik modda aktiftir.

7-Jeneratdr Kontaktor Kilitleme: Yedek girg aktif oldusu
zaman , cihaz jeneratdr kontaktorini kontrol etBez.
fonksiyon sadece otomatik modda aktiftir
8-C Tipi Hata: Yedek girg aktif oldugu zaman,cihaz bu
sinyali C tipi ariza olarak gerlendirir.Bu fonksiyon butut
calisma modlari icin gecerlidir.
9-D Tipi Hata: Yedek girg aktif oldugu zaman,cihaz bu
sinyali D tipi ariza olarak derlendirir.Bu fonksiyon buttin
calisma modlari igin gegerlidir.
10-E Tipi Hata: Yedek girg aktif oldugu zaman,cihaz bu
sinyali E tipi ariza olarak gerlendirir.Bu fonksiyon buttn
calisma modlari icin gecerlidir.
11-F Tipi Hata: Yedek girg aktif oldusu zaman,cihaz bu
sinyali F tipi ariza olarak gerlendirir.Bu fonksiyon bt
calisma modlari igin gecerlidir.

N

-

=]

P23 | Giri s Konfigurasyonu: 0-NK(Normalde Kapali): Yedek girg fonksiyonu, giri
batarya — ucundan ayirarak aktif olur.

1-NO(Normalde Aclik): Yedek girg fonksiyonu, girgi
batarya — ye ¢ekerek aktif olur.

P24 | Yedek Giris 3: Yedek girg ayarlanabilir fonksiyonlari

O-Kullanimiyor :Yedek girg kullaniimadgi zaman segilir.
1-Yukte Uzaktan Calstir: Yedek girg aktif oldugu zaman,
cihaz uzak cajtir sinyali yollar vesebekeye bakmaksizin
yuki jeneratére aktarirger jenerator voltajinda bir hata
olusursa yuku tekragebekeye aktarir.Bu fonksiyon sadece
otomatik modda aktiftir.

2-Yuksuz Uzaktan Calstir: Yedek girg aktif oldusu
zaman, cihaz uzak cglir sinyali yollar fakat yuk(
almaz.Eser sebeke voltajinda bir hata qlwrsa yukua
jeneratore aktarir.Bu fonksiyon sadece otomatik aaod
aktiftir.

3-Sebeke Var Yedek girg aktif oldusu zaman ,sebeke
hatasi olsa bile cihazebekeyi d@ru kabul eder. Bu
fonksiyon sadece otomatik modda aktiftir.

4-Sebeke Hatasli:Yedek girg aktif oldusu zaman , ciha
sebekeyi hatali kabul eder.Bu fonksiyon sadece otikma
modda aktiftir.

5-Uzaktan Kilitteme: Yedek girg aktif oldugu zaman
cihaz uzak cajtir sinyali yollamaz.Bu fonksiyon sadece
otomatik modda aktiftir.

6-Sebeke Kontaktor Kilitteme: Yedek girg aktif oldusu
zaman , cihazsebeke kontaktorini kontrol etmez.Bu
fonksiyon sadece otomatik modda aktiftir.

7-Jenerator Kontaktor Kilitleme: Yedek girg aktif oldusu

N
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zaman , cihaz jeneratdr kontaktorini kontrol etBwez.

fonksiyon sadece otomatik modda aktiftir

8-C Tipi Hata: Yedek girg aktif olduzgu zaman,cihaz b
sinyali C tipi ariza olarak gerlendirir.Bu fonksiyon bt
calisma modlari igin gegerlidir.

9-D Tipi Hata: Yedek girg aktif oldugu zaman,cihaz b
sinyali D tipi ariza olarak derlendirir.Bu fonksiyon bt
calisma modlari icin gecerlidir.

10-E Tipi Hata: Yedek girg aktif oldusu zaman,cihaz b
sinyali E tipi ariza olarak gerlendirir.Bu fonksiyon bt
calisma modlari igin gegerlidir.

11-F Tipi Hata: Yedek girs aktif oldusu zaman,cihaz b
sinyali F tipi ariza olarak gerlendirir.Bu fonksiyon butut
calisma modlari icin gecerlidir.

-

-

el

P25

Giri § Konfigurasyonu:

0-NK(Normalde Kapali): Yedek girg fonksiyonu, girgi
batarya — ucundan ayirarak aktif olur.

1-NO(Normalde Aclk): Yedek girg fonksiyonu, girgi
batarya — ye cekerek aktif olur.

P26

Yedek Cikis 1:

Yedek ciks ayarlanabilir fonksiyonlari:

O-Kullaniimiyor: Yedek ¢iks kullaniimadg! zaman segilir
1-Sebeke Hatasi:Yedek ciks sebeke hatasinda aktif olur.
2-Jenerator HatasiYedek ciks jenerator hatasinda ak
olur.

3-Motor Calisti: Yedek ¢iks motor calstigi zaman aktif
olur.

4-Jenerator Yukte:Yedek ciks yuk jeneratbrde ise akt
olur.

5-Sebeke YukteYedek ciks yik sebekede ise aktif olur.
6-Otomatik Hazir: Yedek ¢iks otomatik modda aktif olur.
7-Modul Kullanimda: Yedek ciks cihaz enerjili iken aktif
olur.

8-Alarm : Yedek c¢iks ariza durumuna aktif olur.

f

—

P27

Cikis Konfigurasyonu:

0-(NO):Yedek ciks rolesi ciks fonksiyonu aktifken
enerjilendirilir.
1-(NK):Yedek ciks rolesi , ciks fonksiyonu aktifken
enerjisi kesilir.

P28

Yedek Cikis 2:

Yedek ciks ayarlanabilir fonksiyonlari:

O-Kullaniimiyor: Yedek ¢iks kullaniimadgl zaman segilir
1-Sebeke Hatasl:Yedek ciks sebeke hatasinda aktif olur.
2-Jenerator HatasiYedek ciks jenerator hatasinda ak
olur.

3-Motor Calisti: Yedek ¢iks motor calstigi zaman aktif
olur.

4-Jenerator Yukte:Yedek ciks yuk jeneratbrde ise akt
olur.

5-Sebeke YukteYedek ciks yuk sebekede ise aktif olur.
6-Otomatik Hazir: Yedek ciks otomatik modda aktif olur.
7-Modul Kullanimda: Yedek c¢iks cihaz enerjili iken aktif
olur.

if

—

8-Alarm : Yedek ¢ikg ariza durumuna aktif olur.
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P29

Cikis Konfigurasyonu:

0-(NO):Yedek c¢iks rolesi c¢iks fonksiyonu aktifken
enerjilendirilir.
1-(NK):Yedek ciks rolesi , cikg fonksiyonu aktifken
enerjisi kesilir.

P30 | Genel Ariza Gecikme Siiresi | Motorun galgtigl algilandiktan sonra ,bu kadar sure gecikme
ile calsma sirasinda algilanacak sinyallere bakilir.

P31 | Fabrika Ayarlarina D6n: 1:Bu parametre segilerek cihaz fabrika ayarlariniidem
kalici olarak hafizaya yukler.

P32 | Sifre Parametre dastirmek igin  bu sifrenin  girilmesi
gerekmektedir.

P33 | Acilis Modu 0-Cihaz enerjilendii zaman ag¢ih modu kapali moddur.
1- Cihaz enerjilendii zaman a¢ih modu otomatik moddur.
2- Cihaz enerjilengi zaman ac¢ii modu yikte test moddur
3- Cihaz enerjilendii zaman ac¢ii modu bgta test moddur.

P34 | Kapal Modda Sebeke| O-Hayir: Bu parametre secilerek cihaz kapali modda

Kontrolu: sebekeyi kontrol etmez.Kapall kogtadan dsari sebekenin

R fazini surekli verir.
1-Evet Bu parametre secilerek , cihaz kapali ikebekeyi
ayarlanan limitlere gore kontrol edegdt sebeke normalse
yiki sebeke beslegebeke limitlerin dyindaysa , cihaz
kapall moddayken bilgebeke kontaktdriine giden enerjlyi
keser..

P35 | Kalibrasyon L1-N Sebekenin R fazini kalibre etmek i¢in kullanilir.

P36 | Kalibrasyon L2-N Sebekenin S fazini kalibre etmek icin kullanilir.

P37 | Kalibrasyon L3-N Sebekenin T fazini kalibre etmek igin kullanilir.

P38 | Kalibrasyon GEN-N Jenerator R fazini kalibre etmek igin kullantlir.

P39 0-Sebekenin tek faz secimi icin bu parametre

Tek Faz/Ug Faz Secimi

ayarlanmalidir.Displayde L2,L.3 ve faz faz gdderi
gosterilmez.Bglanti yaparken mutlaka 3 faz gide tek faz
giristen kopra yapilarak verilmelidir.

1-Sebekenin 3 faz secimi icin kullanilir,

ELEKTR iKSEL OZELL iKLER

Besleme

9-35 VDC

20mA (kapali konum)
70mA (otomatik konum)
110mA(maksimum akim)

Calisma ortam

-10°C / +70C

sicakligl
Bagil nem %10-%95 arasi yusmasiz
Role Cikislari Uzak Calstir,yedek cikgl,yedek ciky 2: 6A/12-24VDC

Jenerator vgebeke kontaktor ¢iki: 10A / 250VAC

Voltaj 6lcim arali gi

20-300VAC(faz-nbtr)

Frekans Olcim aralgi | 1-99 Hz

Baglanti

Vidali Soket

Olciim Dogrulu gu

Faz voltajlari c+ /- %2
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Frekans :+/-0.1Hz

Kutu Yiksek sicaklia dayanikli PPO GF %20

Koruma Sinifi IP 52 (On panel)

Agirhk 255 gr. (ortalama)

Boyutlar (GxYxD) 72X72X62 mm

Montaj Acikh gi 67X67mm

Montaj Panel mor_fgaj, metgl vida ile sabitlemeli
Kullanilabilir maksimum panel kalirgi 3mm

BOYUTLAR ve MONTAJ

72.96

72.94
65.60

52.15
56.49 8.35

11.65

)
11
{ n%

81.60
45.60

36

©
74.80 ®

OLCULER MM’ D 1R.
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