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CCS 3.1 TANITIMI

1-GIRIS

CCS 3.1 Kompresor Kontrol Sistemi vidali ve pistonlu kompresorler i¢in tasarlanmistir. CCS 3.1 kompresoriin ¢alisma ve
durdurma, basing regiilasyonu, sicaklik kontrolii, ariza denetleme ve arizalara karst koruma islemlerini icra eden
mikroiglemci kontrollii bir cihazdir. CCS 3,1’de kontrol iinitesi ve kontrol paneli tek bir cihazda toplanmstir.

2x16 Lcd Ekran
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EN-KO ELECTRONIC
CONTROL SYSTEMS

Calistyor/Duruyor indikatorii

Start Butonu

Stop Butonu

Ariza/Uyart indikatorii

, Meni Kontrol Tuslar1

CCS 3.1C Kompresor kontrol sistemi CCS 3.1’in haberlesme modiillii modelidir. CCS 3.1’den farkl olarak tizerinde izoleli
RS-485 portu bulunmaktadir. CCS 3.1C haberlesme sistemi MODBUS RTU protokolii uyumludur. CCS 3.1C , RS-485
portu tizerinden MCC 1.0 cihazina baglanabilir.

MCC 1.0 Coklu Kompresor Kontrol Cihazi : Birden fazla hava kompresorii bulunan sistemlerde , kompresorleri esit
yaslandirma ve enerji tasarruf modlarinda ¢aligtirmak igin tasarlanmistir. MCC 1.0 toplam 8 adet kompresor panelini RS-485
hatt1 tizerinden kontrol edebilir. MCC 1.0 cihaz1 , CCS 3.1C dahil sadece ENKO CCS ailesi panelleri ile calisabilir. Ayrintil
bilgi icin MCC 1.0 kullanic1 kavuzuna bakiniz.

2- SISTEMIN TANITIMI

Tus Fonksiyonlari

Kompresorii ¢alistirir.
e (Cihaz MCC 1.0 agina bagl iken ¢alig/dur kontroliiniin MCC 1.0’a gegmesini onaylar.

e  Kompresorii durdurur.
e (Cihaz MCC 1.0 agina bagli iken calis/dur kontroliiniin MCC 1.0’a ge¢mesini onaylar.

Ana calisma ekraninda iki sayfa arasinda gegis yapar.
n e Meniide iken basildiginda daha kiiciik indeksli baglik veya parametreye gider.
e Parametre ayar ekraninda niimerik degerleri artirir ve secilebilir degerleri degistirir.
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e Ana cgaligma ekraninda iki sayfa arasinda gegis yapar.
Meniide iken basildiginda daha biiyiik indeksli baslik veya parametreye gider.
Parametre ayar ekraninda niimerik degerleri azaltir ve segilebilir degerleri degistirir.

Ana ¢alisma ekraninda basildiginda meniiye girer.

Meniide iken basildiginda iist ve alt bagliklarin igerisine girilmesini saglar.
Secilen parametre lizerindeyken basildiginda parametre ayar ekranina girer.
Parametre ayar ekraninda basildiginda ayarlanan degeri kaydeder.

Sifre girig ekraninda basildiginda kursorii bir saga kaydirir.

Ana galigma ekraninda 2 sn siireyle basildiginda alarmi resetler.

Alt basliktan iist bagliga , iist bagliktan ana ¢alisma ekranina donmeyi saglar.

e Parametre ayar ekraninda basildiginda niimerik degerlerde kursorii bir sag basamaga
kaydirir. 2 Sn boyunca basildiginda parametreyi kaydetmeden ayar ekranindan ¢ikar.

v

CCS 3.1 Paneli tus takimi, led durum indikatorleri ve 2x16 arka aydinlatmali LCD’den olusmaktadir.

Tusglar yardimiyla menii {izerinden alarm kayitlarina, kompresor galisma & bakim saatlerine ulasilabilir ve kompresor
parametreleri ayarlanabilir. Panel {izerinde bulunan yesil led kompresoriin ¢alisma durumunu gosterir. Bu led soniik olmasi
kompresoriin durmakta oldugunu gosterir. Bu led siirekli yaniyor olmasi kompresoriin ana motoru galistigini gosterir. Yesil
led uzun araliklarla yanip soniiyorsa bu kompresoriin otomatik beklemede oldugunu gosterir.

Panel iizerindeki kirmizi1 led sistemde ariza oldugunu gosterir. Eger kirmizi led 1 sn araliklarla yanip soniiyorsa sistemde sar1
alarm vardir. Eger kirmizi led daha kisa araliklarla yanip soniiyorsa bu sistemde kirmizi alarm oldugunu gosterir. Kirmizi
alarm kompresorii durduran arizalardir. Sar1 alarmlar uyar1 alarmlaridir.

2-a Acilis Ekrani

CCS 3.1 ilk enerji verildikten sonra iistteki ekran gelmektedir. Eger daha 6nce “P5. 8-Ac111s Ekrani” meniisiine agilig
yazisi girilmediyse bu ekran bos kalir. Bu menii ileride agiklanacaktir. 5 saniye sonunda panel Ana Calisma Ekranina doéner.
Bu siire zarfinda led indikatorlerinin ikiside yanar.

2-b Ana Galisma Ekrani

» Sebeke Basinci
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Vida Sicaklig

Kompresor Calisma Durumu

CCS 3.1’in ana ¢aligma ekraninda iki gosterim sayfasi mevcuttur. Birincisi sebeke basincinin ve vida sicakliginin
gosterildigi ekrandir. CCS 3.1 ana calisma ekrani yukarida goriilmektedir. ilk gosterim yukarida goriilmektedir. Ekranim sol
iist satirinda sebeke basing bilgisi goriilmektedir. Sag iist satirindada vida sicaklik bilgisi goriillmektedir. Alt satirda ise
kompresoriin ¢alisma durumu bilgisi gosterilir. Basing ve sicaklik degerleri sira ile bar/psi, celcius/fahrenhayt birimlerinde
gosterilebilir. “P3.6-Basin¢ Birimi Gésterimi”ve “P3.7-Sicaklik Birimi G&sterimi” parametreleri

ile birimler degistirilebilir. ﬂ veya ﬂ tuslar ile gosterim sayfalari arasinda gegis yapilabilir.

»

» Vida Basinci

Sebeke Basinci

Kompresor Caligma Durumu

CCS 3.1’in ana ¢alisma ekraninda iki gdsterim mevcuttur. Birincisi sebeke basincinin ve vida sicakliginin gosterildigi
ekrandir. CCS 3.1 ana ¢alisma ekrani yukarida goriilmektedir. Ekranin sol iist satirinda Vida Basincini degeri gosterilir. Sag
iist satirda ise vida sicaklig1 gosterilir.

Ekranin alt satirinda, normal sartlarda kompresoriin o andaki ¢alisma durumu gosterilir. Bu durumlar asagida
gosterilmektedir.

Duruyor

Duracak

Starta Gegiyor

Motor Yolver

Bosta Calisiyor

Yiikte Calistyor

Oto. Beklemede

Onay Bekliyor

2.b.1 Duruyor:

Bu durum kompresdriin ana motoru duruyor oldugunu gosterir. Yesil led
sontiktiir.

2.b.2 Duracak:

Bu durum kompresoriin ana motorunun “P3.5-Stop’da Durma Siiresi”
sonunda duracagini gosterir. Bu siire ekranin alt satiriin en saginda gosterilir.
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2.b.3 Starta Geciyor:

Bu durum kompresoriin “P3.8-Starta Gegmede Gecikme Siiresi” kadar
sonra kompresoriin ¢alisacagini gosterir. Bu siire ekranin alt satirinin en saginda
gosterilir. Siire sonunda ana kontaktdr ve yildiz kontaktdr enerjilenir.

Not:Yildiz kontaktdr , ana kontaktorden 100mS sonra enerjilenir.

2.b.4 Motor Yolver:

2.b.5 Bosta Cahisiyor:

2.b.6 Yiikte Calisiyor:

2.b.7 Oto. Beklemede:

Bu durum kompresoriin “P4.3.1-Y11diz / Ucgen Zamani” sonunda
yildiz kontaktoriiniin birakilip iicgen kontaktoriiniin devreye girecegini gosterir.
Bu siire ekranin alt satirinin en saginda gosterilir.

Bu durum kompresoriin bosta calismakta oldugunu gosterir. Yiik selenoidi
enerjisizdir. “P4. 3.2-Yiike Gecme Gecikme Siiresi” sonunda yiikte
calismaya gecilir.

Kompresor bosta ¢alisirken ekranin alt satirinin saginda gosterilen siire “P3. 3-

Bosta Bekleme Siiresi” degeridir. Bu siire sonunda kompresor otomatik

beklemeye geger. Bu durum sadece otomatik ¢aligma modu i¢in gegerlidir.
(“P3.1-Calisma Modu” parametresi “otomatik” se¢ilme durumunda.)

Kompresoriin vida sicakligi “P4. 2. 4-Yiike Ge¢cme Sicakligi”
degerinden kiiciikse koilpresér bosta calisir. Bu durumda ekrandaki sicaklik

gostergesinin saginda simgesi 1sn ara ile yanip soner.

Bu durum kompresdriin yiik valfinin enerjili oldugunu gosterir.

Bu durumda kompresoriin ana ve liggen kontaktorleri birakilir ve ana motor
durur. Yesil led uzun araliklarla yanip soéner. Eger sistemde basing sensorii
kullaniltyorsa hava basinci “P3. 4-Yiike Gegme Basinci” altina
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diistiigiinde otomatik beklemeden ¢ikilir ve kompresor tekrar starta gegme pozisyonuna geger. Eger sistemde basing sivici
kullaniliyorsa, sivig kapali duruma gectiginde ayni sekilde kompresor otomatik bekleme durumundan ¢ikar.

2.b.8 Onay Bekliyor:

Bu durum CCS 3.1 cihazt MCC 1.0 agina bagli iken aktiftir. “Onay Bekliyor”
durumunda kompresoriin ana motoru durmaktadir. Kullanici B tusuna basarak
kompresdriin kontroliinii MCC 1.0 sistemine gegirilmesini onaylar. Kirmiz1
alarm olustugunda veya M tusuna basilarak kompresér durduruldugunda
durumlarda CCS 3.1 tekrar “Onay Bekliyor” durumuna geger.

Not: Onayli ¢alisma i¢in agagidaki 3 parametre tablodaki gibi ayarlanmalidir.
P4.5.1 | Yuk Valfi Kontrol Kaynagi MODBUS

P4.5.2 | Calis/Dur Kontrol Kaynagi MODBUS
P4.5.3 Haberlesmede Calisma Modu Onayh

2.c Alarm ve Uyari Gosterimleri

2.c.1 Kirmizi Alarm Gosterimi

Kirmizi alarm durumunda ana motor durdurulur. Led ekranin alt satirinda 1 saniye araliklarla “!ALARM!” ve meydana
gelen son alarmin kodu yazar. Ariza durumu kalksa bile ekranda kirmizi alarm durumu gosterilmeye devam eder. Ariza
resetlenerek uyari ekrandan silinir. Alarm kayit meniisiinden daha 6nceki alarmlar konusunda bilgi alinabilir.
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CCS38.1.KK.TR.01

Kirmizi Alarm Kodlan

Kirmizi Alarm Kaynaklan

ACIL STOP Dijital Girisler IN-0

ANA MOTOR TERMIK Dijital Girigler IN-1

SEPERATOR TIKALI Dijital Girigler IN-2

FAZ SIRASI Dijital Girigler IN-3

YAG FILTRESI Dijital Girigler IN-4

BASINC SENSORU Basing sensorii takili degil veya bozuk (AN-1)
SICAKLIK SENSORU Sicaklik sensorii takili degil veya bozuk (AN-0)
ASIRI SICAKLIK Vida Sicakligi > “P4.2.1-Sicaklik Ust Degeri
ASIRI BASINC Sebeke Basmci > “P4.1.1-Basing Ust Degeri”
DUSUK SICAKLIK Vida Sicakligi <”P4.2.2-Sicaklik Alt Degeri”
KISADEVRE HATASI Klemenslerdeki +12V ve GND hattinda kisa devre var
SAATTAKI KALKIS Saatteki motor dur/kalk sayist >”’P4.4.7-Maksimum Kalkis/Saat”

YEDEK ARIZA 1

Dijital Girigler IN-6, Calis/Dur Kaynag1 parametresi Uzaktan Kontrol olarak se¢ildiginde
bu girig uzaktan ¢alig/dur girisi olarak kullanilir. Uzaktan Kontrol olarak se¢ilmediginde
bu giris yedek ariza girisi olur.

YEDEK ARIZA 2

Dijital Girisler IN-5, YiikKaynagi parametresi Uzaktan Kontrol olarak se¢ildiginde bu
giris uzaktan yiik girisi olarak kullanilir. Uzaktan Kontrol olarak se¢ilmediginde bu giris
yedek ariza girisi olur.

ASIRI 2.BASINC

Vida Hava Basinc1 > “P4.1.4 Basing 2 Ust Degeri ”

ASIRI BASINC FARKI

Vida Hava Basinci - Sebeke Basinc > “P4.1.4 Basing Farki Ust Degeri ”

HAVA TAHLIYE
EDILMEDI

Ik calismada Vida Basinci > “P4.1.8 I¢ Basing Baslama Degeri” ise bu ariz meydana
gelir. Vida basinci bu degerin altina diiserse bu ariza otomatik olarak resetlenir.

2.c.2 Sar1 Alarm Gosterimi

Sar1 Alarm Kodlarn Sar1 Alarm Kaynaklan
SICAKLIK YUKSEK Vida Sicakligr > “P4.2.3-Sicaklik Alarm Degeri
BASINC YUKSEK Hava Basinc1 > “P4.1.2-Basing Alarm Degeri”

ENERJi KESILDi

Kompresor ¢aligma aninda cihazin enerjisinin kesilmesi

Sistemde “SICAKLIK YUKSEK * sar1 alarmi mevcutken LCD ekranin iist sag satirindaki sicaklik indikatorii yanip
sonerek operatdrii uyarir. Ayni zamanda kirmizi led uzun (1sn) araliklarla yanip soner.

“BASINC YUKSEK” sar1 alarmi igin ayn1 durum ekran iizerindeki basing indikatérii igin gegerlidir.

“ENERIJi KESiLDi” arizas1 kompresore start verildigi durumda otomatik olarak resetlenir.

2.c.3 Degisim&Bakim Zamani Uyar1 Gosterimi

H4.4 EAK

Bae"C
HAUA FilL.DEGisTR

Degisim&Bakim kalan siirelerinden herhangi biri sifirin altina diistiigii zaman,
bu ilgili bakim zamanin geldigi anlamina gelir. Bu durumda eger kompresor
calisiyorsa her saat basi, ilgili degisim&bakim uyarisi lcd ekranin alt satirinda

gosterilir. Bu durumda uyar indikatdrii uzun periyotlarda yanip séner. Uyari

iptal etmek i¢in CCS 3.1 paneli iizerindeki herhangi menii kontrol tusuna bir kere basmak yeterlidir. Degisim&Bakim
uyarisinda mutlaka kompresor tireticisine bagvurulmalidir. “P2-Dedisim&Bakim Kalan sireleri” ekranindan

kalan stireler goriilebilir.

CCS 3.1 sisteminde 6 adet Degisim&Bakim kalan siiresi uyarisi vardir.
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Uyar Kodlari Aciklama

GENEL BAKIMI YAP Genel bakim siiresi agilmistir.

HAVA FiL.DEGiSTR Hava filtresi degisim siiresi agilmigtir.
RULMAN BAKIM YAP Rulman Bakim siiresi agilmstir.

YAG FiL.DEGiSTiR Yag filtresi degisim siiresi asilmistir.
YAG DEGISTiR Yag degisim siiresi agilmustir.

SEPAR FiL. DEGi$S Separator filtresi degisim siiresi agilmigtir.

3-CCS 3.1’in MENU YAPISI
CCS 3.1 meniisiinde 5 adet baslik bulunmaktadir. Bunlar:

P1-ALARM MENUSU
P2-DEGISIM&BAKIM KALAN SURELER
P3-KULLANICI AYARLARI

P4-SERVIS AYARLARI

P5-FABRIKA AYARLARI

CCS 3.1 sisteminde 3 ayr1 parametre seviyesi bulunur. Bunlar sirayla Kullanici-Servis-Fabrika seviyeleridir. Her bir
parametre seviyesi sifre ile korumalidir. Kullanicr sifresi ile sadece kullanici ayarlarina erisilir. Servis sifresi ile servis ve
kullanict ayarlarina erisilir. Fabrika sifresi ise kullanici, servis ve fabrika ayarlarinin tiimiine erisir. Alarm meniisii ve
Degisim&Bakim Kalan Siireler meniilerinde sifre korumasi yoktur. Bu durumda 3 dakika buyunca herhangi bir tusa
basilmaz ise CCS 3.1 ekrani otomatik olarak ana ¢alisma meniisiine doner.

3.a Alarm Menlisii (P1)

Ana ¢aligma ekran {izerindeyken B tusuna basilarak meniiye girilir. Meniiniin

ilk baslig1 “P1-Alarm Meniisii”diir. Isareti bu baslik altinda alt basliklarin
bulundugunu gosterir. &« Tusu ile ana ¢alisma ekranina geri doniiliir.

3.a.1 Alarm Sifirlama

Alarm meniisiindeyken B tusuna basildiginda ilk olarak “P1.1-Alarm
Reset” baghig goriiliir. Alarm reset tiim sar1 ve kirmizi alarmlari sifirlar ve
sistemdeki alarm uyarisim kaldirir. Bu basliktayken B basildiginda ekran
iizerinde yanip sénen kursor belirir. Burada ¥ ve K tuslari ile “EVET” segilerek
alarm sifirlanir. Alarm reset islemi Ana ¢aligma ekranindayken ksl tusuna 2sn siireyle basilarakta gergeklestirilebilir.

3.a.2 Aktif Alarmlar Meniisii

Alarm meniisiindeyken B | £ tuslarina sirayla basildiginda alarm kayit meniisiine ulasilir. Sistemde bulunan
aktif alarmlar buradan goriilebilir.

12



EN-KO ELEKTRONIK koNTROL SISTEMLERI CCS3.1.KK.TR.O1

3.a.3 Alarm Kayitlar Meniisi

Alarm meniisiindeyken EAE2 | B tuslarina sirayla basildiginda alarm kayit
meniisiine ulagilir. CCS 3.1 sistemi meydana gelen son 15 sar1 ve kirmizi
alarmin kaydini tutar.

{ Alarm indeksi (Alr1-Alr15)

/ Alarmin meydana geldigi
kompresor galigma saati
Alarm Aktif indikatorii
Meydana gelen alarmin kodu

Burada B tuguna basilarak son alarm kayitlar1 gzlenir. Alrl en son gergeklesen alarmdir. Alarm indeksi son
meydana gelen alarmdan baslayarak yukari dogru artar. k4 tusuna basilarak daha 6nce meydana gelen alarmlar
goriilebilir. Alarm aktif indikatorii B2 goriilen alarmin halen sistemde aktif oldugunu gésterir. Bu indikator “+”
semboliine donerse kullanici tarafindan ariza resetlenmis fakat arizanin aktifligi devam ettigini gosterir. . Bu
indikator “-” semboliine donerse kullanici tarafindan ariza resetlenmemis ve arizanin aktifligi devam etmedigini
gosterir.

3.b Degisim&Bakim Kalan Stireler Meniisti (P2)

CCS 3.1 meniisiindeki 2. ana bagliktir. Kompresoriin genel bakimina ve

tizerinde bulunan rulman, yag, hava filtresi , yag filtresi aksamlarinin
degisimine ne kadar siire kaldigin1 gosterir. Ayrica toplam ¢aligma saati
ve toplam yiikte calisma saati burada goriilebilir.  bastiktan sonra £ ve

tuslari ile istenilen siire goriilebilir.

3.b.1 Degisim&Bakim Kalan Siirelerin Gosterimi

Omek: “P4.4.1-Genel Bakim Siiresi”

parametresinde girilen degerden geriye dogru sayar. Bu

deger “0” ve negatif degerlere diistiiglinde bakim

Toplam galisma saati ve Toplam Yiikte
baslayarak ileri dogru sayar

3.b.2 Degisim&Bakim Kalan Siirelerinin Resetlenmesi

CCS 3.1 iizerinde tutulan Degisim&Bakim kalan siireleri ancak servis veya
fabrika modunda tekrar kurulabilir. Toplam ¢alisma saati ve Toplam Yiikte
calisma saati sifirlanamaz.
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3.c Sifre Giris Ekrani

Ekranda rulman bakiminin 6 saat asildig1 goriilmektedir. Servis veya fabrika
modunda iken , yandaki ekran durumunda Bl tusuna basildiginda asagidaki gibi
alt satirda uyar1 yazis1 belirir. [Y , K tuslari ile EVET secildiginde Rulman
Bakim siiresi “P4. 4.2-Rulman Bakim Stiresi *“degerine set edilir.
Burada sifre giris ekranindan servis veya fabrika moduna ge¢ilmediginde 2
tusunun bir etkisi olmaz

CCS 3,1’1n kullanici, servis ve fabrika parametrelerinin her biri erigim
sifresi korumalidir. Sifre uzunlugu 4 karakterdir. CCS 3,1 ana calisma
ekranindayken E3 ve K tuslarina 3 saniye siireyle ayn1 anda basildiginda
sifre girig ekrani ¢ikar. Kursdr aktif olur. Burada EY ve KX tuslari ile
sifrenin her basamaktaki degeri girilir. & tusu kursorii bir sag kaydirir ve
bir dnceki basamak “*” olur. & ile sifre giris ekranindan ¢ikilir. Son
basamakta girildikten E tusuna basildiginda sifre kontrol edilir, eger

yanlis ise ekrana yandaki gibi “!HATALI GIRIS!” mesaj1 gelir ve 3 sn.
sonra ana calisma ekranina geri doniiliir. Eger sifre 3 seviye sifresinden
biriyle eslesiyorsa meniide o baslik a¢ilir. Bu E3 ve K tuslari ile meniide
hangi bagliklarin acildig1 goriilebilir.

3.d Parametre Ayarlama Ekrani

CCS 3.1’m menusiinde “P3-Kullanici

Ayarlari” bashigmda kullanict parametreleri ,” P4-Servis Ayarlari”

baslig1 altinda servis parametreleri, “P5-Fabrika Ayvarlari” baghigi altinda fabrika parametreleri bulunur. Bu
parametreler sicaklik, basing, saniye, saat gibi sayisal degerler veya dil secenegi, basing gosterimi, sicaklik gosterimi gibi

secilebilir degerler olarak iki sekildedir.

Ornek olarak “P3.2-Bosa Gecme Basinci” parametresi sayisal bir degerdir. Kullanici sifresi girildikten sonra £2, K,
B, L1 butonlan sirayla tuslandiginda, parametrenin degeri goriiliir.

Parametrenin Ismi

Parametrenin degeri ve birimi

Parametrenin indeksi

i

B tusuna bir kez daha basildiginda ekran yandaki sekli alir. Menii kontrol
tuslarinin fonksiyonlart alt satirda yazar. Yanip sonen kursor, sayisal degerin en
alt basamaginda belirir. Burada KX ve £ kursoriin bulundugu basamagin
degerini arttirir ve azaltir. Ile kursér bir sol basamaga kayar. B Tusu
basilirsa bu deger kaydedilir. Eger kaydetmeden ¢ikilmak isteniyorsa 2 saniye
boyunca &= tusuna basilmasi gerekir.
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“P3.6-Basin¢ Birimi” parametresi secilebilir bir degerdir. Kullanici sifresi girildikten sonra 1,1, ,5x 2
tuslanarak parametreye erisililir.
¥ Tusuna basildiginda ekran soldaki sekli alir. Menii kontrol tuslarmin fonksiyonlari alt satirda yazar. Kursor segilen

degerin basinda bulunur.
F' 3 1 Eu + F' 5 I Y ve K2 tuslari ile parametrenin degeri secilir. 2 Tusuna basilirsa bu segim kaydedilir.
+ E = ; " 1] E K t- Kaydetmeden ¢ikilmak isteniyorsa 2 saniye boyunca ksl tusuna basilmasi gerekir. Bu
- + ornekler diger tlim parametreler i¢in gecerlidir.

3.e Kullanici Parametreleri (P3)
Bu parametreler “ P3-KULLANICI AYARLARI ” baglig altinda bulunmaktadir.

3.e.1 Calisma Modu (P3.1):

Kompresor basinct “P3.2-Bosa Geg¢me Basincina “ gelirse yiik valfini birakir. Calisma modu otomatik ise ve hava
basinci Caligsma Basincinin altina diismedik¢e kompresoér “P3.3 Bosta Bekleme Siiresi” kadar bosta ¢aligir. Bu
sure sonunda Ana motor durur ve Kompresor Otomatik beklemeye geger. Calisma Modu= Siirekli ise kompresor bu
durumda siirekli bosta galisir.

3.e.2 Bosa Gegme Basinci (P3.2) (Bar/PSl):

Hava Basinci bu parametre degerine gelindiginde PLC Yiik valfini birakir ve Kompresorii bosta calistirir. Bu parametrenin
maksimum degeri “P4.1.2-Basin¢ Alarm Dederi” parametresinin 0.2 bar altina kadar ayarlanabilir. Ayn1 zamanda
“P3.4-Yike Geg¢me Basinci’nin 0,2 bar listiine kadar ayarlanabilir. Ornek olarak “P4.1.2-Basinc Alarm
Dederi”=9.0 Bar iken “"P3.2 Bosa Ge¢me Basinci” parametresi 9.0 Bar degerinin listene ¢ikamaz. Bu

3.e.3 Bosta Bekleme Siiresi (P3.3) (sn):

Eger Hava Basinci Bosa ge¢gme basing degerini gecerse kompresor bosa alinmig olur. Bu parametreyle belirlenen zaman
sonunda da kompresor otomatik bekleme moduna geger.

3.e.4 Yuke Gegme Basinci (P3.4) (Bar/PSl):

Kompresor eger bosta calistyorsa ve hava basinci bu parametre degerinin altina diiserse kompresoriin yiik selenoidi
enerjilendirilir. Bu parametrenin maksimum degeri “P4.1.2-Basin¢ Alarm Dederi” parametresinin 0,2 bar
asagisindadir. Ayni1 zamanda “P3.2-Bosa Ge¢me Basinci’nin 0,2 bar asagisindadir. Ornek olarak “P3. 2-Bosa
Gecme Basinci” parametresi 8.0 Bar girilmis ise “P3. 4-Yiike Gecme Basinci “ parametresi 7.8 Bar’in iistiine
cikamaz. Bu deger 3.5 Barn altina ayarlanamaz.

3.e.5 Stop’da Durma Gecikme Siiresi (P3.5) (sn):

Bu parametre CCS 3.1 paneli tizerindeki & (stop) butonuna basildiktan ne kadar siire sonra kompresoriin durdurulacagini
ayarlar. & butonuna basildiktan sonra bu siire sayarken tekrar B (start) butonuna basilirsa kompresor kaldigi yerden
calismaya devam eder ve bu siire sifirlanir.

3.e.6 Basing Birimi Gosterimi (P3.6):

Bu parametre ile cihazin basing gosterimlerinin hepsi PSI veya BAR 06l¢ii birimine doniistiiriilmiis olunur. Ayrica panel
iizerinden girilen basing parametreleri, segilen basing birimi ile girilmelidir.

3.e.7 Sicaklik Birimi Gosterimi (P3.7):

Bu parametre ile cihazin sicaklik gosterimlerinin hepsi Santigrat derece veya Fahrenhayt derece dl¢ii birimine donistiiriilmiis
olunur.
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3.e.8 Starta Ge¢mede Gecikme Siiresi (P3.8) (sn):

Bu parametre CCS 3.1 paneli {izerindeki Start butonuna basildiktan ne kadar siire sonra kompresoriin ¢aligtirilacagini
ayarlar. Start butonuna basildiktan sonra bu siire sayarken tekrar Stop butonuna basilirsa kompresor durur ve bu siire
stfirlanir. Kullanici ve Servis diizeyindeki kullanicilar i¢in bu parametre pasif durumdadir.

3.e.9 Kurutucu Siiresi (P3.9) (dakika):

Bu parametre eger “P5.2 Yedek Cikis Fonksiyonu” = Kurutucu olarak se¢ildiyse, ana motor durduktan ne kadar
sonra kurutucunun duracagini belirtir. Bu siire sonunda yedek ¢ikis pasif olur. Kompresor ana motoru ¢alistiginda
bu ¢ikis aktif olur.

3.e.10 Kullanici Sifresi (P3.10):

Bu parametre kullanici ayarlarina erismek i¢in gerekli olan sifredir. Bu
parametreyi degistirme islemi 3 sathadan olusur. Ilk olarak eski sifre girilir.

Daha sonra panel tizerinden yeni sifre 2 kez iist iiste istenir.

Herhangi bir sathada yanlis giris yapilirsa ekranda *“ Hatali Giris” mesaj1 3 sn.
boyunca belirerek ayarlama ekranindan ¢ikilir.

Dogru giris yapilirsa ekranda 3 sn. boyunca “Sifre Degisti “ mesaji gosterilir.

3.f Servis Parametreleri(P4)

Servis parametrelerine ancak sifre giris ekranindan servis sifresi veya fabrika sifresi girilerek erisilebilir. Servis parametreleri
10 adet baslik altinda toplanmistir. ”P4-Servis Ayarlari” bagligt altindadir.

3.f.1 Basing Parametreleri (P4.1):

3.f.1.1 Basing Ust Degeri (P4.1.1) (Bar/Psi):

Eger sebeke basinci degeri bu parametre ile belirlenen degerin tizerine ¢ikarsa “ASIRI BASINC” kirmizi alarmina girilir ve
kompresor aninda durur. Uyari ledi yanip soner.

I Not: Bu deger minimum “P4.1.2-Basin¢ Alarm Dederinin” (0.2 Bar fazlasi kadar diisiiriilebilir.

3.f.1.2 Basin¢ Alarm Degeri (P4.1.2) (Bar/Psi):

Eger sebeke basinci degeri bu parametre ile belirlenen degerin lizerine ¢ikarsa sar1 alarma girilir. Uyar1 (Kirmizi) ledi uzun

araliklarla yanip soner.

I Not: Bu deger minimum “P3.2-Bosa Ge¢me Basincina” (.2 Bar fazlasi kadar diisiiriilebilir ve maksimum
“P4.1.1-Basin¢ lst dederinin” (0.2 bar altina kadar ¢ikarilabilir.

3.£.1.3 Basin¢ 2 Alarm Degeri (P4.1.3) (Bar/Psi):
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Eger vida basinci degeri bu parametre ile belirlenen degerin {izerine ¢ikarsa sar1 alarma girilir. Uyan (Kirmizi) ledi uzun
araliklarla yanip soner.

3.f.1.4 Basing 2 Ust Degeri (P4.1.4) (Bar/Psi):

Eger vida basinci degeri bu parametre ile belirlenen degerin iizerine ¢ikarsa “ASIRI 2.BASINC” kirmiz1 alarmina girilir ve
kompresor aninda durur. Uyari ledi yanip soner.

3.£.1.5 Basin¢ Farki Alarm Degeri (P4.1.5) (Bar/Psi):

Eger vida basinci ile sebeke basinci arasindaki fark bu degeri asarsa ve vida basinci 4 Bar degerinin iizerinde ise
sar1 alarma girilir. Uyar1 (Kirmiz1) ledi uzun araliklarla yanip soner.

3.f.1.6 Basing Farki Ust Degeri (P4.1.6) (Bar/Psi):

Eger vida basinci ile sebeke basinci arasindaki fark bu degeri asarsa ve vida basinci 4 Bar degerinin {izerinde ise
“ASIRI BASINC FARKI” kirmizi alarmina girilir ve kompresor aninda durur. Uyari ledi yanip soner.

3.£.1.7 Basin¢ Farki Gecikme Degeri (P4.1.7) (sn):

Eger vida basinci ile sebeke basinci arasindaki fark bu siire boyunca “P4.1.5- Basing Farki Alarm Degeri” veya
“P4.1.6-Basing Farki Ust Degeri” asarsa ve vida basinci 4 Bar degerinin {izerinde ise ilgili alarm gergeklesir.
Alarmin olusma siiresini belirirler.

3.f.1.8 i¢ Basin¢ Baslama Degeri (P4.1.8) (Bar/Psi):

Ikinci sensor aktif edilmisse ilk calistirma sirasinda bu sensdrden okunan basing degeri “I¢c Basing Baslama
degeri” parametresi ile ayarlanan degerin lizerinde ise Hava Tahliye Edilmedi arizas1 verir.

3.f.2 Sicaklik Parametreleri (P4.2) (Bar/Psi):

3.£.2.1 Sicaklik Ust Degeri (P4.2.1) (Cel/Fah):

Eger sebeke basinci degeri bu parametre ile belirlenen degerin iizerine ¢ikarsa kirmizi alarma girilir ve kompresor aninda
durur. Uyar1 ledi yanip soner.

I Not: Bu deger minimum “P4.2.3-Sicaklik Alarm Dederinin”3°C iistiine kadar diisiiriilebilir.

3.£.2.2 Sicakhk Alt Degeri (P4.2.2) (Cel/Fah):

Eger sebeke basinci degeri bu parametre ile belirlenen degerin altinda ise kirmiz1 alarma girilir ve kompresor ¢alismaz. Uyar1
ledi yanip soner.

3.£.2.3 Sicaklik Alarm Degeri (P4.2.3) (Cel/Fah):

Eger sebeke basinci degeri bu parametre ile belirlenen degerin lizerine ¢ikarsa sar1 alarma girilir. Paneldeki uyar ledi ve
ekran tizerindeki sicaklik gésterimi yanip soner.

I Not: Bu deger maksimum “P4.2.1-Sicaklik Ust Dederinin”3°C altina kadar ¢ikabilir

3.f.2.4 Yiike Ge¢me Sicakhgi (P4.2.4) (Cel/Fah):

Eger vida sicakligi bu parametre degerinin altinda ise ilk ¢alisma esnasinda kompresor yiike gegirilmez. Sicaklik degeri bu
limitin lizerine ¢ikarsa kompresor normal ¢alismaya devam eder.
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3.f.3 Zamanlama Parametreleri (P4.3):

3.£3.1 Yildiz / Ug¢gen Zamam (P4.3.1) (sn):
Bu parametre Kompresor ana motorunun yildiz durumundan {iggen durumuna gegisindeki siireyi belirler.

3.£.3.2 Yiike Ge¢cme Gecikme Siiresi (P4.3.2) (sn):

Bu parametre degeri kompresoriin ilk ¢aligtirma sirasinda ne kadar gecikmeden sonra kompresdriin yiike girmesi gerektigini
belirler. O sn degeri girilerek bu gecikme iptal edilebilir.

3.f.3.3 Tekrar Yiike Gecme Gecikme Siiresi (P4.3.3) (sn):
Bu parametre degeri kompresoriin bosa gectikten sonra ne kadar gecikmeden sonra kompresoriin yiike girmesi gerektigini
belirler. 0 sn degeri girilerek bu gecikme iptal edilebilir.

3.£.3.4 Otomatik Devreye Girme Siiresi (P4.3.4) (sn):

Kompresor Calistyorken enerji kesilmis ise enerji tekrar geldiginde kompresor bu parametre degeri ile belirtilen siire
sonunda otomatik olarak tekrar start alir. Eger bu parametre degeri 0 olarak ayarlanirsa bu fonksiyon iptal edilmis olur.

3.£.3.5 Hava Tabhliye Siiresi (P4.3.5) (sn):

Kompresor durduktan sonra vida blogu i¢indeki havanin tahliye islemi bu parametre ile ayarlanan siire kadar yapilir. Bu siire
ekranda ana ekranda goziikiir ve siire sayma esnasinda kompresore hicbir sekilde start islemi yaptirilamaz.

3.£.3.6 Maksimum Kalkis/Saat (P4.3.6) :

Kompresor ¢aligirken ana motorun 1 saat boyunca yaptigi durma kalkma sayisi bu parametreye esit veya biiylikse sistem
“SAATTAKI KALKIS” kirmiz arizasina girer. Eger bu parametre degeri 0 olarak ayarlanirsa bu fonksiyon iptal edilmis
olur.

3.f.4 Servis Sureleri Ayarlari (P4.4):

Servis siireleri parametreleri bakimin veya degisimin kag ¢aligma saatinden sonra yapilacagin belirtir. Servis zamanina ne
kadar kaldig1 bu parametreler iizerinden hesaplanir.(Bknz: Degisim&Bakim Kalan Siireler Meniisii)
I Not: Bu parametrelerden herhangi birini devre dig1 birakmak i¢in “000000” girin.

Genel Bakim Siiresi (P4.4.1) (sa)

Rulman Bakim Siiresi (P4.4.2) (sa)

Yag Degisim Siiresi (P4.4.3) (sa)

Hava Filtresi Degisim Siiresi (P4.4.4) (sa)
Yag Filtresi Degisim Siiresi (P4.4.5) (sa)
Seperator Filtresi Degisim Siiresi (P4.4.6) (sa)

ogkrwhdE

3.f.5 Haberlegsme Parametreleri (P4.5):

3.f.5.1 Yiik Valfi Kontrol Kaynag: (P4.5.1):

Bu parametre CCS 3,1’1n Yiik valfi kontroliinii hangi kaynaga gore yapacagini gosterir. Bu parametre Uzaktan haricinde
bagka bir segenek secilirse ilgili dijital giris ariza girisi olarak kullanilabilir. CCS 3.1°da 3 adet kaynak bulunmaktadir:
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e Sensér: Bumodda CCS 3.1 yiik valfi kontroliinii basing sensorii ile gergeklestirir.

e Uzaktan: Bu modda CCS 3.1 yiik valfi kontroliinii Uzaktan Yiikte/Bosta (INS) dijital girisi ile yapilir. Bu giris
yiikselen veya diisen kenar tetiklemeli olarak segilebilir.

Giris kontak tipi NC iken, kapali devre - agik devre gecisi(Diisen Kenar) durumunda yiik valfi ¢ekilir. Kapalt
devre durumunda yiik valfi enerjisizdir.

Giris kontak tipi NO iken, agik devre - kapali devre gegisi(Yiikselen Kenar) durumunda yiik valfi ¢ekilir. Agik
devre durumunda yiik valfi enerjisizdir

Bu secenekte “P3.2-Bosa Gegme Basinci1” ve “P3.4-Yiike Ge¢me Basinci” parametrelerinin hava basinci kontroliine

etkisi yoktur.
Inot: Bu modda ¢alisirken “P5.1-Giris Kontak Tipi  meniisiinde “IN5-YUKTE/BOSTA Kontak” tipinin

dogru olmasina dikkat edilmelidir.

e MODBUS: Bu modda CCS 3,1 yiik valfi kontroliinii Haberlesme tizerinden yapar. “P3.2-Bosa Ge¢me Basinci” ve
“P3.4-Yiike Gegme Basinc1” parametrelerinin hava basinci kontroliine etkisi yoktur.

Inot: Eger CCS 3,1, EN-KO MCC 1.0 Coklu Kompresor Kontrol Sistemi agina baglanmig ise bu parametre MODBUS
konumuna getirilmelidir.

3.f.5.2 Calis/Dur Kontrol Kaynag (P4.5.2):

Bu parametre ¢alistirma ve durdurma islemlerini hangi kaynaga gore yapilacagini gosterir. Bu parametre Uzaktan haricinde
baska bir segenek secilirse ilgili dijital giris ariza girisi olarak kullanilabilir. CCS 3,1°da 3 adet kaynak bulunmaktadir:

e Panel: Bumodda CCS3.1 galig/dur islemini panel tizerindeki 1 ve 0 butonlarina gore gergeklestirir.

e Uzaktan: Bu modda CCS 3,1 ¢alis/dur islemini Uzaktan Yiikte/Bosta (IN6) dijital girisi ile yapilir. Bu giris
yiikselen veya diisen kenar tetiklemeli olarak segilebilir.

Giris kontak tipi NC iken, kapali devre - agik devre gegcisi(Disen Kenar) durumunda kompresore start verilir.
Kapali devre durumunda kompresor durdurulur.

Giris kontak tipi NO iken, acik devre - kapali devre gegisi(Yiikselen Kenar) durumunda kompresore start verilir.
Acik devre durumunda kompresor durdurulur.

Bu modda panel iizerindeki B4 butonunun bir etkisi yoktur. B Butonuna basildiginda “P3.5- Stop’da durma siiresi”
sonunda kompresor durdurulur.

Inot: Bu modda calisirken Giris Kontak Tipi (P5.1) meniisiinde “IN6 CALIS/DUR Kontak” tipinin dogru
Olmasina dikkat edilmelidir.

e MODBUS : Bu modda CCS 3.1C ¢alis/dur iglemini haberlesme iizerinden yapar. CCS 3.1C cihazi ile MCC 1.0
baglandiginda bu mod secilmelidir.

e MASTER: Bu modda CCS 3.1C ¢alig/dur islemini CCS 3.1 MASTER cihazi iizerinden yapar. Bu mod Sf. 23
Detayh olarak anlatilmaktadir
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Inot: Eger CCS 3.1, EN-KO MCC 1.0 Coklu Kompresor Kontrol Sistemi agina baglanmis ise bu parametre otomatik olarak
MODBUS konumuna getirilir.

3.f.5.3 Haberlesmede Calisma Modu (P4.5.3):
CCS 3.1 cihazt MCC 1.0 sisteminin agina bagli iken, panel iizerindeki B ve [ tuslarmin fonksiyonlarmi belirler. “onayl”
ve “onaysiz” olmak tizere 2 farkli mod secilebilir. Bu modlar asagidaki tabloda agiklanmaktadir.

P4.5.3-Hab. Caligs. Modu = Onayli P4.5.3-Hab. Calis. Modu = Onaysiz

CCS 3.1"1n ¢alig/dur ve yiik valfi Etkisi yok. CCS 3.1 aga baglandiginda
B kontroliiniin MCC 1.0 sistemine calig/dur ve yiik valfi kontrolii otomatik
gecmesi onaylar. olarak MCC 1.0 sistemine geger.
Kompresor durdurur. Tekrar onay | Etkisi yok. CCS 3.1 aga baglandiginda
beklenir. calig/dur ve yiik valfi kontrolii otomatik
olarak MCC 1.0 sistemine geger.

3.f.5.4 Modbus Ag numarasi (P4.5.4):
CCS 3.1 cihazinin RS—485 portunun ag numarasini belirler. 1~100 arasinda adres atanabilir.

3.£.5.5 Baud Oram (P4.5.5)

CCS 3.1 cihazinin RS—485 portunun haberlesme hizin1 belirler. 19200 bps, 9600 bps, 4800 bps, 2400 bps degerlerine
ayarlanabilir.

Inot: CCS 3.1 cihazi, EN-KO MCC 1.0 Coklu Kompresor Kontrol Sistemi ile veya CCS 3.1 MASTER Kompresér Uzaktan
Kontrol Sistemi ile haberlesecekse bu parametre 19200 bps olarak ayarlanmalidir.

3.£.5.6 Stop Biti (P4.5.6)

CCS 3.1 cihazinin RS—485 portunun haberlesmedeki stop biti sayisini belirler. 1 veya 2 olabilir.
Inot: CCS 3.1 cihazi, EN-KO MCC 1.0 Coklu Kompresor Kontrol Sistemi ile veya CCS 3.1 MASTER Kompresor Uzaktan
Kontrol Sistemi ile haberlesecekse bu parametre 1 olarak ayarlanmalidir.

3.£5.7 Parity Biti (P4.5.7)

CCS 3.1 cihazinin RS—485 portunun haberlesmedeki Parity biti kontroliinii belirler. Cift, Tek olabilir.Yok yapilarak Parity
biti kontrolii kapatilabilir.

Inot: CCS 3.1 cihazi, EN-KO MCC 1.0 Coklu Kompresor Kontrol Sistemi ile veya CCS 3.1 MASTER Kompresér Uzaktan
Kontrol Sistemi ile haberlesecekse bu parametre “Cift” olarak ayarlanmalidir

3.f.5.8 ZamanAsim Siiresi (P4.5.8)(sn)

Bu parametrede girilen siire zarfinda haberlesme kopar veya gerceklesmezse, CCS 3.1 cihazi ¢alig/dur kontroliinii panele ve
yiik valfi kontroliinii sensore gegirir.

3.f.6 Kalibrasyon Parametreleri (P4.6)

3.1.6.1 Basin¢ Ofset Degeri (P4.6.1) (Bar/Psi):

Basing sensoriinden Slgililecek olan en kiigiik degerdeki 6l¢iim degerindeki 6l¢iim sapmasidir. -0.8 ve +0.8 bar arasinda
ayarlanabilir.
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3.£.6.2 Sicaklik Ofset Degeri (P4.6.2) (Cel/Fah):
Sicaklik sensdriinden 6lciilecek olan en kiiclik degerdeki 6l¢tim degerindeki 6l¢iim sapmasidir.

3.£.7 On 1sitma Parametreleri (P4.7)

e Yiikte Kalma Zamam (P4.7.1) (sn)
e Bosta Kalma Zamam (P4.7.2) (sn)

Vida sicakligl (“P4.2. 4-Yiike Gegme Sicakligi”— 2 derece histeresiz) parametresinden kiigiik ise kompresor 6n
1sitma durumuna geger. Bu durumda yiik valfi “P4. 7. 1-Yikte Kalma Zamani” kadar enerjili kalir. “P4.7.2-
Bosta Kalma Zamanai” siiresincede yiik valfi birakilir. Bu parametrelerden herhangi biri 0 girilirse, kompresor 6n
1sitmada siirekli bosta caligir.

3.f.8 Fan Ayarlar (P4.8)

3.£.8.1 Fan Cahisma Sicakhg: (P4.8.1) (Cel/Fah):

Eger Vida sicaklig1 bu parametre ile belirlenen degerin iistiine ¢ikarsa CCS 3.1 fan motorunu ¢alistirir.
INot: Fanin devreye girmesi i¢in “P5.2 Yedek (Cikis Fonksiyonu” parametresinin “Fan“olarak se¢ilmesi gerekir.

3.£.8.2 Fan Durma Sicakhgi (P4.8.2) (Cel/Fah):

Eger Vida sicaklig1 bu parametre ile belirlenen degerin altina inerse CCS 3.1 fan motorunu “P4. 8. 3-Minimum Fan
Calisma Siiresi” kadar sonra durdurur.

3.£.8.3 Minimum Fan Calisma Siiresi (P4.8.3)(sn):
Fan motoru devreye girdikten sonra minimum bu siire kadar ¢alistirilir.

3.f.9 Servis Sifresi (P4.9)

Bu parametre servis parametrelerine erismek i¢in gerekli olan sifredir. Degistirme islemi “P3. 8-Kullanici Sifresi”
ile aynidur.

3.g Fabrika Parametreleri (P5)

Bu parametreler “ P5-FABRTKA AYARLART ” baghgi altinda bulunmaktadir.

3.9.1 Giris Kontak Tipi (P5.1)

IN1I-MOTOR TERMIK GIRIS TiPi

IN2-SEPERATOR SiViCi GIRIS TiPi

IN3-FAZ KORUMA GIiRiS$ TiPi

IN4-YAG FiLTRE SiViCi GiRiS TiPi

IN5-UZAKTAN YUKTE/BOSTA KONTROLU GIRiS TiPi
IN6-UZAKTAN CALIS/DUR KONTROLU GIRIiS$ TiPi

e : Giris kontak tipi, CCS 3.1 dijital girislerinin hangi durumda aktif olacagin

E 1r1=s Iﬂ: an T" 4 I{ T 1F gosterir. Bu meniide, “Acil Stop” disindaki tiim girislerin durumu gosterilir.

F' 5 . 1 -+ NC: Normalde Kapali, NO: Normalde Agik konumunda oldugunu belirtir. Acil
Stop her zaman NC durumundadir ve durumu degistirilemez.
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B tusuna basildiginda yandaki ilk olarak IN1 girisinin giris kontak tipi goriiliir.
EY ve L tuglar ile IN1 — IN6 girislerinin durumlari goriilebilir.

Giris tipini degistirmek igin istenen girise gelerek Bl tusuna basilir. Alt satirda
tuslarin fonksiyonlar1 gosterilmistir. B ile secim kaydedilir. K< ile kontak tipi
kaydedilmeden ayarlama ekranindan ¢ikilir.

Inot: Bu ayarlarin yanlis yapilmasi kompresore zarar verebilir.

3.9.2 Yedek Cikis Fonksiyonu (P5.2)
Bu parametre yedek ¢ikisa hangi fonksiyonun atanacagini belirtir. 8 adet fonksiyon atanabilir. Bunlar soyledir.

Secilmedi: Bu fonksiyon secildiginde yedek ¢ikis rolesi siiresi enerjisiz kalir.

Fan: Bu fonksiyon se¢ildiginde yedek cikis rolesi fan motoru kontrolii i¢in kullanilir. “P4-Servis
Parametreleri “->“P4.8-Fan Ayarlari” parametrelerinden fan ¢alisma sartlar1 ayarlanabilir.

Alarm: Bu fonksiyon se¢ildiginde, kirmizi1 ve, veya sar1 alarm durumlarinda yedek ¢ikis rolesi enerjilenir. Alarm
durumlar kalktiginda yedek ¢ikis rolesinin enerjisi kesilir.

Kir. Alarm: Kirmizi Alarm fonksiyonu segildiginde sadece kirmizi alarm durumunda yedek ¢ikis aktif olur.

Sar1 Alr. : Sar1 Alarm fonksiyonu sec¢ildiginde sadece sar1 alarm durumunda yedek ¢ikis aktif olur.

Korna: Bu fonksiyon kirmizi alarm durumunda yedek ¢ikisin korna siirmesini saglar. 3 sn periyot ile yedek role
cekilip, birakilir.

Bsn. Norm. : Basing normal fonksiyon, hava basinc1 “P3. 4-Yiike Ge¢me Basinci”ile “P3.2-Bosa
Gecme Basinci” arasinda ise yedek role ¢ikisi enerjilenir.

Isttici: Bu fonksiyon secildiginde, kompresor sicaklignr “P4.2.2-Sicaklik Alt DedJeri “ parametresinin
altinda ise yedek ¢ikis rolesi enerjilenir. Kompresor sicakligi bu degeri gegtiginde yedek ¢ikis rélesi birakar.
Kurutucu: Bu fonksiyon segildiginde ana motor durduktan sonra “P3. 9 - Kurutucu Siiresi”
parametresinde girilen siire sonunda yedek ¢ikis rélesi enerjisi kesilir. Ana motor ¢alistigi anda bu ¢ikis aktif edilir.

3.9.4 Sensor Basing Degeri (P5.4)
CCS 3,1’m ANI girisine baglanan basing sensoriiniin, etiketinde yazan ¢aligma basincidir.

3.9.5 Alarm Kayit Sil (P5.5)
Alarm kay1t meniisiinde kaydedilen son 15 alarmu siler.

3.9.6 Fabrika Ayarlarina D6n (P5.6)
Asagidaki tabloda verilen parametrelerin “Fabrika Degeri” degerlerine dondiirtir.

“MENU PARAMETRELER FABRIKA MINUMUM MAKSIMUM @ FABRIKA AYARLARINA DON
INDEKSI DEGERI DEGER DEGER
KULLANICI PARAMETRELERI

P3.1 Calisma Modu Otomatik Stirekli Otomatik P3.1

P3.2 Bosa Gegme Basinci 7.5 Bar 5.0 Bar 15.6 Bar P3.2

P3.3 Bosta Bekleme Siiresi 180 sn 10 sn 1200 sn P3.3

P3.4 Yike Gegme Basinci 6.0 Bar 3.5Bar 15.4 Bar P3.4

P3.5 Stop’da Durma Siiresi 15sn 5sn 30sn P3.5
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P3.6 Basing Birimi Gosterimi Bar Bar Psi P3.6
P3.7 Sicaklik Birimi Gosterimi Celcius Celcius Fah. P3.7
P3.8 Starta Gegmede Gecikme Suresi 5sn Osn 60 sn P3.8
P3.9 Kurutucu Suresi 30dakika ldakika 50dakika P3.9
P3.10 Kullanici Sifresi 0001 0000 9999 P3.10
SERVIS PARAMETRELERI
Basing Parametreleri
P4.1.1 Basing Ust Deger 90 Bar 0 Bar 16 Bar ®
P4.1.2 Basing Alarm 80 Bar 0 Bar 16 Bar ®
P4.1.3 Basing 2 Alarm 80 Bar 0 Bar 16 Bar ®
P4.1.4 Bsn2 Ust Deger 90 Bar 0 Bar 16 Bar ®
P4.1.5 Bsn Fark Alarm 90 Bar 0 Bar 2.0 Bar d
P4.1.6 Bsn Fark Durma 90 Bar 0 Bar 2.3 Bar ®
P4.1.7 Bsn Fark Gecikme 600 sn 0sn 10 sn o
P4.1.8 ic Basing Bas. Dgr 1 Bar 0 Bar 5.0 Bar d
Sicaklik _I_'-‘arametreleri
P4.2.1 Sicaklik Ust Degeri 110 Cel 90 Cel 120 Cel ®
P4.2.2 Sicaklik Alt Degeri 0 Cel -10 Cel 10 Cel ®
P4.2.3 Sicaklik Alarm Degeri 100 Cel 80 Cel 110 Cel ®
P4.2.4 Yike Gegme Sicakligi 25 Cel 20 Cel 70 Cel 9
Zamanlama Parametreleri
P4.3.1 Yildiz / Uggen Zamani 6sn 2sn 30 sn ®
P4.3.2 Yike Gegme Gecikme Siresi 1sn 0sn 60 sn ®
P4.3.3 Tekrar Yiike Gegme Gecikme 1sn 0sn 60 sn ®
Sduresi
P4.3.4 Otomatik Devreye Girme Siiresi 0sn Osn 60 sn ®
P4.3.5 Hava Tahliye Siresi Osn 0sn 60 sn ®
P4.3.6 Maksimum Kalkig/Saat 6 0 10 ®
Servis Siireleri Parametreleri
P4.4.1 Genel Bakim Suresi 2500 sa 0sa 99999 sa
P4.4.2 Rulman Bakim Sdresi 20000 sa Osa 99999 sa
P4.4.3 Yag Degisim Suresi 2500 sa Osa 99999 sa
P4.4.4 Hava Filtresi Degisim Suresi 2500 sa Osa 99999 sa
P4.4.5 Yag Filtresi Degisim Suresi 2500 sa 0 sa 99999 sa
P4.4.6 Separator Filtresi Degisim Siresi 5000 sa Osa 99999 sa
Haberlesme Parametreleri
P4.5.1 Yik Valfi Kontrol Kaynagi Sensor Sensor MASTER
P4.5.2 Calig/Dur Kontrol Kaynagi Panel Panel MASTER
P4.5.3 Haberlesmede Calisma Modu onayli onaysiz onayl
P4.5.4 Modbus AJ numarasi 1 1 100
P4.5.5 Baud Orani 19200 bps 2400 bps 19200 bps
P4.5.6 Stop Biti 2 1 2
P4.5.7 Parity Biti Cift Tek Cift
P4.5.8 ZamanAsimi Siresi 1.0 sn 0.1sn 10.0 sn
Kalibrasyon Parametreleri
P4.6.1 Basing Ofset Degeri 0.0 Bar -1.0 Bar + 1.0 Bar
P4.6.2 Sicaklik Ofset Degeri 0 Cel -10 Cel + 10 Cel
Onisitma Parametreleri
P4.7.1 Yikte Kalma Zamani 10sn Osn 60 sn ®
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P4.7.2 Bosta Kalma Zamani 15sn Osn 120 sn ®
Fan Ayarlan
P4.8.1 Fan Calisma Sicaklidi 75 Cel 50 Cel 100 Cel ®
P4.8.2 Fan Durma Sicakhgi 60 Cel 50 Cel 90 Cel ®
P4.8.3 Minimum Fan Calisma Sdresi 180 sn 0 sn 1200 sn ®
P4.9 Servis Sifresi 1245 0000 9999
Fabrika Parametreleri
P5.1 Girig Kontak Tipi IN1-IN6 : NC IN1-IN6 : NC IN1-IN6 : NO
P5.2 Yedek Cikis Fonksiyonu Kurutucu Segilmedi Kurutucu
P5.4 Sensor Basing Degeri 16 Bar 0 Bar 16 Bar
P5.8 Fabrika Sifresi 5489 0000 9999
P5.14 Sicaklik Sen.Tip KTY NTC KTY
P5.12 Bsn2 Aktif Var Yok Var
P5.13 Sensor 2 Bsn Degeri 16 Bar 0 Bar 16 Bar

3.9.7 Acilis Ekrani (P5.7)

Firma bilgilerinin girildigi meniidiir. 2 satir ve 16 karaktere kadar yaz girilebilir ve dnceki bilgiler degistirilebilir. Agilis
ekranindaki bilgileri CCS 3.1 cihazi enerjilendiginde 5 sn boyunca ekranda gosterilir.

Bu meniiye girildiginde ekranin sol iist satirinda yanip sénen kursér belirir. Eger
daha 6nce yazi yiiklenmemis ise ekran soldaki resimde oldugu gibi bostur. E¥ ve
2 tuslari ile istenen harf, say1 veya karakter segilir. B Tusu ile kursor bir saga
kaydirilir. K2 tusunu kullanarak kursér bir sola kaydirilir. Bl Tusuna basilarak
kursor alt satirin en sagia getirildikten sonra tekrar ayni tusa basildiginda yazi sisteme kaydedilir. Bu ekrandayken yaziy1
kaydetmeden ¢ikmak i¢in 2sn boyunca k=l tusuna basilmalidir.

3.9.8 Fabrika Sifresi (P5.8)

Bu parametre fabrika parametrelerine erismek icin gerekli olan sifredir. Degistirme islemi “P3. 9-Kullanici Sifresi
” ile aymdir.

3.9.9 CCS 3.1 Version (P5.9)
Bu parametre CCS 3.1 cihazinin yazilim versiyon bilgilerini igerir.

3.9.10 Bootloader Version (P5.10)
Bu parametre CCS 3.1 cihazinin bootloader yazilimi versiyonunun bilgilerini igerir.

3.9.11 Fabrika Kalibrasyonu (P5.11)

Bu sayfa CCS 3.1’1n 4-20mA basing sensorii girisinin kalibrasyon degerleri ile ilgilidir. Sadece
iiretici EN-KO elektronik tarafindan ayarlanabilir.
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3.9.12 Sicaklik Sensorii (P5.12)

Bu parametre CCS3.1’1n sicaklik sensorii girisine takilacak olan sensdriin tipini belirler. CCS3.1 ‘in desteklemis oldugu
sicaklik sensorii tipleri NTC, PT1000 , KTY olmak iizere 3 adettir.

Inot: Bu parametrenin yanlig ayarlanmasi durumunda yanlig sicaklik 6l¢iimii nedeniyle Kompresor hasar gorebilir.

3.9.13 "Basing 2 Aktif (P5.13)
CCS 3,1’ AN2 girisine baglanan basing sensoriinii, (Vida basinci ) aktif hale getiren parametredir.

CCS 3.1 - CCS 3.1C MEKANIKSEL
OZELLIKLER

|
'%
%L

. 39,50
i il N
147,60 [
. S
o
)
o
= o~
o™
™
1
Lep s

Besleme 10 -30 Vac
Calisma ortam -10°C/ +60°C
sicakhgi
Réle Cikiglan OUTO0-0OUT3 Roéle Cikis (6A 250Vac cosgp =1.0)
OUT4 Enversor Réle Cikis (10A 250Vac cose =1.0)
Baglant Vidasiz Soket
Kutu Metal Arka kapak 0.8mm
Metal 6n panel 2 mm
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Agirhik 550 gr. (ortalama)
Boyutlar (GxYxD) 174 x 124 x 39.8 mm
Montaj Acikhgi 151.6 x 115.6mm
Montaj
Panel montaj, metal vida ile sabitlemeli

INO ACIL STOP GIRISI

IN 1 MOTOR TERMIK ROLESI

IN 2 SEPARATOR FILTRESI

IN 3 FAZ SIRASI ROLESI

IN 4 YAG FILTRESI

IN 5 UZAKTAN YUK VALFi KONTROLU
IN 6 UZAKTAN CALIS/DUR KONTROLU

OUTO0 | MOTOR ANA KONTAKTOR

OUT1 | MOTOR YILDIZ KONTAKTOR

OUT 2 | MOTOR UGCGEN KONTAKTOR

OUT 3 | YUK SELENOIDI

OUT 4 | FONKSIYONEL GCIKIS

AN O NTC SICAKLIK SENSORU

AN1 | 4-20mA BASINC SENSORU (Sebeke)

AN 2 4-20mA BASINC SENSORU (Vida)

DOKUMAN VERSIYONU

Versiyon No: V1.3

Versiyon A¢iklamasi: IN6 ve IN7 tanimlar1 diizeltildi. CCS 3.0 yazan metinler CCS 3.1 olarak diizeltildi. Membrain ve
Arka kapak baskisindaki miisteri logosu olan ¢izimler degistirildi. Baglant1 semasi eklendi. Parametre tablosu
Tiirkgelestirildi. 3.e.9’da Kurutucu siiresi tanimi degistirildi. 3.g.2’deki kirmizi tanimu yerine sar1 tanimi kondu.3.f.10
kaldirildi.3.g.3 kaldirildi.On panel memrain ve mekaniksel 6zellikler degistirildi.

Yayin Tarihi: 07.03.2013

Yaymm yapan: Hasip TUNA

Versiyon No: V1.4

Versiyon Agiklamasi: 3.f.7 kismu diizeltildi. Kurutucu tanim diizeltildi. Kurutucu siiresi birimi dakika yapildi. Bsn Fark
Gecikme parametresinin default degeri 10 sn yapildi.

ig Basing Bas. Dgr parametresi eklendi. Hava Tahliye Edilmedi arizasi eklendi.

Yayin Tarihi: 21.06.2013

Yaymm yapan: Hasip TUNA

Versiyon No: V1.5

Versiyon Ac¢iklamasi: Kontrol Kaynagi ile ilgili kisimlar kaldirildi. Yedek Ariza 2 eklendi.Fan motor termik arizasi
kaldirildu.

Yayn Tarihi: 24.06.2013

Yayim yapan: Hasip TUNA

BAGLANTI SEMASI
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