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AMF2.0 JENERATOR-SEBEKE KONTROL VE OTOMATIK TRANSFER UNITESI
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AMF2.0 tek veya li¢ faz sebeke voltajini izleyen ve yiikii sebeke ile jenerator arasinda aktaran

ve ariza kontrollerini yapan mikroislemci kontrolli bir cihazdir.

Cihaz bir jenerator

panosunda bulunan gostergeleri lizerinde toplayarak pano maliyetini diigiiriir. Cihazin 3 adet
calisma modu vardir. Otomatik, test ve kapali ¢alisma modlar1 cihaz {izerinde bulunan push
butonlar yardimiyla secilir. Cihaz kapali modda iken menii butonuna basilarak cihazin
calismasina ait 44 adet parametre ayri ayri dijital olarak ayarlanir ve hafizaya alinir. Bu

sayede cihaz her tiirlii motora, ayr1 bir iinite gerektirmeden adapte edilebilir.

Fonksiyonlar:

Mikro igslemci kontrolii

Otomatik ¢alistirma ve durdurma

Otomatik yiik transferi

On panelden parametre konfigiirasyonu

Ariza durumunda otomatik durdurma

Test konumu

Mars sirasinda voltaj diismesine dayanikli

On 1s1tma, otomatik hazir ve motor ¢alist1 ¢ikist

Yakit veya stop selenoidli calisma

3 faz sebeke gercek RMS 6l¢limii ve izleme

Jenerator faz gercek RMS 6l¢iimii ve izleme

Jenerator frekans Olglimii ve izleme

Programlanabilir sebeke ve jenerator gerilim limit degerleri
Programlanabilir jeneratdr start zamanlama degerleri ve mars adeti
Programlanabilir jenerator frekans limit degerleri
Programlanabilir jeneratdr durdurma zamanlama degerleri



o Programlanabilir ariza kontrol zamanlama degerleri
Programlanabilir yedek giris 6zellikler1

Programlanabilir yedek ¢ikis se¢imi

Programlanabilir 6n 1sitma, sogutma ve yiik transfer zamanlamalari
8 adet ariza kontrolii ve led indikasyonu

Programlanabilir uyku modu

Programlanabilir 6l¢iim kalibrasyonlar1

Display ile sayisal gosterim

Kiiciik boyutlar, ucuz maliyet

Anzalar:

e Start/stop arizasi
Diisiik yag basing arizasi
Asir1 hararet arizasi
Asiri/diisiik hiz arizasi
Yedek ariza
Alcak/ytiksek gerilim arizasi
Asirt yiik arizasi
Sarj ar1zasi

Giris/Cikislar:
e 3 faz sebeke voltaj girigleri
Tek faz jenerator voltaj girisi
12 veya 24 V akii beslemesi
Yag basing kontak girisi
Hararet kontak girisi
Sarj ariza girisi
Programlanabilir yedek fonksiyon girisi
Asir1 akim kontak girisi
Mars role ¢ikist
Yakit/stop Selenoid réle ¢ikisi
Alarm c¢ikis1
Programlanabilir yedek fonksiyon ¢ikisi
Jenerator kontaktorii role ¢ikist
Sebeke kontaktorii role ¢ikist
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Kapali Buton

Seheke Kontaktorii JTenerator Kontaktorii

Display: Otomatik veya test modunda iken menii butonuna basarak displayde su degerler ayr1
ayr1 gosterilir. Deger ekrana basilmadan once 3 saniye boyunca degerin nereye ait oldugu
displayde belirtilir.

e L1-N sebeke voltaji

e [.2-N sebeke voltaji

¢ [.3-N sebeke voltaji

e [ .13 sebeke faz R-faz T voltaji

e [ .23 gsebeke faz S-faz T voltaji

e [ 12 sebeke faz R-faz S voltaj

e L1-N jenerator voltajt

e Jenerator Frekansi

Display Ledleri:

e Vm: Displayde gosterilen degerlerin sebekeye ait gerilim degerleri oldugunu belirtir.
e Vi: Displayde gosterilen degerlerin jeneratore ait gerilim degerleri oldugunu belirtir.
e Hz: Displayde gdsterilen degerin jenerator frekansi oldugunu belirtir.

Otomatik Buton: Cihazi1 otomatik modda ¢alistirmak i¢in kullanilir.

Test Buton: Cihaz1 test modunda ¢alistirmak i¢in kullanilir.

Kapal Buton: Cihazi kapali moduna almak i¢in kullanilir. Eger sistemde ariza varsa, kapali
butona ilk basista arizalar silinir ve alarm kapatilir. Ikinci basista sistem kapali moda geger.
Ayrica kapali modda iken, cihaz sogutma yapiyor ise, kapali butona basarak sogutma zamani
sifirlanir.

Menii Buton: Cihaz otomatik veya test modundayken, menii butonu ile displayde gdsterilen
degerler degistirilir. Cihaz kapali moddayken, menii butonu ile parametreler meniisiine girilir.
Istenilen parametre otomatik ve test butonlar1 ile ayarlandiktan sonra, tekrar menii butonuna
basilarak parametrenin icerigi degistirilir. Parametrenin igerigi degistirildikten sonra menii
butonuna basarak degisiklik hafizaya alinir.

Anza Ledleri:8 adet ariza ledi bulunmaktadir. Ariza durumunda ilgili ariza ledi yanarak,
cthazda olan arizayi belirtir. Kapali butonuna basarak ariza ledleri silinir.

Sebeke Kontaktor ledi: Sebeke saglikli iken sebeke kontaktorii ¢ekip yiik sebekeden
beslendigi zaman, sebeke kontaktor ledi yanar. Sebekede hata olmasi1 durumunda kontaktor



birakir ve led soner. Tekrar sebeke diizeldigi zaman, sabitlenme siiresi boyunca yanip sdnerek
sebekenin geldigini belirtir.
Jenerator Kontaktor ledi: Jenerator kontaktorii gekecegi zaman, jenerator kontaktor ledi
yanar. Cihaz sogutma yaparken bu led yanip sénerek cihazin sogutma yaparak duracagmni

belirtir.
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TERMINAL BAGLANTILARI
Terminal Terminalin Ismi Aciklama
No
1 R Sebekenin R faz girisi bu terminale baglanir

2 S Sebekenin S faz girisi bu terminale baglanir

3 T Sebekenin T faz girisi bu terminale baglanir

4 N Sebekenin Notr girigi bu terminale baglanir

5 MAINS Sebeke kontaktoriine giden ¢ikis ucudur. Sebeke
kontaktoriinii  enerjilendirmek  i¢in  kullanilir.
Sebekenin R fazmi ¢ikisa verir

6 GEN Jenerator kontaktoriine giden ¢ikis ucudur. Jenerator
kontaktoriinii  enerjilendirmek  i¢in  kullanilr.
Jeneratoriin R fazmi ¢ikisa verir.

7 U Jeneratoriin faz girisi bu terminale baglanir

8 N Jeneratoriin notr girisi bu terminale baglanir

9 ALARM Ariza durumunda bu c¢ikis akiiniin (+) ucunu disari
verir.1.5 saniyelik araliklarla ¢ikis verilir ve kesilir.

10 FUEL Yakit veya stop selenoidinin rélesi buraya baglanir.
Akiiniin (+) ucu disar1 verilir.

11 START Mars motoru rdlesi buraya baglanir. Akiiniin (+) ucu
disar1 verilir.

12 AUX. Fonksiyonlar1 ayarlanabilen yedek rdle c¢ikislaridir.
Yedek c¢ikiglar akiiniin (+) ucunu disar1 verirler.

13 C.FAIL Bu girige sarj alternatoriiniin ariza ucu baglanir.

14 LOP Yag basing kontaginin ¢ikisi bu terminale baglanir.
Diisiik yag basing durumunda (-) ye ¢eken tipte
olmalidir.

15 AUX. Fonksiyonu ayarlanabilen yedek giristir. Yedek

girisler akiiniin (-) sine ¢ekilerek aktif olurlar




16 HET Hararet kontagmin ¢ikist bu terminale baglanir.
Hararet yiikselmesi durumunda (-) ye ceken tipte
olmalidir.

17 OVER CUR. Asir1 akim kontaginin ¢ikist bu terminale baglanir.
Asirt akim durumunda (-) ye ¢eken tipte olmalidir.

18 BAT(+) Akiiniin pozitif ucu baglanmalidir. Bu girisin degeri
9- 35 V arasinda olmalidir.

19 BAT(-) Akiiniin negatif ucu baglanmalidir. Akiiniin negatif
ucu topraklanmalidir.

Role ¢ikislar1 kuru kontak tiptedir.
CALISMA MODLARI:

Kapali:

Cihazin stop butonuna basarak, cihaz kapali moda girer. Ariza reset, alarm kapama ve
motorun durdurulmasi i¢in stop butonu kullanilir. Cihaz otomatik veya test modunda iken
stop butonuna basilirsa, cihaz eger cekili ise alternatér kontaktoriinii, mars rolesini, On 1sitma
rolesini hemen birakir. Motor calistyor ve yiikii besliyor ise parametrik olarak ayarlanmig
sogutma siiresi kadar motoru bosta calistirarak sogumasini saglar. Sogutma zamani1 sonunda
motoru durdurur.(eger sogutma yapmadan durmasi isteniyorsa bir kez daha kapali butona
basilmalidir) Ayrica bu modda, menii butonuna basilarak, jeneratoriin calistirilmasi,
durdurulmasi, ariza kontrolii ve kalibrasyonlar i¢in gerekli 36 adet parametre ayarlanir ve
hafizaya alinir.

Kapal1 modda eger ilgili parametre secili ise sebeke ayarlanan sinirlara gore kontrol edilir ve
sebeke kontaktorii enerjilendirilerek yilik sebekeden beslenir. Sebekenin 3 fazinin herhangi
biri smirlar disinda ise sebeke kontaktorii agilarak sebekenin yiikii beslemesine engel olur.
Eger ilgili parametre hayir secilmis ise sebeke kontaktor ¢ikisi normalde kapali kontagindan
sebekenin R fazin1 disar1 vererek sebeke kontaktoriinii cektirir fakat sebekeyi kontrol etmez.

Otomatik:

Cihazin otomatik butonuna basarak, sistem otomatik moduna girer.3 faz sebeke parametrik
olarak ayarlanan degerlere gore devamli kontrol edilir. Sebeke normal iken yiikk sebeke
tarafindan beslenir. Eger sebeke parametrik olarak ayarlanan degerlerin disina ¢ikarsa, sebeke
kontaktorii agilir. Cihaz motorun yag basincinin diisiik(eger aktif olarak secili ise) ,sarj
alternatoriiniin(eger aktif olarak secili ise) ve jeneratoriin gerilim iiretmedigini kontrol ettikten
sonra, cihaz parametrik olarak ayarlanan adette ve slirede mars basmaya baglar. Cihaz
parametrik olarak ayarlanan deger siiresince mars motoru rolesine enerji verir, eger motor
calismamigsa parametrik olarak ayarlanan deger siiresince bekler ve yeniden mars rolesini
enerjilendirir(mars1 basmadan dnce yag basincinin diisiik olmasi gerekir).Cihaz mars basmay1
parametrik olarak ayarlanan adet kadar dener ve bu deneme sonunda motor hala ¢caligmamissa
cihaz start/stop arizasi verir. Mars basma siiresince eger alternator gerilimi 125V un tistiinde,
frekans1 15Hz in istiinde, sarj gerilimi varsa(eger parametrik olarak evet secilmis ise) ve yag
basinci yiikselmis ise(eger parametrik olarak evet secilmis ise) cihaz motor ¢alisti olarak
algilar, hemen mars motoru rdlesini agar. Parametrik olarak ayarlanan alternatér kontaktor
gecikme siliresi sonunda alternatdor kontaktorii enerjilendirilir. Yiik jenerator tarafindan
beslenir. Parametrik olarak ayarlanan ariza gecikme siliresi sonunda ise ariza kontrolleri
yapilmaya baslanir. Ariza durumunda jenerator hemen durdurulur, ilgili ariza ledi ve alarm
ledi yanar, alarm rolesi enerjilendirilir. Bir sonraki ¢alisma i¢in mutlaka arizanin silinmesi
gerekmektedir.

Sebeke normale dondiigiinde ise parametrik olarak ayarlanabilen sabitlenme siiresi boyunca
beklenilir. Bu siire boyunca yiikii jenerator besler, sebeke ledi yanip sonerek sebekenin
geldigini belirtir. Bu siire boyunca sebeke belirlenen araligin disina ¢ikmaz ise, alternator




kontaktorii acilir ve sebeke kontaktorii enerjilendirilir, sebeke ledi yanar ve yiik sebekeden
beslenir. Motor ise sogutma zamani sliresince bosta calistirilarak sogumasi saglanir. Bu siire
sonunda motor durdurulur. Motorun durmasi i¢in alternatdr gerilimi ve frekansinin kesilmesi
ve yag basmcinin diismesi, sarj geriliminin 0 olmasi gerekir.

Test:

Cihazin test butonuna basarak, sistem test moduna girer. Sebeke varken jeneratorii test etmek
icin kullanilir. Her sey otomatik moda uygun olarak calisir. Fakat sebeke oldugu siirece
jenerator kontaktorii ¢ektirilmez. Yik sebekeden beslenir. Sebeke simirlar digina cikarsa
jenerator kontaktorii enerjilendirilerek yiikii beslemeye baslar.

PANELIN CALISMA SAFHALARI
Jenerator calismasi sirasinda asagidaki ¢aligma safhalarindan gegmektedir.

1. Jenerator duragan halde: Bu durumda motor yag basinci ve sarj gerilimi diisiik olmali
jeneratdr voltaji ve frekanst olmamalidir. Cihaz otomatik modda bu sinyallerden herhangi
birini algilarsa motor c¢alisiyor kabul eder ve durdurmaya calisir.“P0S:maksimum stop
siiresi” nde durduramazsa calistirma/durdurma arizasi verir. Jeneratoriiniizde panosu
iizerinde manuel kontroller varsa ve jenerator bu kontrollerle kullanilmak
isteniyorsa kontrolleri kullanmadan 6nce panelin enerjisini mutlaka kesin.

2. Marslama: Sebekenin hatali olmasi sonucu bu sathaya geg¢ilir. Marslamadan 6nce motor
yag basinci diisiik olmali, sarj gerilimi diisiik olmali, jeneratér voltaji ve frekansi
olmamalidir. Bu sinyallerden herhangi biri algilanirsa ¢alistirma durdurma arizasi
verilmektedir. Marslamadan 6nce yag basinci yiiksekse cihaz yag basmcinin diismesini
bekler. Yag basinci diiser diismez marslama baslar. Yag basinct diismezse calistirma
durdurma arizasi verilir. Marslama bagladiktan sonra jenerator voltaji, frekansi, sarj voltaj
veya yag basici sinyallerinden herhangi biri yiikselirse motor calist1 kabul edilir.
Marslama sirasinda mars ve yakit selenoidi enerjilendirilir.

3. Anza gecikme siiresi: Motor ¢alist1 kabul edildikten sonra jeneratoriin tirettigi sinyallerin
stabil hale gelmesi i¢in bu siire kadar beklenir. Siirenin sonunda arizalar kontrol edilmeye
baglanir.

4. Jenerator calsiyor: Ariza gecikme siiresinden sonra jeneratdr calisiyor kabul edilir.
Otomatik ve test modlarinda “PO8: Alternator kontaktor gecikmesi” kadar beklenerek
jeneratOr kontaktorii enerjilendirilir(bu siire motor ¢alistiktan sonra saymaya baslayacagi
icin mutlaka “P11 ariza gecikme siiresinden” fazla se¢ilmelidir.)

5. Sogutma: Jeneratér kullanicinin istegine gore veya sebekenin durumuna goére durma
siirecine girdiyse ve motorun ¢alismasindan bu yana jenerator yiike girdiyse sogutma
moduna gecer. Jenerator kontaktorii acilir ve motor “P06: Sogutma siiresi” kadar bosta
calistirilir. Bu siire i¢inde jeneratoriin yiike girmesini gerektiren bir durum olusursa
sogutma iptal edilir ve jenerator calisma moduna geri doner. Sogutma siiresi boyunca
jenerator durum ledi yanip sonmektedir.

6. Jenerator durduruluyor: Sogutma islemi bittikten sonra jenerator durdurulma safhasina
gecer. Yakit selenoidi olan sistemlerde yakit selenoidinin enerjisi kesilir. Stop selenoidi
olan sistemlerde ise stop selenoidi enerjilendirilir. Jeneratoriin duruyor kabul edilebilmesi
icin motor yag basinci(se¢ili ise) ve sarj gerilimi(secili ise) diisiik olmali, jenerator voltaji



ve frekansi olmamalidir. “P0OS5S:maksimum stop siiresi” kadar beklendikten sonra motor
hala durmamissa calistirma/durdurma arizasi verilir.

7. Jenerator arnizasi: Bu durumda jenerator ariza sebebiyle durdurulmustur ve ariza
silinmeden higbir islem yapmayacaktir. Kapali butonuyla ariza silinerek basa dontiliir.

GIRIS-CIKIS iSLEVLERI

Giris islemlerinde 1 saniyelik stabilite filtrelenmesi vardwr. Yani girislerin aktif-pasif
degisiminde yeni konumun en az 1 sn sabit kalmas1 gerekmektedir.

Besleme Girisleri: Akiiniin (+) ve (-) uclart BATT+ ve BATT- terminallerine baglanacaktur.
Ters baglanma durumunda, cihaz ¢alismayacaktir. Cihaz hem 12 volt hem de 24 voltluk
jeneratdrlerde kullanilmaya uygundur.

Alternator girisleri: Alternator girigleri tek fazdir. Cihaz alternator gerilimini ve frekansini
bu giristen 6lgmektedir. Ilgili parametrelerden alternatoriin gerilim ve frekansmin alt ve st
limitleri ayarlanabilir. Bu araligin disinda cihaz kirmizi ariza verir.

Sebeke girisleri: Sebeke girisleri 4 adettir(3 faz + nd6tr).Cihaz sebeke gerilimini bu giristen
Olemektedir. Cihaz 3 ayr1 fazi ayr1 ayr1 degerlendirmekte ve fazlarin parametrik olarak
ayarlanabilen smirlar1 disima ¢ikmasi durumunda sebekeyi hatali kabul etmektedir.

Sarj girisi: Bu girise motorun sarj ucu baglanir. Bu giristen sarj alternatoriiniin enerji liretip
iretmedigi anlasilir.P25 nolu parametreden sarj sinyali aktif segilerek bu sinyal motorun
calismast ve durmasi i¢in gerekli sinyallerden biri olarak kullamilabilir. Sarj girisi
kullanilmiyor ise P25 nolu parametre “no” secilmeli ve bosta birakilmalidir. Ayrica sarj
arizasinin sar1 veya kirmizi ariza olacagi P26 nolu parametre ile ayarlanabilir.

Yag basing girisi: Jeneratoriin yag basing kontagina baglanir. P34 nolu parametreden yag
basing sinyali aktif se¢ilerek bu sinyal motorun ¢aligmasi ve durmasi i¢in gerekli sinyallerden
biri olarak kullanilabilir. Yag basin¢ girisi kullanilmiyor ise P34 nolu parametre “no”
secilmeli ve bosta birakilmalidir. Ayrica yag basing kontaginin normalde agik veya kapali
olacagi P35 nolu parametre ile ayarlanabilir.

Yedek giris: Bu giris P22 nolu parametreden normalde acik ariza, normalde kapali ariza,
uzaktan kilitle ve sebeke var girislerinden biri olarak secilebilir. Eger yedek giris, yedek ariza
olarak secilirse bu ariza motor ¢alistyorken aktiftir ve kirmizi arizadir. Bu giris sebeke var
veya uzaktan kilitle girislerinde biri olarak se¢ilmis ise normalde agik giristir. Saseye

cekerek giris aktif olur. Eger bu giris kullanilmayacaksa giris normalde agik ariza secilip
bosta birakilmalidir.

Hararet girisi: Jeneratoriin hararet termostat ¢ikisma baglanir. Normalde agik giristir. Asiri
hararet durumunda saseye ¢eken tiptedir. Motor ¢alistyorken aktiftir. Kullanilmiyor ise bosta
brrakilmalidir.

Asin yiik girisi: Jeneratoriin ¢ikisindaki termik salterin ¢ikisina baglanir. Normalde agik
giristir. Asir1 yiilk durumunda saseye ¢eken tiptedir. Motor ¢alisiyorken aktiftir. Kullanilmiyor
ise bosta birakilmalidir.

Sebeke kontaktor ¢ikisi: Bu ¢ikis kapali kontagindan R fazini1 disar1 verir. Bu ¢ikisa bagh
yiik sebekeden beslenir. Eger cihaz sebekeyi hatali bulursa kontagi agarak sebeke



kontaktdriine giden sebeke R fazim1 keser. Ilave emniyet olarak bu cikis alternatdr
kontaktoriiniin kapali kontagindan gecirilmelidir.

Alternator kontaktor cikisi: Cihaz sebekeyi hatali bulmasi durumunda, jenerator caligtirilir
ve uygun gerilim ve frekans elde edilmesi sonucunda, bu ¢ikis alternatér kontaktoriini
cektirerek yiikii jeneratdre aktarir. Ilave emniyet olarak bu ¢ikis sebeke kontaktdriiniin kapali
kontagindan geg¢irilmelidir.

Alarm c¢ikisi: Ariza durumunda alarm ¢ikist aktif olur.1.5 saniyelik periyotlarla réle kontag:
cekerek cikisa bataryanin + ucunu verir ve birakir. Kapali butonuna basarak alarm ¢ikisi
kapanur.

Yakat/stop c¢ikisi: Jeneratoriin yakit veya stop Selenoid girisi ,P23 nolu parametreden segerek,
bu ¢ikisa baglanmalidir. Selenoidiler aktif edilirken, role kontagi vasitasiyla bataryanin +
ucuna baglanir.

Mars cikisi: Jeneratoriin mars motor rdle girisi bu ¢ikisa baglanmalidir. Mars siirticlisti aktif
edilirken, réle kontagi vasitasiyla bataryanin + ucuna baglanir.

Yedek cikisi: Bu c¢ikis P21 nolu parametreden Onisitma, motor c¢alisti ve otomatik hazir
cikislarindan biri olarak secilebilir. Yedek cikis aktif oldugunda bataryanin + ucunu role
kontagindan disar1 verir.

ARIZA VE IKAZLAR

Cihaz kirmizi ariza durumunda yakit selenoidinin enerjisini hemen keser. Eger mars basiyor
ise mars1 da hemen keser. Motoru durdurur, ilgili ariza ledini yakar, alarm ¢ikismi aktif eder.
Sar1 ariza durumunda ise motor durdurulmaz. Sadece ilgili ariza ledi yanar ve alarm ¢ikis1
aktif olur. Kapali butonu ile ariza silinir ve ariza ledleri sondiiriiliir.

«S Al¢ak Yiiksek Hiz Anzasi1 (KIRMIZI ARIZA): Motor ¢alisirken aktiftir. Motor
% calisirken alternatdriin frekansinin belirlenen smirlarin disinda olmasi sonucu bu ariza
meydana gelir. Kirmiz1 arizadir. Ariza olustugu zaman ilgili led ile birlikte alarm ledide
yanar. Alarm ¢ikis1 aktif olur. Jenerator hemen durdurulur.
+y / Alcak Yiiksek Voltaj Anzas1 (KIRMIZI ARIZA): Motor calisirken aktiftir. Motor
Z_ caligsirken alternatoriin geriliminin belirlenen sinirlarin disinda olmasi sonucu bu ariza
meydana gelir. Kirmiz1 arizadir. Ariza olustugu zaman ilgili led ile birlikte alarm ledide
yanar. Alarm ¢ikis1 aktif olur. Jenerator hemen durdurulur.
Hararet Anzas1 (KIRMIZI ARIZA): Motor calisirken aktiftir. Motor ¢alisirken hararet
miisiri ariza ucundan asir1 hararet bilgisi gelmesi durumunda(saseye ¢eken tipte olmali)
hararet arizasi olusur. Kirmiz1 arizadir. Ariza olustugu zaman ilgili led ile birlikte alarm
ledide yanar. Alarm ¢ikis1 aktif olur. Jenerator hemen durdurulur.
Asint Akim Anzas1 (KIRMIZI ARIZA): Motor calisirken aktiftir. Motor calisirken asirt
akim bilgisi(saseye c¢eken tipte olmali) gelmesi sonucu bu ariza meydana gelir. Kirmizi
arizadir. Ariza olustugu zaman ilgili led ile birlikte alarm ledide yanar. Alarm ¢ikis1 aktif
olur. Jenerator hemen durdurulur.
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Cahstirma Durdurma Anzasi(KIRMIZI ARIZA): Siirekli aktiftir. Motoru
calistramamasi veya durduramamasi sonucu bu arizayr verir. Kirmizi arizadir. Ariza
olustugu zaman ilgili led ile birlikte alarm ledide yanar. Alarm ¢ikis1 aktif olur. Start veya
stop islemine son verilir. Kapali butonuyla ariza silindiginde ise tekrar cihaz motoru
calistirmaya veya durdurmaya calisir.

Durdurma islemi sonunda cihaz sarj gerilimi goriiyorsa sarj ariza lediyle beraber start/stop
ariza ledi, yag basmci goriiyor ise yag basing ariza lediyle beraber start/stop ariza ledini,
alternator gerilimi veya frekansini goriiyor ise sadece start/stop ledini yakarak bize cihazin
neden duramadigmi belirtir.

Cihaz parametrik olarak ayarlanan marslama adeti sonunda, motoru calistiramamissa
start/stop ledini yakar ve ariza verir.

(amlw Diisiik Yag Basinc1 Arizasi(KIRMIZI ARIZA): Yag basing aktif parametresi secilerek,
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diisiik yag basing arizasi aktif olur. Motor ¢alisirken yag basincinin diismesi sonucu(yag
basing miisiri ariza ucundan diisiik yag basinci bilgisi gelmesi durumunda) bu ariza
meydana gelir. Kirmiz1 arizadir. Ayrica eger motor duruyorken cihaz yag basmcim yiiksek
goriiyor ise yine bu arizayr ve STOP arizas1 vererek sensoriin bozuk oldugunu belirtir.
Ariza olustugu zaman ilgili led yanar. Alarm ¢ikis1 aktif olur. Jenerator hemen durdurulur.
Sarj Arnizasi (SARI veya KIRMIZI ARIZA): Sarj aktif parametresinin secilmesiyle aktif
olur. Motor ¢alisirken Sarj alternatoriiniin sarj arizasi ucundaki voltajin diismesi durumunda
bu ariza verilir. Bu durumda sarj alternatorii sarj etmiyor demektir. Sar1 veya Kirmiz1 ariza
olarak parametrelerden ayarlanabilir. Ayrica eger motor duruyorken cihaz sarj girisinde
gerilim goriiyor ise yine bu arizayr ve STOP arizasi verir. Ariza olustugu zaman ilgili led
yanar. Alarm ¢ikis1 aktif olur. Jenerator hemen durdurulur.

Yedek Anza Ledi (KIRMIZI ARIZA): Yedek girisin yedek ariza secilmesiyle aktif olur.
Motor ¢alistyorken aktiftir. Normalde acik veya kapali olarak secilebilir. Normalde agiksa
saseye c¢ekilerek, normalde kapaliysa saseden ayirarak kirmizi ariza verir, ilgili led yanar.
Alarm ¢ikis1 aktif olur.

PROGRAMLAMA VE PARAMETRELER:

Programlama meniisii jeneratoriin ¢alismasi icin gerekli siirelerin, sartlarin, limitlerin
parametrik olarak ayarlanmasi i¢in kullanilir. Programlama meniisii i¢in cihaz kapali
durumdayken menii butonuna basilmalidir. Menii butonuna basildiktan sonra sayet P44 sifre
degeri sifir(0) ise dogrudan parametre degistirme sayfasina erisilir. Sayet P44 degeri sifir(0)

dan farkli ise ““---

“ olarak goriinen ekranda siras1 ile her bir digite deger girilmelidir. Deger

girisi sirasinda auto ve test butonu ile deger girilir ve menu tusu ile onaylanir 3 degerin
girilmesi sonrast menu tusuna basildiginda sifre dogru girildiyse POO parametresine erisim
saglanir. Sifre hatali ise tekrar “---* ekranda goriintiilenecektir. Bu durumda tekrar sifre degeri

girilebilir sayet sifreyi hatirlamiyorsaniz fabrikamizla temasa geciniz.

Sifre dogru olarak

girildikten sonra POO parametresi goriintiilenir. Istedigimiz parametreye ulasabilmek icin test
butonu ile yukar1 dogru, auto butonu ile asag1 dogru parametre numarasini 1 er saydirarak
istedigimiz parametreye ulasiriz. Yeniden menii butonuna basarak sectigimiz parametrenin
icerigini goriiriiz. Test ve Auto butonlar1 ile parametrenin degerini degistirip menii butonu ile
hafizaya aliriz. Yeni parametre degeri hafizaya alindig1 zaman displayler 3 kez yanip sonerek
islemi dogrular. Hafizaya alinmasi istenmeyen parametre degeri i¢cin off tusu kullanilir.
Parametre degeri ekranda goriintiileniyorken off tusuna basilirsa kayit edilmeden paramtre
degistirme mentisiine geri doniiliir. Kapali butonuyla program meniiden ¢ikariz.

Parametre - Standart Minimum Maksimum
Ayarlanabilir Parametre: < < <

No: Deger: Deger: Deger:
P00 Mars Gecikmesi 1 sn 0 sn 240 sn

P01 Mars Sayisi 3 adet 1 adet 10 adet

P02 Mars Basma Siiresi 5 sn 1 sn 60 sn

P03 Mars Aras1 Bekleme Siiresi 5sn 1 sn 60 sn

P04 Stop Siiresi 5 sn 1 sn 60 sn




P05 Maksimum Stop Siiresi 60 sn 30 sn 900 sn
P06 Sogutma Siiresi 60 sn 0 sn 900 sn
P07 Sebekeye Gegis Siiresi 60 sn 0 sn 900 sn
P08 Alternator Kontaktor Gecikmesi | 8 sn 2 sn 60 sn
P09 Sebeke Kontaktor Gecikmesi 1 sn 0 sn 60 sn
P10 Yag Basing Gecikmesi 5 sn 3 sn 60 sn
P11 Ariza Gecikme Siiresi 7 sn 2 sn 60 sn
P12 Jenerator Frekans Ust Sinir 53 Hz 40Hz 99 Hz
P13 Jenerator Frekans Alt Smir 47 Hz 10 Hz 90 Hz
P14 Jenerator Gerilim Ust Smir 250V 70V 350V
P15 Jenerator Gerilim Alt Smir 170V 60V 250V
P16 Alternator Hata Gecikmesi 5 sn Isn 10sn
P17 Sebekeden Cikis Gerilimi 170V 60V 250V
P18 Sebekeden Doniis Gerilimi 180V 60V 250V
P19 Sebeke Ust Sinir 265V 70V 350V
P20 Mars Kesme Frekansi 20Hz 15 Hz 50 Hz
Par;r:etre Ayarlanabilir Parametre: Standart Deger: Degerler
(Prh) Onisitma
P21 Yedek Cikis (Prh)Onisitma (Opt) Motor Cal.
(Oto) Oto.Hazir
Yedek Giris Normalde Agik Normalde Kapali1 Ariza(NC)
P22 Ariza(NO) Normalde Agik Ariza(NO)
Sebeke Var (220)
Uzaktan kilitle (dsb)
P23 Selenoid: Yakit(FUL) Yakit(FUL) Stop(STP)
P24 Frekans Se¢im: 50 Hz 50Hz 60Hz
P25 Sarjdan Algilama Evet(y) Evet(y) Hayir(n)
P26 Sarj Ariza Sari/Kirmizi Kirmizi(red) Kirmizi(red) Sari(yel)
P27 E?)Eﬂ;l?: odda Sebeke Evet(y) Evet(y) Hayir(n)
P28 Fabrika Ayarlarina Don: Hayir(n) Hayir(n) Evet(y)
P29 Kalibrasyon L1-N 0 +9 -9
P30 Kalibrasyon L2-N 0 +9 -9
P31 Kalibrasyon L3-N 0 +9 -9
P32 Kalibrasyon GEN-N 0 +9 -9
P33 Uyku Modu: Hayir(n) Evet(y) Hayir(n)
P34 Yag Basing Algilama Evet(y) Evet(y) Hayir(n)
P35 Yag Basin¢ Kontak NC(kapali) NC(kapali) NO(acik)
P36 Alarm Siiresi 120sn. Osn.(siirekli) 900sn.
P37 Jenerator Modeli : 0 0 950
P38 Yiikte Test Hayir(n) Evet(y) Hayir(n)
P39 Sarj Sinyali Mars Kesme Evet(y) Hayir(n) Evet(y)
P40 E'Zfrriasmg Sinyali Mars Evet(y) Hayir(n) Evet(y)
P41 Start Gecikmesi ( dakika) 0 0 999
P42 Calisma Zaman Saati* 1000 Sadece okunabilir
P43 Calisma Zaman Saati* 1 Sadece okunabilir
P44 Menii igin Sifre 0 0 999

PARAMETRE ACIKLAMALARI

No \ Parametre \ Aciklama
Operator Parametreleri
P00 | Mars gecikmesi: Motor siikunet durumundan bu siire kadar gecikmeyle calistirilir.

Bu siire boyunca mars basilmaz. Siire sonunda hala mars basma
istegi varsa marsa basilir. Ayrica eger yedek ¢ikis On 1sitma

olarak se¢ilmis ise marg gecikmesi boyunca 6n 1sitma yapilir.
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P01

Mars sayisi:

Sistem motoru ¢alistiracagi zaman bu parametre kadar mars
denemesi yapar. Parametrik olarak ayarlananabilen deneme
sonucunda motor ¢alismamigsa cihaz start/stop arizasi verir.

P02

Mars basma siiresi:

Her mars denemesinin ne kadar siireceg§i bu parametre ile
belirlenmektedir.

P03

Mars susma siiresi:

Her mars denemesinin arasinda ne kadar beklenecegi bu
parametre ile belirlenmektedir.

P04

Stop siiresi

Calisan motor durdurulduktan sonra bu siire kadar beklenmesi
gerekmektedir. Bu siire emniyet siiresidir. Stop selenoidli
sistemlerde bu siire boyunca stop selenoidi enerjilendirilir.

P05

Maksimum stop siiresi:

Motor durdurulurken bu siire kadar durdurma islemine devam
edilir. Eger bu siire sonunda motor durmamigsa cihaz,
start/stop arizast verir ve durdurma islemini bitirir. Kapali
butonuyla arizayi silerek durdurma islemi tekrar edilir.

P06

Sogutma siiresi:

Jenerator yiikten ciktiktan sonra, bu siire kadar yiiksiiz olarak
calistirilarak sogutulur.

P07

Sebekeye Gegis Siiresi:

Sistem yiikii beslerken sebeke normal smirlar icinde olsa bile
yiik hemen sebekeye aktarilmamaktadir. Bu siire kadar
sebekenin saglikli olarak kalmasi beklenir. Sebeke bu siire
boyunca saglikli kalmis ise, cihaz yiikii sebekeye aktarir ve
motoru sogutma islemine baglar.

P08

Alternator Kontaktor
Gecikmesi:

Sebeke hatali iken, motorun calistig1 algilandiktan bu siire
kadar beklendikten sonra yiik jeneratore aktarilir. Bu
parametre P11 parametresinden mutlaka biiyiik
secilmelidir.

P09

Sebeke Kontaktor
Gecikmesi:

Sebeke, sebekeye gecis siiresi sonunda saglikli ise bu siire
kadar beklendikten sonra sebeke kontaktorii ¢eker.

P10

Yag Basin¢ Gecikmesi:

Jenerator marsa basmadan Once, bu parametre ile belirlenen
siire kadar yag basmcinin diismesini bekler. Eger yag basinci
bu siire sonunda diismemis ise, cihaz start/stop arizasi verir.

P11

Ari1za Gecikme Siiresi:

Motorun ¢alistig1 algilandiktan sonra, bu kadar siire gecikme
ile caligma sirasinda algilanacak sinyallere bakilir.

P12

Frekans Ust Sinir:

Alternator ¢ikis frekansmin maksimum degeridir. Bu frekansin
istiinde calisma durumunda cihaz, alternatér hata gecikme
siiresi sonunda asir1/diisiik hiz arizasi hatasi verir.

P13

Frekans Alt Sinir:

Alternator ¢ikis frekansinin minimum degeridir. Bu frekansin
altinda calisma durumunda cihaz, alternator hata gecikme
siiresi sonunda asir1/diisiik hiz arizasi hatasi verir.

P14

Alternator Gerilim Ust Sinir:

Alternator ¢ikis geriliminin maksimum degeridir. Bu gerilimin
istiinde c¢alisma durumunda cihaz alternatér hata gecikme
siiresi sonunda alcak/yiiksek gerilim arizasi verir.

P15

Alternator Gerilim Alt Sinir:

Alternator ¢ikis geriliminin minimum degeridir. Bu gerilimin
altinda c¢alisma durumunda cihaz alternator hata gecikme
siiresi sonunda alcak/yiiksek gerilim arizasi verir.

P16

Alternator Hata Gecikmesi:

Alternator ¢ikis geriliminin ve frekansinin belirlenen sinirlarin
disma c¢iktiginda hata verilmeden oOnce bu siire kadar
beklenmektedir. Bu siire sonunda hala degerler sinir diginda
ise hata verilir. Bu parametre oOzellikle ani yik
degisikliklerinde yarar saglamaktadir.

P17

Sebekeden Cikis Gerilimi:

Sebekenin herhangi bir fazinin gerilimi bu degerin altina
distligiinde sebeke hatali olarak degerlendirilir.

P18

Sebekeye Doniis Gerilimi:

Sebekenin herhangi bir fazinin gerilimi bu deger ile sebeke iist
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siir degeri arasinda ise sebeke normal olarak degerlendirilir.

P19

Sebeke Ust Sinir:

Sebekenin herhangi bir fazinin gerilimi bu degerin lizerinde ise
sebeke hatali olarak degerlendirilir.

P20

Mars Devri:

Alternator ¢ikis frekansi bu parametre ile belirtilen degerin
iistiinde ise, motor calist1 olarak algilanir ve mars rolesi hemen
brrakir.

P21

Yedek Cikis:

Yedek c¢ikis fonksiyonu su 3 parametreden biri olarak
secilebilir:

a-Prh(6misitma):On 1sitma amaciyla kullanilir. Mars gecikme
parametresiyle ayarlanan deger siiresince On 1sitma bataryanin
+ ucunu ¢ikis olarak verir.

b-Opt(Motor cahsti):Motor calistigi zaman bataryanin +
ucunu ¢ikis olarak verir. Giivenli bir sekilde durduktan sonra
cikist keser.

c-Oto(Otomatik hazir):Cihaz otomatik modda iken
bataryanin + ucunu ¢ikis olarak verir. Diger manuel ve kapali
modlarda ¢ikis1 keser.

P22

Yedek Giris:

Yedek giris fonksiyonu su 4 parametreden biri olarak
secilebilir:

a-NC(Normalde Kapali):Yedek giris normalde kapali kirmizi
ariza olarak secilir. Motor calisirken girisin - saseden
ayrilmastyla kirmizi1 ariza verir.

b-NO(Normalde Ac¢ik): Yedek giris normalde agik kirmizi
ariza olarak secilir. Motor c¢alisirken girisin  saseye
birlestirilmesiyle kirmizi ariza verir

c-dsb(Remote Disable):Cihaz otomatik modda iken sebeke
olmasa bile, normalde acik olan bu giris saseye c¢ekilerek
cthazin jeneratorii ¢alistirmasi engellenir.

d-220(Sebeke Var): Cihaz otomatik modda iken sebeke
olmasa bile, normalde acik olan bu giris saseye cekilerek
cthazin sebekeyi normal kabul etmesini saglar.

P23

Selenoid:

a-Ful(Yakit selenoidi):Sistem motoru ¢alistirirken yakit
cikisini aktif ediyorsa bu parametre secilmelidir.
b-Stp(Stop selenoidi): Sistem motoru durdururken yakit
cikisini aktif ediyorsa bu parametre secilmelidir.

P24

Frekans:

a-50Hz:50Hz lik sistemler i¢in bu parametre secilmelidir.
b-60Hz:60Hz lik sistemler i¢in bu parametre secilmelidir.

P25

Sarj Girisi Aktif:

a-y(Evet):Bu parametre secilerek sarj alternatoriinden gelen
sinyal bilgisi motorun ¢alismasinda ve durmasinda kullanilir.
Ayrica motor calistyorken sarj sinyali kesiliyorsa cihaz sari
veya kirmizi ar1iza(P26 ile belirlenir)verir.

b-n(Hayir):Bu parametre sarj alternatorii olmayan sistemlerde
secilmelidir.

P26

Sarj Ariza Sar/Kirmzi:

a-red(Kirmuzi ariza):P25 parametresi evet segilmesi sartiyla
bu parametre secilirse, motor ¢alisiyorken sarj kesilirse, cihaz
kirmizi ariza verir. Motor hemen durdurulur.

b-yel(Sar ariza): P25 parametresi evet secilmesi sartiyla bu
parametre secilirse, motor ¢alisiyorken sarj kesilirse, cihaz sar1
ariza verir. Motor calismaya devam eder. Fakat sarj ariza ledi
yanar ve alarm ¢ikis1 aktif olur. Kapali butonuyla sarj ariza
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ledi sondiiriiliir, alarm kapatilir

P27

Kapah Modda Sebeke
Kontrolii:

a-y(Evet):Bu parametre secilerek, cihaz kapali iken sebekeyi
ayarlanan limitlere gore kontrol eder. Eger sebeke normalse
yiikii sebeke besler. Sebeke limitlerin disindaysa, cihaz kapal
moddayken bile sebeke kontaktoriine giden enerjiyi keser.
b-n(Hayir):Bu parametre secilerek cihaz kapali modda
sebekeyi kontrol etmez. Kapali kontagindan disar1 sebekenin R
fazini siirekli verir.

P28

Fabrika Ayarlarina Doniis:

y(Evet):Bu parametre secilerek cihaz fabrika ayarlarmi
yeniden kalic1 olarak hafizaya yiikler.

P29

Kalibrasyon L1:

Sebekenin R fazini kalibre etmek i¢in kullanilir. Lineer olarak
Olciilen deger, ger¢ek degerden ne kadar sapma gosteriyorsa
Olciim degeri parametre degeri kadar Gtelenir.9...-9 arasinda
kademeli olarak kalibrasyon yapilir.1

Kademe yaklasik olarak 2.5V luk 6teleme yapar.

P30

Kalibrasyon L2:

Sebekenin S fazini kalibre etmek i¢in kullanilir. Lineer olarak
Olciilen deger, ger¢ek degerden ne kadar sapma gosteriyorsa
Olciim degeri parametre degeri kadar Gtelenir.9...-9 arasinda
kademeli olarak kalibrasyon yapilir.1 Kademe yaklasik olarak
2.5V luk 6teleme yapar.

P31

Kalibrasyon L3:

Sebekenin T fazini kalibre etmek i¢in kullanilir. Lineer olarak
Olgiilen deger, gercek degerden ne kadar sapma gosteriyorsa
Olciim degeri parametre degeri kadar Gtelenir.9...-9 arasinda
kademeli olarak kalibrasyon yapilir.1 Kademe yaklasik olarak
2.5V luk 6teleme yapar.

P32

Kalibrasyon GEN:

Jeneratoriin R fazin1 kalibre etmek icin kullanilir. Lineer
olarak Olciilen deger, gercek degerden ne kadar sapma
gosteriyorsa Olciim degeri parametre degeri kadar otelenir.9...-
9 arasinda kademeli olarak kalibrasyon yapilir.

1 Kademe yaklasik olarak 2.5V luk 6teleme yapar.

P33

Uyku Modu Aktif:

a-y(Evet):Bu parametre secilerek cihazin harcadigi gic
disiiriiliir. Cihaz, 3 dakika boyunca higbir tusa basilmamissa
uyku moduna gecerek ledleri ve displayleri kapatir ve
harcanan giicli biiyiikk miktarlarda diisiiriir. Fonksiyonlar ise
calismaya devam eder. Displaylerin yeniden agilmasi igin
menii butonuna basilir ve uyku modundan c¢ikilir. Uyku modu
ariza durumunda ve motor ¢alisiyorken aktif degildir.
b-n(Hayir):Uyku modu fonksiyonu kullanilmak istenmiyorsa
bu parametre se¢ilmelidir.

P34

Yag Basing Sinyali Aktif:

a-y(Evet):Bu parametre secilerek yag basing kontagindan
gelen sinyal motorun ¢alismasinda ve durmasinda kullanilir.
Motor calistyorken yag basmci diigerse diisik yag basing
arizas1 vererek jeneratdr durdurulur. Motor mars basmadan
once mutlaka yag basinci diisiik olmalidir.

b-n(Hayir):Bu parametre yag basing kontagi olmayan
sistemler i¢in secilmelidir.

P35

Yag Basin¢ Kontak Secimi:

a-NC(Normalde Kapahl):Bu parametre secilerek yag basing
kontag1 normalde kapali secilir. Yag basinci diisiikse kontak
saseye baghdir, yiikseldigi zaman kontak saseden ayrilir.

b-NO(Normalde Ac¢ik): Bu parametre secilerek yag basing
kontagr normalde acik segilir. Yag basinci diisiikse kontak
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saseye bagl degildir, yiikseldigi zaman kontak saseye
baglanir.

P36

Alarm siiresi:

Alarm c¢ikisinin ne kadar stirede aktif olacagimi belirtir.0-
900sn. arasi ayarlanabilir. Parametre 0 secilirse alarm stirekli
calisir.0 harici degerler ise, alarmin kag¢ saniye siliresince
calisacagini belirtir.

P37

Miisteri Kodu:

Bu parametrede her miisterinin alternatér kodu bulunmaktadir.
Bu parametre degeri degistirildikten sonra standart degerlerin
yiiklenmesi durumunda alternatére Ozel standart degerler
otomatik olarak yiiklenir.

P38

Yiikte Test:

a-y(Evet):Bu parametre segilerek test modunda sebekeye
bakmaksizin yiikii jenerator besler.

b-n(Hayir):Bu parametre secilerek test modunda eger sebeke
varsa yiikii sebeke, sebeke hatali ise yiikii jenerator besler.

P39

Sarj Sinyali Mars Kesme:

a-y(Evet):Bu parametre segilerek sarj sinyali motoru caligti
kabul eden sinyallerden biri olur ve algiladiktan sonra marsi
keser. Bu parametrenin aktif olabilmesi i¢in P25
parametresinin evet sec¢ilmesi gerekir.

b-n(Hayir): Bu parametre secilerek sarj sinyali motoru c¢aligt
kabul eden sinyallerden biri olarak se¢ilmez.

P40

Yag Basing¢ Sinyali Mars
Kesme:

a-y(Evet):. Bu parametre secilerek yag basin¢ sinyali motoru
calist1 kabul eden sinyallerden biri olur ve algiladiktan sonra
marst keser. Bu parametrenin aktif olabilmesi i¢in P34
parametresinin evet secilmesi gerekir.

b-n(Hayir): Bu parametre segilerek yag basing sinyali motoru
calist1 kabul eden sinyallerden biri olarak se¢ilmez.

P41

Start Gecikmesi :

Motor stikunet durumundan bu siire kadar gecikmeyle
calistirilir. Bu siire boyunca mars basilmaz. Secilmis ise 6n
1sitma yapilmaz. Siire sonunda hala mars basma istegi varsa
mars gecikmesi kadar beklenerek marsa basilir. Ariza
durumlarinda bu siire beklenmeksizin mars basilir.

P42

Caliyma Zaman Saati (x1000)

Motorun ¢alistigr toplam siire bu parametreden ve P43
izlenebilir. Toplam c¢alisma siiresi 999 saatin {izerinde
olabilecegi ekranda gostermek i¢in iki parametre degeri
kullanilmigtir. Parametre degeri yalnizca okunabilir olup
icerigi degistirilemez.P42 degeri 1000 ile carpildiktan sonra
P43 degeri ile toplanarak toplam ¢aligma siiresi bulunur.

P43

Caliyma Zaman Saati (x1)

Motorun ¢alistig1 toplam siire bu parametreden ve P42
izlenebilir. Toplam c¢alisma siiresi 999 saatin iizerinde
olabilecegi ekranda gostermek i¢in iki parametre degeri
kullanilmistir. Parametre degeri yalnizca okunabilir olup
icerigi degistirilemez. P42 degeri 1000 ile carpildiktan sonra
P43 degeri ile toplanarak toplam c¢aligma siiresi bulunur.

P44

Caliyma Zaman Saati :

Motorun ¢alistig1 toplam siire bu parametreden izlenebilir.
Parametre  degeri  yalnizca  okunabilir olup igeri8i
degistirilemez. Maksimum degeri olan 999saat ten sonra deger
sifirlanir.

MOTOR SINYALLERI:

Motorun Calismasi:
Cihaz motorun ¢alistigmi 4 sinyalden anlamaktadir.
e Alternator gerilimi
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e Alternator frekansi(gerilim sinyalinden hesaplanir)
¢ Yag basing sinyali(P40 parametresi ile secilebilir.)
e Sarj sinyali(P39 parametresi ile se¢ilebilir.))

Bu 4 sinyalden herhangi biri olustugunda, cihaz motoru ¢alist1 kabul eder ve mars1 motor
rOlesinin enerjisini hemen keser.(Alternator gerilimi 125VAC, alternator frekanst 15Hz ve
sarj gerilimi 6V iizerinde olmali. Yag basing kontagmin ise saseye bagli olmamasi gerekir.)
Cihazin motorun calistigini yag basincindan algilamasi i¢in, yag basincinin sadece mars
basarken yiikselmesi gerekmektedir. Mars aras1 beklemede yag basinci yiikselirse , cihaz
motoru calist1 olarak kabul etmez ve 2. mars i¢in yag basinciin diismesini bekler.
Eger sistemde sarj alternatorii yoksa P25 ile sarjdan algilama iptal edilebilir.
Ayni sekilde sistemde yag basing kontagi yoksa P34 ile yag basincindan algilama iptal
edilebilir.
Motorun Durmasi:
Cihaz motorun durdugunu 4 sinyalin hepsinin birden kesilmesiyle anlamaktadir.
e Alternator gerilimi
e Alternator frekansi(gerilim sinyalinden hesaplanir)
¢ Yag basing sinyali(parametrik olarak secilebilir)
e Sarj sinyali(parametrik olarak seg¢ilebilir)
Cihazin motoru durdu kabul etmesi i¢in, bu 4 sinyalinde kesilmesi gerekmektedir. (Alternator
gerilimi 125VAC, alternator frekans1 15Hz ve sarj gerilimi 6V altinda olmali. Yag basing
kontagi ise saseye bagli olmali.)
Eger sistemde sarj alternatorii yoksa P25 ile sarjdan algilama iptal edilebilir.
Ayni sekilde sistemde yag basing kontagi yoksa P34 ile yag basincindan algilama iptal
edilebilir.

ELEKTRIKSEL OZELLIKLER

9-35 VDC
30mA (kapali konum)

Besleme 90mA (otomatik konum)
130mA(maksimum akim)
Cahsma ortam -10°C / +70°C
sicakhgi
Bagil nem %10-%95 aras1 yogusmasiz
Réle Cikuslar Alarm,yakit,mars ve yedek ¢ikis 6A/12-24VDC

Jenerator ve sebeke kontaktor ¢ikis 10A / 250VAC

Voltaj olciim arah@ | 20-300VAC

Frekans 6l¢iim arahg | 1-99 Hz

Baglant Vidali Soket

A o o Faz voltajlar i+ /- %2

Ol¢iim Dogrulugu Frekans : :+/-0.1 Hz

Kutu Yiiksek sicaklifa dayanikli PPO GF %20
Koruma Simifi IP 52 (On panel)

Agirhk 230 gr. (ortalama)

Boyutlar (GxYxD) 72x72x62 mm

Montaj Acikhgi 67x67mm

Panel montaj, metal vida ile sabitlemeli

Montaj Kullanilabilir maksimum panel kalinlig1 3mm
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BOYUTLAR ve MONTAJ
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/77[77 AKUNUN NEGATIF UCU TOPRAKLANMALIDIR.

Onemli Not: Panelin ¢alisabilmesi icin akiiniin negatif ucu mutlaka topraklanmahdir.



