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AMF 4.0 JENERATOR KONTROL VE OTOMATIK TRANSFER
PANELI KULLANIM KILAVUZU

V1.36

(AMF 4.0 versiyon 25)

AMF 4.0

Automatic Mains Failure
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GENEL TANITIM

AMF 4.0 tek veya li¢ faz sebeke voltajini izleyen, yiikii sebeke ile jeneratdr arasinda aktaran
ve ariza kontrollerini yapan mikroislemci kontrollii bir cihazdir. Cihaz bir jenerator
panosunda bulunan gostergeleri iizerinde toplayarak pano maliyetini diisiiriir. Cihazin 4 adet
calisma modu vardir. Otomatik, test, maniiel ve kapali ¢alisma modlar1 cihaz {izerinde
bulunan diigmeler yardimiyla secilir. Menii diigmesi 3 sn basili tutularak, cihazin ¢aligmasina
ait 99 adet parametre ayr1 ayri dijital olarak ayarlanir ve hafizaya alinir. Bu sayede cihaz her
tiirlii motora, ayr1 bir iinite gerektirmeden adapte edilir.

FONKSiYONLAR

Otomatik ve maniiel motor ¢alistirma ve durdurma
Sebeke arizas1 durumunda jeneratorii devreye alma
Gercek RMS voltaj ve akim 6l¢iimleri

Jenerator arizalarini algilama
Otomatik yiik transferi
On 1s1tma fonksiyonu

Maniiel, otomatik ve test modlari
Pano maliyetinden tasarruf saglayan ol¢iim gostergeleri

Son 10 arizanin kaydi

Motor ¢alisma zamanini tutma ve servis zamani geldiginde uyarma

Sebeke ve jenerator kontaktorlerini maniiel kontrol edebilme
Analog yag basing ve hararet sensorii kullanabilme
Tim sistem limitlerinin, zamanlamalarinin ve ¢alisma modlarinin girilebildigi

parametre menusu

Analog yag basing ve hararet 6l¢iimlerinin bar grafik ile gésterimi

Programlanabilir 6l¢iim kalibrasyonlari
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GIRIS / CIKISLAR

3 faz jenerator ve sebeke voltaj girisleri
3 faz alternator akim girisi
12 veya 24 V akii beslemesi

ARIZALAR

Mars ve durdurma arizasi
Asirt ve diistik hiz arizasi
Asir1 ve diisiik voltaj arizasi

o Yag basing ve hararet analog girisleri o Asirt akim arizasi

o Sarj ariza girisi o Akt asir1 ve diisiik voltaj arizasi

. Mars role ¢ikist o Asir1 hararet arizasi

o On 1s1tma réle gikist o Sarj arizast

o Yakit selenoidi role ¢ikisi o Yag basinci diisiik arizasi

o Jenerator kontaktorii role ¢ikis o Servis zamani

o Sebeke kontaktorii role ¢ikisi o Yedek ariza

o 3 adet programlanabilir yedek role ¢ikisi

o 2 adet programlanabilir yedek giris
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ON PANEL

AMF 4.0 Automatic Mains Failure
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On Isitma (1): Soguk hava kosullarinda motor ilk defa calistirildiginda mars almiyorsa
motora On 1sitma yaptirilarak ¢alistirilmasi saglanir. Bu diigme istege bagl olarak diigmeye
basili tutuldugu siirece veya dnceden belirlenmis bir siire boyunca 6n 1sitma yapacak sekilde
ayarlanabilmektedir. Sadece maniiel modda ve motor duruyorken ¢alismaktadir.

Mars Diigmesi (Start): Motora mars vermek amaciyla kullanilir. Motorun calistigi algilanir
algilanmaz mars kesilmektedir. Bu diigme istege bagl olarak diigmeye basili tutuldugu siirece
veya Onceden belirlenmis bir siire boyunca mars basacak sekilde ayarlanabilmektedir. Sadece
maniiel modda ve motor duruyorken c¢alismaktadir. Panel mars siiresince ekranda “Str”
yazmaktadir.

Durdurma Diigmesi (Stop): Motoru durdurmak amaci ile kullanilmaktadir. Hangi modda
kullanilirsa kullanilsin basildiginda jeneratorii maniiel moda alarak, jeneratér daha 6nce yiike
alimmigsa sogutma, yiike alinmamigsa durdurma islemine gececektir. Sogutma sirasinda bir
daha stop tusuna basilirsa jenerator durdurulacaktir.

Jenerator Kontaktorii (2): Jenerator ¢alistiktan sonra iiretilen enerjinin yiike aktarilmasini
saglamaktadir. Jeneratdér duragan haldeyken bu kontaktér agik durumda kalmaktadir.
Kontaktoriin durumu {iistiindeki led ile belirtilmektedir. Led yaniyorsa kontaktor kapali ve yiik
jeneratorden besleniyor demektir. Kapatilabilmesi i¢in sebeke kontaktdriiniin agik olmasi
gerekmektedir.
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Sebeke Kontaktorii (3): Yiikiin sebekeden beslenmesini saglayan kontaktorii kontrol
etmektedir. Durumu {izerindeki led ile belirtilir. Led yaniyorsa kontaktér kapali yiik
sebekeden besleniyor demektir.

Not: Jenerator kontaktorii sebeke kontaktoriiyle elektriksel olarak kilitli bulunmaktadir. Ayn
anda iki kontaktor kapatilamaz.

Jenerator Durum Ledi (4):
e SoOniik oldugu durumda jeneratdr duragan demektir.
e Yanik oldugu durumda jeneratdr galistyor demektir.
e Iileride bahsedilecek olan jeneratdriin ilk ¢alismasi sirasinda gerceklesen ariza gecikme
siiresinde ve jeneratoriin durdurulmasi sirasinda gergeklesen sogutma ve durdurma
stirelerinde led yanip sonmektedir.

Sebeke Durum Ledi (5):
e Soniik oldugu durumda sebeke voltaj1 parametrelerde belirtilen sinirlarin disina ¢ikmis
demektir

e Yanik oldugu durumda sebeke normal degerlerin i¢inde demektir.

e Iileride bahsedilecek olan sebeke normal durumdan sebeke arizasi durumuna gegerken
veya sebeke arizasindan normal duruma gegerken beklenen gecikme siirelerinde led
yanip sonmektedir.

Ariza Ledleri (6): En iistte soldan itibaren algak yiiksek jenerator frekansi, algak yiiksek
jeneratOr voltaji, asirt hararet, asir1 jenerator akimi, servis zamani arizalari, alt soldan itibaren
calisirma ve durma arizasi, diisiik yag basinci arizasi, sarj alternatorii arizasi, akii algak
yiiksek voltaj arizas1 ve yedek ariza bulunmaktadir. Bu arizalarla ilgili detayli bilgi ileriki
boliimlerde verilecektir.

Analog Yag Basin¢ ve Hararet Gostergeleri (7): Bu bolimde yag basing ve hararet
miigirlerinin gosterge uclarindan okunan degerler kullanicinin kolayca gorebilecegi sekilde
bar grafikler halinde ekrana basilmaktadir. Boylelikle gostergelerdeki sayisal yag basing ve
hararet degerlerine ek olarak kullanicinin bu degerleri bar grafik halinde goérmesi saglanmistir.
Hararet i¢in kadran 50 C den baslayarak 100 C ye kadar, yag basinct i¢in kadran,
parametrelerden ayarlanan diisiik yag basing arizasi seviyesinden baslayarak miisirin
okuyabildigi en iist degere kadar gitmektedir.

Display ledleri: Displaylerin sag tarafinda bulunan ledlerdir. Bu ledler vasitasiyla o anda
displaylerde gosterilen degerlerin neye ait oldugu belirtilmektedir. Display de gosterilen
degerler yukari, agag1 ve menii tuslariyla degistirilebilmektedir.

Ol¢iim Modu Secme Diigmesi (8): En alttaki 2 display de gosterilen frekans ve voltaj
degerlerinin jeneratore mi yoksa sebekeye mi ait olacagini se¢mektedir. Yanindaki ledler
vasitasiyla da gosterilen 6l¢iim degerlerinin sebekeye mi “Mains” yoksa jeneratére mi “Gen”
ait oldugunu belirtir.

Esc Tusu: Bu diigmenin bir¢ok gorevi vardir. Asagida listelenmistir.
e Ariza olusmasi durumunda ilk basista korna susturulur. Ikinci basista ise ariza silinir.
e Parametre meniisiinden ¢ikmak i¢in kullanilir. Bu islem i¢in diigme 3 saniye basili
tutulmalidir.
e Parametre meniisiinde herhangi bir parametrenin degistirilmesi sirasinda girilen deger
hataliysa bu tus vasitasiyla iptal edilebilir.
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Menii Tusu (Enter): Bu tusun bir¢ok gorevi vardir. Asagida listelenmistir.

Panelin sol tarafindaki gostergelerde gosterilen degerlerin  segilebilmesini
saglamaktadir. Gosterilen degerler gostergelerin sag tarafindaki led ler vasitasiyla
belirtilmektedir. Normal calisma durumunda menii tusuna ilk basildiginda se¢im
modunda olan gostergenin yanindaki led yanip sonmeye baslayacaktir. Bu noktada
yukar1 asagi tuglariyla bu gostergede goriintiilenmek istenen deger degistirilir. Degeri
degistirilmek istenen gosterge farkli bir gostergeyse, led yanip sénerken menii tusuna
basmaya devam edilerek diger gostergelere gegilebilmektedir. Bu gostergelerdeki
degerlerde yukar1 ve asag tuslariyla degistirilebilmektedir.

Parametre meniisiine girilmesini saglar. Bu tusa 3 sn basili tutulmasi halinde
parametre meniisiine giris parolas: ekranda belirecektir.

Parametre meniisiinde herhangi bir degerin degistirilebilmesi i¢in kullanilmaktadir.

Yukari, Asagi Tuslari(+,-): Bu tuslarin iki gorevi vardir.

Normal c¢alisma durumunda bu tuslara ilk basildiginda se¢im modunda olan
gdstergenin yanindaki led yanip sénmeye baslar. ikinci defa basildifinda ise
gostergenin degerini degistirir. Secim modunda olan gostergeyi degistirmek ig¢in
gostergenin yanindaki led yanip sonerken menii tusuna basilmalidir.

Parametre meniisiinde parametrelerden biri enter a basarak ayarlama moduna
alindiktan sonra parametre degerinin her basamagi yukar1 asagi tuslart yardimiyla
istenilen sayiya ayarlanabilmektedir.

Calisma Modu Se¢cme Diigmesi (9): Panelin en saginda bulunan {i¢ diigme vasitasiyla sistem
mantiel (El isareti), otomatik (A harfi) ya da test modunda c¢alistirilabilmektedir. Sistemin
hangi modda oldugu yanindaki led vasitasiyla goriilebilmektedir. Cihaz kapaliyken (lizerinde
hicbir led yanmiyorken) bu diigmeler vasitasiyla acilmaktadir ve istenilen moda
gecirilebilmektedir.
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TERMINAL BAGLANTILARI
Terminal Terminalin Ismi Aciklama
No
1 Bat (+) Akiiniin pozitif ucu baglanmalidir. Bu girigin degeri
9- 30 V arasinda olmalidir.
2 Bat (-) Akiiniin negatif ucu baglanmalidir. Akiiniin negatif
ucu topraklanmalidir.
3 Com 1 On 1sitma, marslama ve yakit selenoidi rélelerinin
ortak ucudur.
4 Preheat (On Isitma) On 1s1tma selenoidi rélesi buraya baglanr.
5 Cranking (Marglama) Mars motoru rélesi buraya baglanir.
6 Fuel Selenoid (Yakit Yakit veya stop selenoidinin rdlesi buraya baglanir.
Selenoidi) Yakit sistemi stop selenoidiyle ¢alisiyorsa parametre
meniisiinden ayarlanmalidir.
7 Com 2 Yedek role ¢ikis 1,2,3 icin ortak ugtur.
8,9,10 Aux. Output 1,2,3 Fonksiyonlar1 ayarlanabilen yedek role cikislaridir.
(Yedek Cikis 1,2,3) Yedek ¢ikis 1 icin 6n tanimli olarak korna fonksiyonu
atanmistir. Bu fonksiyon kullanicinin istegine gore
degistirilebilmektedir.
11 Mains Cont. Com. Sebeke kontaktor rélesinin ortak ucudur. Pratikte bu
Yiiksek | (Sebeke Kontaktor girigse sebekenin R fazi baglanir.
Voltaj Rolesi Ortak Ucu )
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12 Mains Cont. NC Sebeke kontaktoriine giden ¢ikis ucudur. Sebeke
Yiiksek | (Sebeke Kontaktorii kontaktoriinii enerjilendirmek i¢in kullanilir.
Voltaj | Normalde Kapali Cikis1)

13 Gen Cont. Com. Jenerator kontaktor rélesi ortak ucudur. Pratikte bu
Yiiksek | (Jenerator Kontaktor girise jenerator U fazi baglanir.
Voltaj | Rolesi Ortak Ucudur)

14 Gen Cont. NO Jenerator kontaktdriine giden ¢ikis ucudur. Jenerator

Yiiksek |(Jenerator Kontaktorii | kontaktoriinii enerjilendirmek i¢in kullanilir.
Voltaj |Normalde Acik Ucu)

15 Charge Fail Excit. Bu girise sarj alternatdriiniin ariza ucu baglanir. Panel
(Sarj Ariza Girisi) mars sirasinda akiiniin pozitif ucuna bagli 150 ohm
luk bir diren¢ lizerinden sarj alternatoriine uyartim
akimi bastlir.

16 Aux. Input 1 Fonksiyonu ayarlanabilen yedek giristir. Yedek
(Yedek Giris 1) girigler akiiniin (-) sine cekilerek aktif olurlar. Ariza
ve goOsterge ucu olan yag basing miisirleri
kullaniliyorsa yedek giris 1 e yag basin¢ miisiri
ariza ucu baglamir. Bu tip miisirleri kullanabilmek
icin parametre meniisiinde uygun ayarlar yapilmalidir.
Bu giris parametrelerden ariza girisi  olarak
ayarlanirsa ariza olustugunda ekranda “A1” yazacak
ve yedek ariza (Aux ) ledi yanacaktir.

17 Aux. Input 2 Fonksiyonu ayarlanabilen yedek giristir. Yedek
(Yedek Giris 2) girigler akiiniin (-) sine g¢ekilerek aktif olurlar. Ariza
ve goOsterge ucu olan hararet miisirleri kullaniliyorsa
yedek giris 2 ye hararet miisiri ariza ucu baglanir.
Bu tip miisirleri kullanabilmek i¢in parametre
meniisiinde uygun ayarlar yapilmalidir. Bu giris
parametrelerden ariza girisi olarak ayarlanirsa ariza
olustugunda ekranda “A2” yazacak ve yedek ariza
(Aux ) ledi yanacaktir.

18 Aux. Input 3 Fonksiyonu ayarlanabilen yedek giristir. Yedek
(Yedek Giris 3) girisler akiiniin (-) sine ¢ekilerek aktif olurlar. Bu girig
parametrelerden ariza girisi olarak ayarlanirsa ariza
olustugunda ekranda “A3” yazacak ve yedek ariza

(Aux ) ledi yanacaktir.
19 Aux. Input 4 Fonksiyonu ayarlanabilen yedek giristir. Yedek
(Yedek Giris 4) girigler akiiniin (-) sine ¢ekilerek aktif olurlar. Bu giris

parametrelerden ariza girisi olarak ayarlanirsa ariza
olustugunda ekranda “A4” yazacak ve yedek ariza
(Aux ) ledi yanacaktir.

20 Oil Pressure (Yag Ariza ve gosterge ucu olan yag basing misirleri
Basinci Girisi) kullaniliyorsa bu girise yag basinci miigiri gosterge
ucu baglanir. Sadece ariza ucu olan miisirlerde bu
girise ariza ucu baglanir. Parametre meniisiin den
miisir tipleri se¢ilmelidir.

21 Temperature (Hararet Aniza ve gosterge ucu olan hararet miisirleri
Girisi) kullaniliyorsa bu girise hararet miisiri gosterge ucu
baglanir. Sadece ariza ucu olan miisirlerde bu girise
ariza ucu baglanir. Parametre meniisiin den miisir
tipleri secilmelidir.
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22,23,24,25 | Sebeke Faz ve Notr Sebeke faz ve notr girisleri bu terminale baglanir.
Yiiksek | Girisleri
Voltaj

26,27,28,29 | Jenerator Faz ve Notr Jenerator faz ve notr girigleri bu terminale baglanir.
Yiiksek | Girisleri

Voltaj
30,31,32,33 | Akim Trafosu Girisleri | Akim trafolarinin  sekonder wuglart bu girislere
34,35 baglanir. Her akim trafosunun c¢ikist ayr1 ayn

baglanmalidir. U¢larda ortaklama yapilmamalidir.

Role ¢ikiglar1 kuru kontak tiptedir.

Onemli Not: Panelin ¢alisabilmesi i¢in akiiniin negatif ucu mutlaka topraklanmahdir ...!

CALISMA MODLARI

Otomatik Caliyma: Otomatik diigmesine “A” basildiginda, jeneratdr otomatik moda
gecmektedir. Bu modda 3 faz sebeke onceden ayarlanmis degerlere gore devamli kontrol
edilir. Sebeke normal iken ylik sebeke tarafindan beslenir. Eger sebeke istenilen degerlerin
disina ¢ikarsa ve “sebeke ariza siiresi” kadarda zaman gegerse bu sebeke arizasi demektir,
sebeke kontaktorii acilir ve jenerator calistirilir. Jeneratoriin galigmasiyla “ariza gecikme
siiresi” kadar beklenir ve arizalar kontrol edilir. Daha sonra “P24: Alternatér kontaktor
gecikmesi” kadar beklenerek jeneratdr kontaktorii kapatilir ve yiik jeneratdrden beslenir.
Sebekenin istenilen degerlere gelmesi ve bu degerlerde “sebekeye gecis sliresi” kadar kalmasi
durumunda jenerator kontaktorii acilir, “transfer siiresi” kadar beklenir ve sebeke kontaktorii
kapatilarak yiik sebeke tarafindan beslenir. Eger motor ¢alistigindan bu yana yiik jenerator
tizerinden beslenmisse ‘“sofutma siiresi” boyunca sogutma yapilir. Yiik jeneratorden
beslenmemisse sogutma yapmadan jeneratér durdurulur. Otomatik modda jeneratoriin
duruyor olmasi gerektigi halde ¢alisiyor sinyali aliniyorsa panel jeneratorii durdurmaya
calisacaktir.

Test Modunda Calisma: Test diigmesine basildiginda jenerator test moduna gecer ve
sebekeye bakmaksizin jeneratorii calistirir. Jeneratoriin ilk calistirilmasi sirasinda sebeke
varsa yiilk sebeke tarafindan beslenir, yoksa “ariza siiresi” ve ‘“alternatdr kontaktor
gecikmesi” gectikten sonra jenerator kontaktorii kapatilir. Calistirildiktan sonra sebekenin geri
gelmesi durumunda jenerator kontaktorii agilarak “transfer siiresi” sonunda sebeke kontaktorii
kapatilir. Yiik sebekeden beslenirken sebekenin gitmesi durumunda sebeke kontaktorii acilir
ve “transfer siiresi” kadar bekledikten sonra jeneratdr kontaktorii kapatilir. Jeneratoriin
durdurulmasi isteniyorsa stop tusuna basilabilir.

Maniiel Modda Calisma: Maniiel tusuna basildiginda jeneratér maniiel moda geger. Maniiel
modda on 1sitma, motorun ¢alistirilmasi, durdurulmasi, jeneratdr ve sebeke kontaktdriiniin
kontrolii kullanici tarafindan yapilir.
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PANELIN CALISMA SAFHALARI
JeneratOr ¢alismasi sirasinda asagidaki calisma sathalarindan gegmektedir.

1. Jenerator duragan halde: Bu durumda motor yag basinci diisiik ve sarj gerilimi diisiik
olmali jeneratdr voltaji ve frekansi olmamalidir. Panel otomatik modda bu sinyallerden
herhangi birini algilarsa motor calisiyor kabul eder ve durdurmaya calisir. Jenerator
durum ledi yanip sonmeye baglar. “P59: Durdurma hatasi siiresi” nde durduramazsa
calistirma durdurma arizasi verir. Maniiel modda motor calisma sinyalleri algilasa da
panel tepki vermeyecektir. Jeneratoriiniizde panosu iizerinde maniiel kontroller varsa
ve jenerator bu kontrollerle kullanilmak isteniyorsa kontrolleri kullanmadan once
paneli maniiel e alimiz.

2. On isitma: On 1sitma yapilabilmesi icin motorun duragan halde olmasi gerekmektedir.
Eger motor sinyallerinden bir tanesi varsa 6n 1sitma yapilmayacaktir.

3. Marslama: Marslamadan 6nce motor yag basinci diisiik olmali, sarj gerilimi distk
olmal, jeneratdr voltaji ve frekansi olmamalidir. Bu sinyallerden herhangi biri algilanirsa
calistirma durdurma arizasi verilmektedir. Marslamadan 6nce yag basinci yiiksekse panel
yag basincinin diigmesini bekler. Yag basinci diiser diismez marslama baglar. “P57: Mars
basma yag basing gecikmesi” kadar siire boyunca yag basincit diismezse calistirma
durdurma arizasi verilir. Marslama basladiktan sonra jeneratdr voltaji, frekansi, sarj voltaji
veya yag basinci sinyallerinden herhangi biri ylikselirse motor ¢alist1 kabul edilir. Yalniz
yag basinct sinyalinde durum biraz farklidir. Yag basinct motor ¢alismadan
yiikselebileceginden, yag basincinin yiikselmesi sonrasinda “P56: Mars kesme yag basing
gecikmesi” kadar beklenerek mars kesilir. Bu siire icinde kullanict mars tusundan elini
cekerse marslama iptal edilir. Motor calistiktan sonra jenerator durum ledi yanip sénmeye
baglar. Marglama sirasinda mars ve yakit selenoidi c¢ekilir ve ekranda marslama
yapildigini belirten “Str” yazilir.

4. Arniza gecikme siiresi: Motor calist1 kabul edildikten sonra jeneratoriin iirettigi sinyallerin
stabil hale gelmesi i¢in bu siire kadar beklenir. Siirenin sonunda arizalar kontrol edilmeye
baslanir. Bu siire boyunca jeneratdr durum ledi yanip soner.

5. Jenerator calisiyor: Ariza gecikme siiresinden sonra jenerator ¢alisiyor kabul edilir.
Otomatik ve test modlarinda “P25: Alternator kontaktor gecikmesi” kadar beklenerek
jenerator kontaktorii kapatilir. Maniiel modda kullanici istegine gore panel istiindeki
jenerator kontaktorii tusuna basarak yiikii jenerator lizerine alir. Bu siire boyunca jenerator
durum ledi siirekli yanmaktadir.

6. Sogutma: Jenerator kullanicinin istegine gore veya sebekenin durumuna gore durma
stirecine girdiyse ve motorun g¢alismasindan bu yana jenerator yiike girdiyse sogutma
moduna gecer. Jenerator kontaktorii agilir ve motor “P58: Sogutma siiresi” kadar bosta
caligtirtlir. Bu siire i¢inde jeneratoriin yiike girmesini gerektiren bir durum olusursa
sogutma iptal edilir ve jenerator ¢alisma moduna geri doner. Sogutma siiresi boyunca
jenerator durum ledi yanip sonmektedir.

7. Jenerator durduruluyor: Sogutma islemi bittikten sonra jeneratdr durdurulma sathasina
gecer. Yakit selenoidi olan sistemlerde yakit selenoidi birakilir. Stop selenoidi olan
sistemlerde ise stop selenoidi cekilir. Jeneratoriin duruyor kabul edilebilmesi i¢in motor
yag basinci ve sarj gerilimi diisiik olmali, jenerator voltaji ve frekansi olmamalidir. “P59:

9



EN-KO ELEKTRONIK KONTROL SISTEMLERI AMF 4.0/TR/K.K./00

Durdurma hatas1 siiresi” kadar beklendikten sonra motor hala durmamissa calistirma
durdurma arizasi verilir.

9

Jenerator arizasi: Bu durumda jeneratdr ariza sebebiyle durdurulmustur ve ariza

silinmeden higbir islem yapmayacaktir.

ARIZA VE IKAZLAR

Arizalar sar1 ve kirmizi ariza olarak ikiye ayrilmaktadirlar. Sar1 arizalar sadece uyar1 amaglh
olup jeneratoriin ¢alismasin1 durdurmazlar. Kirmizi arizalarin olusmasi durumunda jenerator
kontaktorli derhal acilir ve asir1 akim arizasi hari¢ diger kirmizi arizalarda jenerator derhal
durdurulur. Asir1 akim arizasinda jenerator sogutularak durdurulur.

NG

|l\c

A

N %

Alcak Yiiksek Hiz Arizas1 (KIRMIZI ARIZA): Alternatoriin iirettigi elektrigin
frekans1 “P40: Jenerator alcak frekans arizasi” nin altina diigmesi veya “P41:
Jenerator yliksek frekans arizasi” nin {stiine ¢ikmasi ve bu durumda “P29:
Jenerator frekans ariza gecikmesi” kadar kalmasi durumunda gergeklesir.

Alg¢ak Yiiksek Voltaj Arizas1 (KIRMIZI ARIZA): Alternatoriin iirettigi voltaj
“P39: Jenerator yiiksek voltaj arizas1” nin {istiine ¢ikiyorsa veya “P38: jenerator
alcak voltaj arizas1” nin altina iniyorsa ve bu durumda “P29: Jenerator frekans
ariza gecikmesi” kadar bekliyorsa bu ariza verilir.

Hararet Arizas1 (KIRMIZI ARIZA): Hararet miisirinin gosterge (eger parametre
meniisiinden aktifse) ucundan okunan degerin “P66: Yiiksek sicaklik arizasi” mi
geemesi durumunda veya hararet miisiri ariza ucundan(eger parametre
meniisiinden aktifse) asir1 hararet bilgisi gelmesi durumunda hararet arizasi olusur.

Asirt Akim Arizas1 (KIRMIZI ARIZA): Akim trafolarinda okunan degerin
“P64: Asir1 akim ikaz” 1n istiine ¢ikmasi ve bu durumda “P65: Asir1 akim ikaz
gecikmesi kadar kalmas1” durumunda olusur. Derhal jenerator kontaktorii acilir ve
jenerator sogutarak durdurulur.

Periyodik Servis Zamam Ikazi: Servis zamani sifirlandiktan sonra “P70:
Periyodik bakim zaman1” kadar siire gegmesi durumunda bu ikaz verilir. Sifirlama
islemi servis tarafindan yapilir.

Calhstirma Durdurma Arizasi: Bu ariza olustugunda jenerator calistirilamamis
veya durdurulamamis demektir. Jeneratoriin calistirilmas1 sirasinda eger yag
basinci, sarj veya alternatdr voltaji algilanirsa ¢alistirma durdurma arizasi led iyle
beraber yag basinci, sarj veya algak yliksek voltaj arizasi ledi yanar. Bu sekilde
kullanic1 jeneratoriin hangi sinyalden dolayr calistirtlamadigini anlayabilir. Bu
ariza sarj ve alternator voltaji sinyali algilandiginda hemen, yag basinci yiiksek
algilandiginda ise “P57: Mars basma yag basing gecikmesi” kadar bekledikten
sonra verilir. Otomatik ve test modlarinda kullanicinin belirledigi adette ve siirede
mars basildiktan sonra jeneratdr caligmiyorsa ¢alistirma durdurma arizasi verilir.
Jeneratoriin durdurulmasi sirasinda “P59: Durdurma hatasi siiresi” boyunca
jeneratdr durdurulamazsa calistirma durdurma arizasi led iyle beraber yag basinci,
sarj veya algak yiiksek voltaj arizasi ledi yakilir. Bu sekilde kullanici jeneratoriin
hangi sinyalden dolay1 durdurulamadigini anlayabilir.

10
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Diisiik Yag Basinc1 Arizasiy(KIRMIZI ARIZA): Jeneratoriin ¢aligmast sirasinda
yag basing miisirinin gosterge (eger parametre meniisiinden aktifse) ucundan
okunan degerin “P47: Diisiik ya§ basing arizasi” degerinin altina inmesi
durumunda veya yag basing miigiri ariza ucundan (eger parametre meniisiinden
aktifse) diisiik yag basinci bilgisi gelmesi durumunda, diigiik yag basinci arizasi
olusur.

Sarj Arizas1 (SARI ARIZA): Sarj alternatoriiniin sarj arizasi ucundaki voltajin
diismesi durumunda bu ariza verilir. Bu durumda sarj alternatdrii sarj etmiyor
demektir. Jenerator durdurulmaz. Sadece korna ikazi yapilir ve ariza verilir.

AKkii Voltaji Alcak Yiiksek Arizasi (SARI ARIZA): Akl voltajinin “P67 Aki
voltaj1 diigiik alarm1” degerinin altina inmesi veya “P68 Akii voltaji yliksek
alarm1” degerinin {istline ¢ikmasi durumunda verilen arizadir. Jenerator
durdurulmaz. Sadece korna ikaz1 yapilir ve ariza verilir.

Yedek Ariza Ledi (SARI veya KIRMIZI ARIZA): Yedek girislerin
fonksiyonlar1 sar1 veya kirmizi ariza olarak secilmisse girisin aktif olmasi
durumunda bu ariza verilir.

Sebeke Arizasi: Eger sebeke voltaji “sebeke alt ariza gerilimi” nin altina inerse
veya “sebeke iist ariza gerilimi” nin {istiine ¢ikarsa ve bu durumda “sebeke ariza
siiresi” kadar zaman gecerse sebeke arizasi olusur. Sebekenin normale donmesi
icin voltajin “P35: Sebeke alt geri gelme gerilimi” nin iistiine ¢ikmasi veya “P36:
Sebeke iist geri gelme gerilimi” nin altina inmesi ve bu durumda “P26: Sebekeye
gecis siiresi” kadar gecmesi gerekir. Bu ariza yedek girislerin fonksiyonlarina gore
degisiklik gosterebilir.

Acil Durdurma: Yedek girislerden birinin acil durdurma olarak ayarlanmasi
durumunda kullanici acil stop butonuna basarsa bu ariza olusur. Bu ariza
olustugunda ekranda stop anlaminda “StP” yazacaktir. Bu arizanin silinebilmesi
icin acil stop butonunu eski haline getirip panel {izerinden arizanin silinmesi
gerekmektedir.

Sensor Arizasi: Yag basing ve hararet migirlerinin gosterge uclarina olan kablo
baglantisinin kopmasi veya miisirin gosterge boliimiinde elektriksel bir ariza
olmasi durumunda sensor arizasi verilir. Arizanin olusmasi i¢in problemin 4 sn
boyunca devam etmesi gerekir. Yag basing sensOr arizast olusmasi durumunda
ekrana “oSn”, hararet sensor arizasi olusmasi durumunda “tSn” yazilir. “P50: Yag
basinct gosterge bilgisinin kullanim1” ve “P51: Hararet gosterge bilgisinin
kullanim1” parametreleri “0” olarak ayarlanirsa bu bilgiler sadece ekrana basmak
icin kullanilacagindan sensor arizasi verilmeyecektir.

EEProm Arizasi: Bu arizanin olusmast durumunda ekrana “EEP” yazmaktadir.
Boyle bir ariza olmasi durumunda mutlaka servise bildirilmeli, panel kesinlikle
cahistirilmamahdar.
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PARAMETRE MENUSU

Parametre meniisiine girmek i¢in Menii (enter) tusu 3 sn basili tutulmalidir. Daha sonra parola
sorulur. Parametre meniisii 3 ayr1 kisimdan olusmaktadir. Bunlar kullanici, teknisyen ve
kalibrasyon parametreleri kismidir. Her boliime ayr1 parola ile girilmektedir. Parola kisminda
once en soldaki hane yanip sonecektir. Yukar1 ve asagi (+,-) tuslar1 yardimiyla bu hanedeki
deger artirilip azaltilabilir. Bu hanenin degeri istenilen sayiy1 geldikten sonra enter “Meni”
tusuna basarak bir sagindaki haneye gegilir. Hangi hane yanip soniiyorsa o hane yukar1 ve
asag1 tuslanyla artirilip azaltilabilir demektir. Enter tusu ve yukari agagi tuslari yardimiyla
tiim haneler ayarlandiktan sonra en sagdaki hane yanip sonerken enter a basildiginda deger
girilmis olur. Girilen parola yanligsa parametre meniisiine girmeden normal ¢alisma moduna
dontiliir. Parola dogru ise en list gostergede “P0” ve bir altindaki gdstergede ise parametrenin
degeri yazmaktadir. Parametreler arasinda yukari asagi tuslartyla gezilebilir. Herhangi bir
parametrenin degeri degistirilmek istendiginde enter tusuna basilarak ayar moduna girilir.
Parametrenin degerini goOsteren satirin bir altindaki satirda ayni deger yanip sdnmeye
baslayacaktir. Parola kismindaki gibi tek tek basamaklar yazilir ve en son enter a basildiginda
parametre kaydedilir. Basamaklarin yazilmasi sirasinda esc tusuna basilirsa deger
kaydedilmeden ayar modundan c¢ikilir. Parametre meniistinden ¢ikmak ig¢in esc tusuna 3 sn
stireyle basili tutulmasi gerekir.

AMF 4.0 PARAMETRELERI

Asagida parametre listesi verilmistir. Cihazin ilk kullaniminda parametre listesi model 10 igin
ayarlanmistir. Diger jenerator modelleri parametre 69 dan secilebilmektedir. Diger jenerator
modellerinde, degerleri model 10’dan den farkli olan parametreler ilerleyen kisimlarda tablo
olarak verilmistir.

No | Parametre | Alabilecegi degerler | On Tanmimh

Operator Parametreleri

PO Operator menusu parolasi 0-999 050
P1 Sicaklik Birimi 0: Celcius 0

1: Fahreneit
P2 Mars sayis1 1-9 3
P3 Mars basma siiresi 1-60 sn 10 sn
P4 Mars susma siiresi 3-60 sn 10 sn
P5 Manuel mars sekli 0: Marsa basmak i¢in diigme basili tutulmali 0

: Otomatik mars

: On 1s1tma i¢in diigme basili tutulmal 0
: Otomatik 6n 1sitma

P6 | On 1sitma yapma sekli

1
0
1
P7 Yedek giris 1 fonksiyonu 0: Giris aktif degil 6
1: Sar1 ar1za (Her zaman aktif)
2: Sar1 ar1za (Motor calisirken aktif)
3: Sar1 ariza (Ariza siiresi gectikten sonra aktif)
4: Kirmiz1 ariza (Her zaman aktif)
5: Kirmuzi ariza (Motor galisirken aktif)
6: Kirmiz1 ariza (Ariza siiresi gegtikten sonra aktif)
7: Uzaktan caligtirma
8: Sebeke arizasi iptal
9: Sebeke var
10: Acil durdurma
11: Kabin termostati

P8 Yedek giris 2 fonksiyonu Yedek giris 1 ile ayn1 0
P9 Yedek giris 3 fonksiyonu Yedek giris 1 ile ayn1 10
P10 | Yedek giris 4 fonksiyonu Yedek giris 1 ile ayn1 4
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P11 | Yedek giris 1 aktif olma sekli 0: Kapal1 devre ise aktif 0

1: Acik devre ise aktif
P12 | Yedek giris 2 aktif olma sekli Yedek giris 1 ile ayni 0
P13 | Yedek giris 3 aktif olma sekli Yedek giris 1 ile ayni 0
P14 | Yedek giris 4 aktif olma sekli Yedek giris 1 ile ayni 0
P15 | Yedek ¢ikis 1 fonksiyonu 0: Cikis kapal 0

1: Motor ¢alisti

2: Otomatik hazir (test veya otomatik mod segili)

3: Sar ariza

4: Kirmizi Ariza

5: Genel Ariza

6: Korna

7: Manuel, otomatik veya test modu segili

8: Otomatik mod segili

9: Motor durdurulacagi zaman 6 sn ¢ikis

10: Kontak ¢ikisi

11: Yardimci servisler
P16 | Yedek ¢ikis 2 fonksiyonu Yedek ¢ikis 1 ile ayni 0
P17 | Yedek ¢ikis 3 fonksiyonu Yedek ¢ikis 1 ile ayni 0
P18 | Yedek cikis 1 aktif olma sekli 0: Roleyi birak 1

1: Roleyi ¢ektir
P19 | Yedek ¢ikis 2 aktif olma sekli Yedek cikis 1 ile ayn1 1
P20 | Yedek ¢ikis 3 aktif olma sekli Yedek cikis 1 ile ayn1 1
P21 | Test Modu 0: Yiikstiz Test 0

1: Yiikte Test
P22 | Maks stop solenoidi siiresi 1-180 sn 6 sn
P23 | Sebeke arizas: siiresi 0-120 sn 3sn
P24 | Transfer siiresi 1-60 sn 1 sn
P25 | Alternator Kontaktor Gecikmesi 0-90 sn 2 sn
P26 | Sebekeye gegis siiresi 2-900 sn 5sn
P27 | On 1sitma siiresi 0-300 sn 0 sn
P28 | Jenerator gerilim arizasi gecikmesi 2-20 sn 3 sn
P29 | Jenerator frekans ariza gecikmesi 2-20 sn 3 sn
P30 | Korna Siiresi 0-900 sn 30 sn
P31 | Akim arizasi durumu 0: Akim arizasi kapali 1

1: Akim arizas1 agik
P32 | Sarjdan mars kesme 0: Sarjdan mars kesme kapali 0

1: Sarjdan mars kesme agik
P33 | Mars kesme alternator voltaji 20V-500V 165V
P34 | Sebeke alt ariza gerilimi 46V-500V 184V
P35 | Sebeke alt geri gelme gerilimi 46V-500V 194V
P36 | Sebeke iist geri gelme gerilimi 46V-500V 244V
P37 | Sebeke iist ariza gerilimi 46V-500V 254V
P38 | Jenerator algak voltaj arizasi 46V-500V 184V
P39 | Jenerator yiiksek voltaj arizasi 46V-500V 254V
P40 | Jeneratdr algak frekans arizasi 10-75 Hz 42.5 Hz
P41 | Jenerator yiiksek frekans arizasi 10-75 Hz 57.5Hz
P42 | Son 10 ariza
P43 | Operator fabrika ayarlarina dén | Yes: Operator fabrika ayarina doner

Teknisyen Parametreleri

P44 | Teknisyen menusu parolasi 0-999 060
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P45 | Analog yag basing sensor tipi 0: Analog sensdr yok 6
1: Analog Endiksan tipi
2: Analog Olgiisan (VDO 7 Bar) tipi
3: Analog Olgiisan (VDO 10 Bar) tipi
4: Analog Olgiisan (VDO 80 PSI) tipi
5: Analog VDO 5 Bar
6: Analog Aksa tipi
P46 | Dijital yag basing sensor tipi 0: Dijital sensor yok 0
1: Dijital Normalde kapali
2: Dijital Normalde agik
P47 | Diisiik yag basing arizast 0.1 —9.5 bar 1.2 bar
P48 | Analog sicaklik sensori tipi 0: Analog sensor yok 4
1: Analog Endiksan tipi
2: Analog Olgiisan (VDO 120 C) tipi
3: Analog Volvo tipi
4: Analog Aksa tipi
5: Analog Aksa tipi 2
P49 | Dijital sicaklik sensorii tipi 0: Dijital sensor yok 2
1: Dijital Normalde kapali
2: Dijital Normalde agik
P50 | Yag Dbasinc1 gosterge Dbilgisinin | 0: Sadece gosterge amaclh 1
kullanimi 1: Gosterge ve kontrol amagli
P51 | Hararet gosterge bilgisinin kullanim1 | 0: Sadece gosterge amaclh 1
1: Gosterge ve kontrol amagh
P52 | Yakat sistemi 0: Yakat selenoidi tipi 0
1: Stop selenoidi tipi
2: ECU tipi
P53 | Sarj Alternatdrii 0: Sarj alternatorii yok 1
1: Sarj alternatorii var
P54 | Mars kesme alternator frekansi 10-30 Hz 21 Hz
P55 | Mars kesme yag basinci 0.5—-9.5 bar 4.0 bar
P56 | Mars kesme yag basing gecikmesi 1-30 sn 3sn
P57 | Mars basma yag basing gecikmesi 1-10 sn 3sn
P58 | Sogutma siiresi 0-600 sn 180 sn
P59 | Durdurma hatas: siiresi 4-120 sn 30 sn
P60 | Ariza Gecikme Siiresi 2-60 sn 10 sn
P61 | Volan Yavaglama Siiresi 1-60 sn 3 sn
P62 | Akim trafosu primer orani 5-900 200
P63 | Parametre Meniisii Akim degerleri | 0: xI modu 0
garpani 1: x10 modu
P64 | Asiri akim ikaz 1-990 A 159 A
P65 | Asiri akim ikaz gecikmesi 2-250 sn 30 sn
P66 | Yiiksek sicaklik arizasi 80 C—-140 C (176 —284 F) 105C
P67 | Akl voltaji diisiik alarmi 0-40 V 24V
P68 | Akii voltaj1 yiiksek alarmi 0-40 V 30V
P69 | Otomatik parametre yiikleme 0-41 10
P70 | Periyodik bakim zamani ayar1 10-5000 50
P71 | Motor zaman saati ayar1 0.0 - 99999.0 saat 0
P72 | Son 10 adet arizalar sil Yes: Arizalar sifirlar
P73 | Periyodik bakim zamanim sifirlar Yes: Periyodik bakim zamanini sifirlar
P74 | Teknisyen fabrika ayarlarina don Yes: Teknisyen fabrika ayarina doner
Kalibrasyon Parametreleri
P75 | Kalibrasyon meniisii parolasi 0-999 070
P76 | Sebeke Vr kalibrasyonu m 0.01-9.99 0.87
P77 | Sebeke Vs kalibrasyonu m 0.01-9.99 0.87
P78 | Sebeke Vt kalibrasyonu m 0.01-9.99 0.87
P79 | Generator Vr kalibrasyonu m 0.01-9.99 0.87
P80 | Generator Vs kalibrasyonu m 0.01-9.99 0.87
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P81 | Jenerator Vt kalibrasyonu m 0.01-9.99 0.87
P82 | Jenerator Ir kalibrasyon m 0.01-9.99 3.53
P83 | Jenerator Is kalibrasyon m 0.01-9.99 3.53
P84 | Jenerator It kalibrasyon m 0.01-9.99 3.53
P85 | Batarya Voltaji kalibrasyonu m 0.01-9.99 0.54
P86 | Sebeke Vr kalibrasyonu k 29,429V 0
P87 | Sebeke Vs kalibrasyonu k 29,429V 0
P88 | Sebeke Vt kalibrasyonu k 29,429V 0
P89 | Jenerator Vr kalibrasyon k 29,429V 0
P90 | Jenerator Vs kalibrasyon k -29,+29V 0
P91 | Jenerator Vt kalibrasyon k 29,429V 0
P92 | Batarya voltaj1 kalibrasyonu k -9.9,+9.9 0.8
P93 | Yag basinci kalibrasyonu k -9.9,+9.9 0.0
P94 | Sicaklik kalibrasyonu k -9,+9 0
P95 | Jenerator Ir kalibrasyonu k -0.99, +0.99 (5 A igin) 0.00
P96 | Jenerator Is kalibrasyonu k -0.99, +0.99 (5 A igin) 0.00
P97 | Jenerator It kalibrasyonu k -0.99, +0.99 (5 A igin) 0.00
P98 | Standart kalibrasyon degerlerini | Yes: Standart kalibrasyon degerlerine doner
yiikle
P99 | Kapali modda sebeke kontaktorii | 0: Hayir 1
kontrolii 1: Evet

JENERATOR MODELLERINE GORE DEGISEN PARAMETRELER

Ilk kullaniminda 10 numarali jeneratér modeline ait parametre listesi cihaza yiiklenmistir.
Diger modellerde bazi parametreler degisebilmektedir. Diger jeneratér modellerinde 10
numarali modelden farkli olan parametreler asagidaki tabloda belirtilmistir. Parametre 69 da
uygun model numarasi girilerek, segilen jeneratér modeline ait parametre tablosu tek seferde
yiiklenebilmektedir.

Model Modellere Gore Degisen Parametreler
Numarasi

0 P15 —1 P45 —3 P52 — 1 P53 -0
P62 —100 P64 — 29 P67 — 9 P68 — 15

1 P15 —1 P45 —3 P52 — 1 P53 -0
P62 —100 P64 — 36 P67 — 9 P68 — 15

2 P15 —1 P45 —3 P52 — 1 P53 -0
P62 —100 P64 — 48 P67 — 9 P68 — 15

3 P62 —100 P64 — 43

4 P15 —1 P45 —3 P52 — 1 P53 -0
P62 —100 P64 — 54

5 P62 —100 P64 — 62

6 P15 —1 P52 — 1 P62 —100 P64 — 64

7 P15 —1 P52 — 1 P62 —100 P64 — 87

8 P62 —100 P64 — 87

9 P15 —1 P52 — 1 P64 — 149

10 On tamml
parametre

11 P62 —300 P64 — 210

12 P15 —1 P52 — 1 P62 —300 P64 — 269

13 P62 —300 P64 — 289

14 P15 —1 P48 — 2 P52 — 1 P62 — 50

P64 — 26

15 P48 — 2 P62 — 150 P64 — 130

16 P48 — 2 P62 — 250 P64 — 217

17 P48 — 2 P62 — 300 P64 — 289

18 P48 — 2 P62 — 500 P64 — 433

19 P48 — 2 P62 — 400 P64 — 360
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20 P48 — 2 P62 — 500 P64 — 437
21 P48 — 2 P62 — 400 P64 — 383
22 P48 — 2 P62 — 600 P64 — 506
23 P48 — 2 P62 — 600 P64 — 542
24 P48 — 2 P62 — 100 P63 — 1 P64 — 98
25 P48 — 2 P62 — 100 P63 — 1 P64 — 99
26 P48 — 2 P62 — 125 P63 — 1 P64 — 103
27 P48 — 2 P62 —150 P63 — 1 P64 — 144
28 P15—1 P45—3 P48—2 P52—1
P62—100 P64—17 P67—9 P68—15
P53—0
29 P15—1 P45—3 P48—2 P52—1
P62—100 P64—23 P67—9 P68—15
P53—-0
30 P15—1 P45-3 P48—2 P52—1
P62—100 P64—48 P67—-9 P68—15
P53—0 P9—10
31 P15—1 P45—6 P48—2 P52—1
P62—100 P64—51 P68—15 P67-9
32 P15—1 P45—6 P48—2 P52—1
P62—100 P64—65 P68—15 P67-9
33 P15—1 P45—6 P48—2 P52—1
P62—100 P64—72 P68—15 P67—9
34 P15—1 P45—6 P48—2 P52—1
P62—100 P64—95 P68—15 P67—9
35 P15—0 P45—6 P48—4 P52—0
P62—100 P64—95
36 P15—1 P45—6 P48—2 P52—1
P62—150 P64—101 P68—15 P67—9
37 P15—0 P45—6 P48—4 P52—0
P62—300 P64—253
38 P15—0 P45—6 P48—2 P52—0
P62—400 P64—310
39 P15—0 P45—6 P48—2 P52—0
P62—400 P64—318
40 P15—0 P45—6 P48—2 P52—0
P62—400 P64—397
41 P15—0 P45—6 P48—2 P52—0
P62—500 P64—476
PARAMETRE ACIKLAMALARI
No | Parametre | Aciklama
Operator Parametreleri
PO | Operatér menusu parolasi Kullanicinin parolasini degistirmesini saglayan parametredir.
P1 | Sicaklik Birimi Ekranda goriilen sicakligin Celcius mu yoksa fahrenayt
olarak mu1 goriintlilenecegini belirtir. Ayrica segilen birime
gore parametre “P66: Yiiksek sicaklik arizasi” da uygun
degeri alacaktir. P66 teki deger secilen sicaklik biriminde
gosterilecektir.
P2 | Mars sayisi Otomatik ve test modlarinda ka¢ defa mars basilacagini
gostermektedir.
P3 | Mars basma siiresi Otomatik mars basma sirasinda kag¢ saniye siireyle marg
basilacagini belirtmektedir
P4 | Mars susma siiresi Otomatik ve test modlarinda iki marslama arasinda ne kadar
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beklenecegini belirmektedir.

P5

Maniiel mars sekli

Maniiel mars sirasinda marslamanin start tusuna basili
tutuldugu siirece mi, yoksa bir kere basilip birakildiktan
sonra parametre “P3: Mars basma siiresi” kadar otomatik
olarak m1 basilacagini belirtir.

P6

On 1s1tma yapma sekli

Mantiel 6n 1sitma sirasinda 6n 1sitma tusuna basili tutuldugu
stirece mi, yoksa bir kere basilip birakildiktan sonra
parametre “P27: On 1s1tma siiresi” kadar otomatik olarak m1
yapilacagin belirtir.

P7

Yedek giris 1 fonksiyonu

Yedek girigin fonksiyonunu se¢gmektedir

e Yedek giris sar1 veya kirmiz ariza verecek sekilde
ayarlanabilmektedir. Bu durumda ariza her zaman,
motor calisirken veya ariza siiresi gectikten sonra
aktif olacak sekilde ayarlanabilmektedir. Giris aktif
oldugunda ariza olugsmakta ve yedek ariza ledi
“Aux.” yanmaktadir. Arizanin silinebilmesi i¢in ariza
silme tusu esc ye 2 kez basilmalidir.

e Yedek girisin uzaktan cahstirma seklinde
ayarlanmasi durumunda bu girig aktif oldugunda
jeneratOr ¢alismakta ve jenerator kontaktorii ¢ekilerek
yiik jeneratoriin lizerine alinmaktadir. Girise sinyal
gelmedigi durumda ise jeneratdr kontaktorii
acilmakta ve jenerator sogutularak durdurulmaktadir.

e Yedek giris i¢in sebeke arizasi iptal fonksiyonu
secilirse, giris aktif oldugunda, jeneratér otomatik
modda sebeke gittiginde sebeke kontaktorii acilarak
yiik korumaya aliacak ama  jenerator
caligmayacaktir. Bu 6zellik jeneratoriin ¢aligmasinin
istenmedigi gece ge¢ vakitlerde kullanilmak {izere
konmustur.

e Sebeke var fonksiyonu secildiginde sebeke gitse bile
girig aktif oldugunda, var kabul edilecektir.

e Acil durdurma fonksiyonu secildiginde giris aktif
oldugu anda kirmizi arizaya girilerek jenerator
durdurulacak ve ekran acil stop anlaminda “StP”
yazacaktir. Jeneratorii normal duruma getirebilmek
icin acil stop diigmesi kaldirilmali ve ariza silme tusu
esc ye 2 kez basilmalidir.

e Kabin termostati fonksiyonu kabinli jeneratorlerde
kullanilmaktadir. Jeneratoriin calismasi sirasinda
kabin i¢ 1sis1 yiikseldiginde yedek girise sinyal
gelmektedir. Bu durumda jeneratdr kirmizi ariza
verilerek durdurulur. Jeneratér durduktan sonra
motor i¢indeki 1sinin disar1 ¢ikmasi sebebiyle i¢
ortam sicakligt daha da artacaktir. Bu nedenle
jenerator tekrar caligtirilip sogutulmak istendiginde
giris aktif olsa bile 2 dk siireyle bu giris dikkate
alinmayacaktir. 2 dk dan sonra bu giris hala aktifse
jenerator kirmizi arizayla durdurulacaktir.

Gosterge ve ariza ucu olan yag basin¢ miisiri kullanildig:
zaman bu girise miisirin ariza ucu baglandigindan bu
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girisin fonksiyonlar1 aktif olmamaktadir. Bu durumda
diger yedek girisler kullamilmahdir.

P8 | Yedek giris 2 fonksiyonu Fonksiyonlar1 yedek girig 1 ile aynidir.

Gosterge ve ariza ucu olan hararet miisiri kullamildigi
zaman bu girise miisirin ariza ucu baglandigindan bu
girisin fonksiyonlar1 aktif olmamaktadir. Bu durumda
diger yedek girisler kullanilmahdir.

P9 | Yedek giris 3 fonksiyonu Fonksiyonlar1 yedek giris 1 ile aymidir.

P10 | Yedek giris 4 fonksiyonu Fonksiyonlar yedek giris 1 ile aynidir.

P11 | Yedek giris 1 aktif olma sekli | Yedek giris akiiniin eksisine ¢ekildiginde, girisin aktif ya da
pasif duruma gececegini belirtir. Kapali devre oldugunda
girig akiinilin eksisine ¢ekilmis demektir.

P12 | Yedek giris 2 aktif olma sekli | Yedek giris 1 ile aynidir

P13 | Yedek giris 3 aktif olma sekli | Yedek girig 1 ile aynidir

P14 | Yedek giris 4 aktif olma sekli | Yedek giris 1 ile aynidir

P15 | Yedek ¢ikis 1 fonksiyonu Yedek cikisin fonksiyonlarint segmektedir.

e Motor ¢alisti fonksiyonu segilirse motorun ¢alistigini
belirten jeneratdr voltaji, frekansi veya sarj voltaji
algilandiginda ¢ikis aktif edilir.

e Otomatik hazir fonksiyonu secilirse panel otomatik
veya test moduna alindiginda ¢ikis aktif olmaktadir.

e Sar ariza secilirse jenerator sar1 ariza ya girdiginde
cikis aktif olmaktadir.

e Kirmiz1 ariza secilirse jeneratdor kirmizi arizaya
girdiginde ¢ikis aktif olmaktadir.

e Genel ariza secilirse jeneratdr sar1 veya kirmizi
arizaya girdiginde ¢ikis aktif olmaktadir

e Korna fonksiyonu secilirse ariza olusmasi
durumunda yedek ¢ikis 1 sn ye araliklarla kesikli
korna ikaz1 verir.

e Cihaz aclk modda secilirse panel kapali mod
haricinde, maniiel, otomatik ve test modlarinda ¢ikis
verecektir. Kapali modda ¢ikis vermeyecektir.

e Maniiel, Otomatik veya Test modu secili secenegi
aktifse panel kapali mod disindaki modlarda mantiel,
otomatik ve test modlarinda ¢ikis vermektedir

e Otomatik mod secili segenegi aktifse panel otomatik
moda alindiginda ¢ikis vermektedir.

e Motor durdurulacag zaman 6 sn ¢ikis secenegi
aktif  oldugunda  sogutma  yapilarak  motor
durdurulduktan sonra réle ¢ikist 6 sn aktif
olmaktadir.

e Kontak cikis1 secenegi aktif oldugunda role ¢ikisi
yakit selenoidi ¢ikisi olarak caligir.

P16 | Yedek ¢ikis 2 fonksiyonu Yedek cikis 1 ile aynidir

P17 | Yedek ¢ikis 3 fonksiyonu Yedek ¢ikis 1 ile aynidir

P18 | Yedek ¢ikis 1 aktif olma sekli | Yedek c¢ikis 1 aktif oldugunda rélenin ¢ekilecegini mi yoksa

birakilacagin1 mu belirtir. Cikis roleyi ¢ekerek aktif olacak
sekilde ayarlanmigsa normal durumda role birakilmis, ¢ikis
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aktif oldugunda ise ¢ekili konumda olacaktir. Cikis roleyi
birakarak aktif olacak sekilde ayarlanmigsa panele ilk enerji
verildikten 4 saniye sonra ¢ikis rolesi ¢cekecek ve ¢ikis pasif
oldugu siirece bu konumda kalacaktir. Cikis aktif oldugunda
role birakacaktir.

P19

Yedek ¢ikis 2 aktif olma sekli

Yedek ¢ikis 1 ile aymidir

P20

Yedek cikis 3 aktif olma sekli

Yedek cikis 1 ile aymidir

P21

Test Modu

Panel iizerindeki test tusuna basildiginda yiikte test mi
yiiksiiz test mi yapilacagini gosterir.

P22

Maks stop solenodi stiresi

Stop selenoidin  maksimum c¢ekili kalma siiresini

belirtmektedir.

P23

Sebeke arizasi siiresi

Sebeke parametrede belirtilen siire boyunca istenilen voltaj
limitlerinin disinda kalirsa sebeke arizasi olusur ve jenerator
otomatikteyse calistirilir.

P24

Transfer suresi

Jenerator kontaktoriiniin - acilip, sebeke kontaktoriiniin
kapatildigi durumlarda veya tam tersi gegislerde ne kadar
siire beklenecegini belirtir. Otomatik ve test modlarinda
gecerlidir.

P25

Alternatdr kontaktor gecikmesi

Otomatik ve test modunda jenerator calisarak “P60: Ariza
gecikme siiresi” gegtikten ve jenerator sinyalleri stabil hale
geldikten sonra alternator kontaktér gecikmesi kadar daha
beklenerek jenerator kontaktorii kapatilir.

P26

Sebekeye gecis stiresi

Sebeke normale dondiikten sonra parametrede belirtilen siire
boyunca beklenir. Bu siire sonunda sebeke hala istenilen
sinirlar i¢gindeyse sebeke normal kabul edilir ve jenerator
otomatik moddaysa sogutularak durdurulur.

P27

On 1s1tma siiresi

Otomatik 6n 1sitma da ne kadar siire 6n 1sitma yapilacagini
belirtir.

P28

Jenerator gerilim arizasi
gecikmesi

Jenerator geriliminin istenilen smirlarin digina ¢ikmasi
durumunda ne kadar siire sonra ariza verilecegini belirtir.

P29

Jenerator frekans ariza
gecikmesi

Jenerator frekansinin istenilen smmirlarin disma ¢ikmasi
durumunda ne kadar siire sonra ariza verilecegini belirtir.

P30

Korna Suresi

Ariza durumunda belirtilen siire kadar korna ikazi yapilir. Bu
parametrenin 0 girilmesi durumunda korna ikazi, korna
susturma diigmesine basilana kadar siirekli yapilir.

P31

Akim arizas1 durumu

Jenerator akiminin istenilen smirlarin  disina  ¢ikmasi
durumunda ariza verilip verilmeyecegini belirtir.

P32

Sarjdan mars kesme

Sarjdan mars kesmenin kapali olmasi durumunda, marslama
sirasinda sarj voltajinin yiikselmesi dikkate alinmayacaktir.
Sarjdan mars kesmenin agik olmasi durumunda, marslama
sirasinda sarj voltaj1 yiikseldiginde marglama kesilecektir.

P33

Mars kesme alternator voltaji

Marslama sirasinda, alternator voltaji, parametrede belirtilen
degeri gectiginde marslama kesilecektir.

P34

Sebeke alt ariza gerilimi

Sebeke normal degerlerindeyken, sebeke voltajinin
parametrede belirtilen degerin altina inmesi halinde sebeke
arizasina girilmektedir. Arizaya girilmeden once “P23:
Sebeke arizasi siiresi” kadar beklenmektedir.

P35

Sebeke alt geri gelme gerilimi

Jeneratdr, sebeke voltajinin diisiik olmasi sebebiyle sebeke
arizasinda iken, sebeke voltajinin parametrede belirtilen
degerin istiine c¢ikmasi halinde sebeke normale donmiig
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sayilacaktir. Sebeke normal donmiis sayilmadan once “P26:
Sebekeye gecis siiresi” kadar beklenecektir.

P36

Sebeke {ist geri gelme gerilimi

Jenerator, sebeke voltajinin yiiksek olmasi sebebiyle sebeke
arizasinda iken, sebeke voltajinin parametrede belirtilen
degerin altina inmesi halinde sebeke normale donmiis
sayilacaktir. Sebeke normale donmiis sayilmadan 6nce “P26:
Sebekeye gecis siiresi” kadar beklenecektir.

P37

Sebeke {ist ariza gerilimi

Sebeke normal  degerlerindeyken, sebeke  voltajin
parametrede belirtilen degerin iistiine ¢ikmasi halinde sebeke
arizasina girilmektedir. Arizaya girilmeden once “P23:
Sebeke arizasi stiresi” kadar beklenecektir.

P38

Jenerator algak voltaj arizasi

Jeneratdr voltajinin parametrede belirtilen degerin altina
inmesi halinde algak yiiksek voltaj arizasi verilecektir. Ariza
verilmeden Once “P28: Jenerator gerilim arizasit gecikmesi”
kadar beklenir.

P39

Jenerator yliksek voltaj arizasi

Jeneratoriin voltajinin parametrede belirtilen degerin {istiine
cikmasi halinde algak yliksek voltaj arizasi verilecektir.
Ariza verilmeden once “P28: Jeneratdr gerilim arizasi
gecikmesi” kadar beklenir.

P40

Jeneratdr algak frekans arizasi

Jeneratoriin  irettigi elektrigin frekansinin parametrede
belirtilen degerin altina inmesi halinde al¢ak yiiksek frekans
arizasi verilecektir.

P41

Jenerator yliksek frekans
arizasi

Jeneratoriin  drettigi  elektrigin frekansinin parametrede
belirtilen degerin {istline c¢ikmasi halinde algak yiiksek
frekans arizasi verilecektir.

P42

Son 10 ariza

Son 10 ariza panel i¢inde kayit edilmektedir. Bu parametre
vasitasiyla bu arizalar izlenebilmektedir.

P43

Operator fabrika ayarlarina don

“Yes* secilerek “enter” menii tusuna basildiginda operator
parametreleri fabrika ayarlarina dondiiriiliir.

Teknisyen Parametreleri

P44

Teknisyen menusu parolast

Teknisyen meniisiiniin parolasi buradan ayarlanir.

P45

Analog yag basing sensor tipi

Gosterge ucu bulunan yag basing miisirlerinde miisir tipi
buradan secilir. Eger miisirin gosterge ucu yoksa bu
parametre “0” a ayarlanmalidir. Bu parametre ve “P46:
Dijital yag basing sensorii tipi” “0” olarak ayarlanirsa
sistemde yag basing miigiri olmadig1 kabul edilecek ve yag
basinci higbir yerde dikkate alinmayacaktir. Miisirin gosterge
ucundan gelen bilgilerin sadece gosterge amagh kullanilmasi
ve panelin ¢alismasini etkilememesi isteniyorsa “P50” uygun
bi¢imde ayarlanmalidir.

P46

Dijital yag basing sensor tipi

Ariza ucu bulunan yag basing miisirlerinde, miisir tipi
buradan seg¢ilir. Miisir yag basinci diisiikken akiiniin eksisine
cekiyorsa parametrenin degeri “1” olarak, acik devre
oluyorsa “2” olarak ayarlanmalidir. Miisirin istiinde ariza
ucu yoksa “0” olarak ayarlanmalidir. Bu parametre ve “P45:
Analog yag basing sensor tipi” “0” olarak ayarlanirsa
sistemde yag basing miisiri olmadig1 kabul edilecek ve yag
basinci higbir yerde dikkate alinmayacaktir.

P47

Diisiik yag basing arizasi

Gosterge ucu bulunan yag basing miisirlerinde motor
calisirken yag basincinin degeri belirtilen degerin altina
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diiserse diigiik yag basinci arizasi verilir. Parametre “P50”
“0” olarak ayarlanmigsa bu parametre dikkate alinmaz.

P48

Analog sicaklik sensorii tipi

Gosterge ucu bulunan hararet miisirlerinde misir tipi
buradan secilir. Eger miigirin gosterge ucu yoksa bu
parametre “0” a ayarlanmalidir. Miisirin gosterge ucundan
gelen bilgilerin sadece gosterge amacli kullanilmasi ve
panelin calismasini etkilememesi isteniyorsa “P51” uygun
bi¢imde ayarlanmalidir.

P49

Dijital sicaklik sensorii tipi

Ariza ucu bulunan hararet miigirlerinde miisir tipi buradan
secilir. Misir hararet diisiikken akiiniin eksisine g¢ekiyorsa
parametrenin degeri “1” olarak, acik devre oluyorsa “2”
olarak ayarlanmalidir. Miisirin {istiinde ariza ucu yoksa “0”
olarak ayarlanmalidir.

P50

Yag basinci gosterge bilgisinin
kullanim1

Yag basing miigirinin gosterge ucundan gelen bilgilerin
sadece gosterge amacli kullanilmasi ve panelin ¢alismasini
etkilememesi isteniyorsa parametrenin degeri “0” olarak
ayarlanmalidir. Bu durumda panel miisir baglanti arizasi
durumlarinda sensdr arizasi vermeyecektir. Ayrica miigirin
gosterge ucundan okunan bilgiler kontrol amagl
kullanilmayacaktir. Parametrenin “1” olarak ayarlanmasi
durumunda miisirin gosterge ucundan okunan degerler hem
gosterge amagli hem de kontrol amacli kullanilacaktir. Bu
durumda miisir baglantisinda problem olusursa sensor arizast
verilecektir.

P51

Hararet gdsterge bilgisinin
kullanimi

P50 ile aynidir tek farki bu parametrenin hararet miigiri
gosterge ucu lizerinde etkili olmasidir.

P52

Yakit sistemi

Yakit sistemi, ¢cekerek yakit veren tipteyse parametre degeri
“0”, ¢cekerek yakit1 kesen tipteyse “1” olarak ayarlanmalidir.
“2” olarak ayarlandiginda mars cikisi start, yakit selenoidi
stop haline gelmektedir. Bu durumda jeneratorii ¢aligtirmak
icin ECU nun start girisi 3 sn aktif edilir. Jeneratori
durdurmak i¢in ECU nun stop girisi 2 sn aktif edilir.

P53

Sarj Alternatorii

Sarj alternatoriiniin olmasi ya da olamamasi durumuna gore
bu parametre ayarlanmalidir. Sarj alternatorii yok olarak
ayarlanirsa sarj sinyali hi¢bir yerde dikkate alinmayacak, sarj
arizast verilmeyecek ve sarj sinyaline gdére mars
kesilmeyecektir.

P54

Mars kesme alternator frekansi

Mars basma sirasinda jeneratoriin tirettigi elektrigin frekansi
parametrede belirtilen frekansin “Hz” f{istline ¢ikinca mars
kesilir.

P55

Mars kesme yag basinci

Mars basma sirasinda, jeneratoriin yag basinci parametrede
belirtilen yag basincinin iistiine ¢ikinca “P56: Marsin kesme
yag basing gecikmesi” siiresi baglatilir. Bu siire sonunda yag
basinct hala yiiksekse ve mars basilmaya devam ediliyorsa
mars kesilir.

P56

Mars kesme yag basing
gecikmesi

Mars basma sirasinda jeneratoriin yag basinct yiikseldikten
sonra mars kesmek i¢in ne kadar beklenecegini belirtir. Bu
siire erken yag basing yiikselmesinden dolayi olusabilen,
motor ¢aligmadan erken mars kesme problemini engellemek
icindir. Marslama sirasinda yag basincinin  dikkate
alimmamasi isteniyorsa bu deger, marslama siiresinden daha
biiyiik ayarlanmalidir.
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P57

Mars basma yag basing
gecikmesi

Mars basma sirasinda yag basici yiiksek olabilir. Mars
basmadan 6nce yag basinci yiliksekse bu siire kadar diigmesi
beklenir. Bu siire sonunda yag basincit hala diismediyse
calistirma durdurma arizasi verilir.

Not: Panel yag basinct yliksekse
olabileceginden dolay1 mars basmayacaktir.

motor  ¢alisiyor

P58

Sogutma siiresi

Sogutmanin ne kadar siireyle yapilacagin belirtir.

P59

Durdurma hatasi stiresi

Motor durdurulmak i¢in yakitt kesildiginde parametrede
belirtilen siire i¢cinde durmasi beklenir bu siire sonunda
durmuyorsa calistirma durdurma arizasi verilir.

P60

Ariza Gecikme Suresi

Jenerator calistiktan sonra jeneratdérden okunan degerlerin
stabil hale gelmesi i¢in bu siire kadar beklenir. Bu siire
sonunda arizalar kontrol edilmeye baslanir.

P61

Volan Yavaslama Siiresi

Jeneratér durdurulmasi asamasinda, jeneratdr sinyalleri
vasitastyla durdugu anlasildiktan sonra bu siire kadar
tamamen durmasi beklenir. Motor tamamen durmadan tekrar
mars basilmasini 6nlemek icindir. Zorunlu olmadik¢a bu
siireyi azaltmayiniz.

P62

Akim trafosu primer orani

Jeneratdr akiminin 6l¢limil i¢in kullanilan akim trafolarinin
primer oranimi belirtir. Ornegin 100:5 akim trafosu igin
parametre degeri 100 girilmelidir.

P63

Parametre Menusi Akim
degerleri ¢carpani

Parametre “P62: Akim trafosu primer orani” nin ve “P64:
Asirt akim ikaz” degerinin 10 ile carpilabilmesini saglar.
Ornegin x10 segildiginde 100:5 olan akim trafosu orani
1000:5 ve 100 olan asir1 akim ikaz degeri 1000 olacaktir.
P62 ve P64 nin degeri 10 ile carpilmak istenmiyorsa bu
parametrenin degeri x1 olarak ayarlanmalidir.

P64

Asirt akim ikaz

Olgiilen akim degerleri bu degeri asar ve “P65: Asir1 akim
ikaz gecikmesi” kadar bu durumda kalirsa asir1 akim arizasi
verilir.

P65

Asirt akim ikaz gecikmesi

Asirt akim durumunda asirt akim arizasi vermeden once
beklenen siiredir.

P66

Yiiksek sicaklik arizasi

Jenerator calisirken sicaklik belirtilen degerin iizerine ¢ikarsa
asir1 hararet arizasi verilir. Parametre “P1: Sicaklik birimi”
ne gore buraya sicaklik degeri celcius veya fahreneit olarak
girilmelidir.

P67

Akt voltaj1 diistik alarmi

Akt voltaji parametrede belirtilen degerin altina inerse akii
voltaj1 algak yiiksek arizas1 verilecektir.

P68

Akii voltaj1 yliksek alarmi1

Akii voltaj1 parametrede belirtilen degerin iistiine ¢ikarsa akii
voltaj1 algak yiiksek arizasi verilecektir.

P69

Otomatik parametre yiikleme

Jeneratér modeli bu parametre den girilerek, segilen
jeneratore ait  tim  parametreler  tek seferde
yiiklenebilmektedir.

P70

Periyodik bakim zamani ayar1

Ne kadar ¢alisma zamani (saat) gectikten sonra periyodik
bakim uyarisinin verilecegini belirtir.

P71

Motor zaman saati ayari

Motor zaman saati ayarlanmasi
ayarlanacaktir.

gerektiginde buradan

P72

Son 10 adet arizalar sil

Son 10 aniza silinmek istendiginde “Yes” segilerek enter a
(menii) basilir.
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P73 | Periyodik bakim zamanin1 Periyodik zamani “Yes” segildikten sonra entera (menii)
sifirlar basilarak sifirlanir. Bu durumda periyodik bakim uyarisini
gosteren led de sondiiriilecektir. Servis periyodik bakim
yaptiktan sonra bu islemi yapmalidir.
P74 | Teknisyen fabrika ayarlarina “Yes” secilerek “enter” menii tusuna basildiginda teknisyen
don parametreleri fabrika ayarlarina dondiiriiliir.
Kalibrasyon Parametreleri
P75 | Kalibrasyon meniisii parolasi Kalibrasyon meniisiiniin parolasi buradan ayarlanir.
P76 | Sebeke Vr kalibrasyonu m Sebeke R fazi voltaji i¢in egim kalibrasyonudur.
P77 | Sebeke Vs kalibrasyonu m Sebeke S fazi voltaji i¢in egim kalibrasyonudur.
P78 | Sebeke Vt kalibrasyonu m Sebeke T fazi voltaji i¢in egim kalibrasyonudur.
P79 | Jenerator Vr kalibrasyonu m Jenerator R fazi voltaji i¢in egim kalibrasyonudur.
P80 | Jeneratdr Vs kalibrasyonu m Jenerator S fazi voltaji i¢in egim kalibrasyonudur.
P81 | Jenerator Vt kalibrasyonu m Jenerator T fazi voltaji icin egim kalibrasyonudur.
P82 | Jenerator Ir kalibrasyon m Jenerator R fazi akimi i¢in egim kalibrasyonudur.
P83 | Jenerator Is kalibrasyon m Jenerator S faz1 akimi i¢in egim kalibrasyonudur.
P84 | Jenerator It kalibrasyon m Jenerator T fazi akimi i¢in egim kalibrasyonudur.
P85 | Batarya Voltaji kalibrasyonu m | Akii voltaji i¢in egim kalibrasyonudur.
P86 | Sebeke Vr kalibrasyonu k Sebeke R fazi voltaji1 i¢in offset kalibrasyonudur.
P87 | Sebeke Vs kalibrasyonu k Sebeke S fazi voltaji igin offset kalibrasyonudur.
P88 | Sebeke Vt kalibrasyonu k Sebeke T fazi voltaji icin offset kalibrasyonudur.
P89 | Jenerator Vr kalibrasyon k Jenerator R fazi voltaji i¢in offset kalibrasyonudur.
P90 | Jenerator Vs kalibrasyon k JeneratOr S fazi voltaji igin offset kalibrasyonudur.
P91 | Jenerator Vt kalibrasyon k Jenerator T fazi1 voltaji icin offset kalibrasyonudur.
P92 | Batarya voltaj1 kalibrasyonu k | Akii voltaji i¢in offset kalibrasyonudur.
P93 | Yag basinci kalibrasyonu k Yag basinci dl¢limii i¢in offset kalibrasyonudur.
P94 | Sicaklik kalibrasyonu k Hararet 6l¢timii i¢in offset kalibrasyonudur.
P95 | Jenerator Ir kalibrasyonu k Jenerator R fazi1 akimi i¢in offset kalibrasyonudur.
P96 | Jenerator Is kalibrasyonu k Jenerator S fazi akimi i¢in offset kalibrasyonudur.
P97 | Jenerator It kalibrasyonu k Jenerator T faz1 akimi i¢in offset kalibrasyonudur.
P98 | Standart kalibrasyon “Yes” secilerek “enter” menil tusuna basildiginda
degerlerini yiikle kalibrasyon parametreleri fabrika ayarlarina dondiirtiliir.
P99 | Kapali modda sebeke Cihaz kapali moddayken sebeke voltajinin istenen sinirlarin
kontaktorii kontrolii disina ¢ikmasi durumunda sebeke kontaktorii agilir. Sebeke
voltaj1 istenen sinirlar i¢ine girdiginde sebeke kontaktorii
tekrar ¢eker.
TEKNIK OZELLIKLER
Besleme 9-35 VDC
140 mA (r6le ¢ikislar1 bosta)
Callsmva ortam _10°C / +70°C
sicakhigi
Bagil nem %10-%95 aras1 yogusmasiz
Mars, yakit, alarm, 6n 1sitma ve 2 adet yedek cikis i¢in max.
Role Cikislar 12V/24VDC 6 A, Sebeke ve jenerator kontaktorii igin max.
250VAC/10 A
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Voltaj ol¢iim arahgi

20-300VAC

Frekans olciim arahgi

1-99 Hz

Akim dl¢iim arahgi

0 - 5 A lik akim 6l¢lim girisleri (Akim trafosu kullanilir)

Baglanti

Vidali Soket

Faz voltajlar c+ /- %2
Ol¢iim Dogrulugu Frekans :+/-0.1 Hz
Faz akimlar it/ -%2
Sarj uyartim akim ?2?£A%122K/%%
Kutu Yiiksek sicakliga dayanikli Noryl GF %15
Koruma Sinifi IP 52 (On panel)
Agirhk 600 gr. (ortalama)
Boyutlar (GxYxD) 192x144x62 mm
Montaj Acikhigi 186x138 mm

Montaj

Panel montaj, metal vida ile sabitlemeli
Kullanilabilir maksimum panel kalinlig1 3mm

BOYUTLAR ve MONTAJ

56.9% 7.40

52.20

21.85

145

136.50

36

2.70

OLGULER MM’ DIR.

"ENKO kilavuz bilgilerinde degisiklik yapma hakkini sakl tutar."
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