EN-KO ELekTRONIK KONTROL SISTEMLERI ESR 3.1/K.K./T.R./R3

ESR 3.1 MOTOR KONTROL UNITESI

GUVENLIK UYARILARI

. Cihazin enerji baglantisi yapilmadan 6nce batarya baglantilari kontrol edilmeli
. Dogrudan su ile temasi engellenmeli ve

. Cikis rélelerinin akim kapasitesinin agiimamasina dikkat edilmelidir.

TANIM

ESR motoru durdurup calistiran arizalara karsi koruyan ve sistemin durumunu gostergelerle gésteren mikro islemci tabanli
kontrol Unitesidir. ESR3.1 modelinde manuel veya uzaktan galistirip durdurulabilir. Motoru yag basincina, motor sicakligina,
yedek ariza girisine ve sarj alternatoriinin ¢ikisina bakarak korur. Ek olarak ESR 3.1 dusik veya yuksek hiz kontroli ve
voltaj kontrolu yaparak motoru arizalara karsi korur. Ayrica aki voltaji izlenir. Yirmi alti parametreyle sistem konfigure

edilebilir.

FONKSIYONLAR

Mikroiglemci tabanli tasarim

Standart panel dlguleri (72x72mm)

e Onisitma Soketli kolay baglanti

e Hatalara karsi koruma Dustk fiyat

o DUslk yag basinci korumasi 5 dijit gosterge

¢ YUksek motor sicaklidina karsi koruma Motor galigma zaman saat

e 20-99 Hz frekans korumasi
e 600-4500 devir korumasi

e Yedek ariza korumasi

e Sarj arizasi

e Yakit Cikisl e Uzaktan galistirma / durdurma

o Alarm gikisl e Manyetik Pick-up veya jeneratér frekansina goére hiz
e Yedek ¢ikis korumasi

e Uyartim akimi ¢ 28 Parametre ile konfigurasyon

« Kiigiik boyutlar o Bateri voltaj gosterimi

o Jeneratdr frekansi gosterimi
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EN-KO ELekTRONIK KONTROL SISTEMLERI ESR 3.1/K.K./T.R./R3

ON PANEL KOMUTLARI
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“w SELECT/PREHEAT: Bu buton bateri voltajini, frekansi, AC voltaji, deviri ve motor ¢alisma saatini gosterebilmek icin

kullanilir. Eger bu butona uzun suUre basili tutulursa (yaklasik G¢ saniye kadar) cihaz onisitma ¢ikisini aktif eder.
Programlama modunda ise parametreyi secmek, onaylamak icin kullanilir.

sroe.-

/@’STOPIALARM RESET: Bu buton motor durdurma ve alarm resetleme fonksiyonlarina sahiptir. Eger motor galigiyorsa
ve sistemde ariza yoksa bu butona basildiginda motor durdurulur. Eger sistemde bir ariza varsa ve bu butona basilirsa ariza
temizleme islemi yapar. ilk basilista korna susturulur ikinci basilista ariza tamamen temizlenir. Programlama modunda

parametre degerini azaltmak icin veya segenek secimi icin kullanilir.

‘@RUN: Bu buton motoru calistirmak icin kullanilir. Yakit ve mars rolelerini enerjilendirir. Programlama modunda

parametre degerini artirmak icin veya segenek sec¢imi icin kullanilir.

BUTON KOMBINASYONLARI: SELECT + STOP: Cihaz ilk enerjilendiginde programlama moduna gegmek icin kullanilir.

GOSTERGE LEDLERI:
= DUSUK YAG BASINCI (LOP) : Bu LED diisiik yag basincini alarmini gdsterir. Eger bu LED yanip séniiyorsa yag

basinci ESR3.1 kontroli olmadan yikselmis oldugunu gdstermektedir. Bunun nedeni sensoér arizasi oldugunu gdsterebilir.
Eder motor calisirken bu ariza LED’i yanarsa ESR3.1 motoru durdurmak icin yakit cikisini keser. Bu ariza Adt

parametresinde belirtilen sire kadar gecikme sonunda hala LOP girisi dusuk degerde ise olugur.

Ed YUKSEK MOTOR SICAKLIGI (HET) : Bu LED yuksek motor sicakhdi arizasini gdsterir. Bu alarm olugursa motor

durdurulur. Bu ariza girigi Adt stresinde belirtilen sure kadar gecikmeden sonra hala duglk ise ariza meydana gelir.

™ YEDEK ARIZA (AUX) : Bu LED yedek arizayi gosterir. Bu alarm olusursa motor durdurulur. Bu ariza Adt parametresinde

belirtilen stre kadar gecikme sonunda hala LOP girigi dislk degerde ise olusur.

AR ARIZASI: Bu LED hiz arizasini gosterir. Bu ariza meydana gelirse motor durdurulur. Bu ariza iki nedenden dolayi
olusur. ilk neden rAD parametresi “Hayir” olarak segilmigse ve motor devri rLL ile rHL parametre sinirlari disinda olmasidir.
ikinci neden FAD parametresi “Hayir’ segilmigse ve alternatér frekansi FLL ile FHL parametrelerinin degerleri disinda

olmasidir. Bu ariza girisi Adt slresinde belirtilen stre kadar gecikmeden sonra hala dusuk ise ariza meydana gelir.
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EN-KO ELekTRONIK KONTROL SISTEMLERI ESR 3.1/K.K./T.R./R3

AC VOLTAJ ARIZASI: Bu LED AC voltaj arizasini gosterir. Bu alarm olusursa motor durdurulur. Eger UAD parametresi
“Hayir” secilirse ve AC voltaj degeri ULL ile UHL parametre degerleri disinda ise bu ariza meydana gelir. Bu ariza girisi Adt

suresinde belirtilen stre kadar gecikmeden sonra hala duglk ise ariza meydana gelir.

EZH ONISITMA: Bu LED cihazin énisitma modunda oldugunu gdsterir. Pt parametresi ile belirlenen sire sonunda LED séner

ve dnisitma rolesi enerjisi kesilir.

BATARYA VOLTAJ ARIZASI: Bu LED batarya voltaj arizasini gosterir. Bu ariza meydana gelirse motor durdurulmaz.
Eger bAD parametresi “Hayir’ secilirse ve batarya voltaji dederi bLL ile bHL parametre degerleri disinda ise bu ariza

meydana gelir.

E SARJ ARIZASI: Bu LED sarj arizasini gdsterir. Bu ariza olusursa motor durdurulmaz. Sarj girisine voltaj gelmezse ve

Adt parametresi suresi boyunca devam ederse bu ariza meydana gelir.

ALARM SiNYALLERI

Mesaj Neden Cikis

LoP Dusuk Yag Basinci Alarm Roélesi
HEt Yiksek motor sicakhgi Alarm Roélesi
AuH Yedek Arizasi Alarm Rodlesi
SPEEd Hiz Arizasi Alarm Rodlesi
uFAiIL AC voltaj arizasi Alarm Roélesi
CFaiL Sarj arizasi Alarm Roélesi
bAtt Batari voltaj arizasi Alarm Rolesi
rFail Uzaktan c¢alistirma arizasi Alarm Roélesi
AuH2 ikici yedek ariza. Eger rAC parametresi uzaktan calistirma girisi igin yedek | Alarm Rélesi

ariza fonksiyonu segilmis olur.

PARAMETRELER

Cihaz ilk enerjilendiginde SELECT ve STOP buton kombinasyonu kullanilarak programlama moduna getirilir. Once “Par”
yazisl ekrana gelir bir stire sonra “000” mesaji ekrana basilir.

STOP ve RUN tuslari ile sifre “002” degerine getirilir ve SELECT butonuna basilarak parametre ortamina gegilir. Parametre
ortaminda SELECT bir parametreyi se¢gmek igin RUN ve STOP butonlari ise parametreler arasinda gezmek veya
parametreye iliskin degerleri degistirmek igin kullanilir.

CFd (Charge Fail Disable) : Sarj Arizasini iptal etmek icin kullanilir. Yes ve No secenekleri vardir. No segenegi segili ise
sarj arizasi aktiftir.

Pt (Preheat Time)(Sn) : On isitma siiresi bu parametreyle ayarlanir.
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Stn (Screw thread number) (Adet) : Manyetik pikap girisinden RPM d6lgmek i¢in Volan dis sayisini bu parametreden
ayarlanmasi gerekir. Default 167 dis sayisidir.

bAd (Battery Alarm Disable) : AkU voltajinin bLL ve bHL parametreleriyle ayarlanan seviyelerin digina ¢ikmasi durumunda
ariza vermesi bu parametreyle aktif ve pasif edilebilir. Bu parametre Yes segilirse bundan sonraki bLL ve bHL parametreleri
gizlenir ve akul voltaji arizasi pasif edilmis olur. Default degeri No’dur.

bLL (Battery Low Level) (Volt) : Akl voltaj alarmi igin dislUk seviye limitidir. Akl voltaji bu seviyenin altina dustigi anda
bAtt arizasi ekrana gelecektir.

bHL (Battery High Level) (Volt) : Akl voltaj alarmi igin ylksek seviye limitidir. Akl voltaji bu seviyenin Ustlne ¢iktidi anda
bAtt arizasi ekrana gelecektir.

rAD (Revolution Alarm Disable) : Devir rLL ve rHL parametreleriyle ayarlanan seviyelerin digina ¢ikmasi durumunda ariza
vermesi bu parametreyle aktif ve pasif edilebilir. Bu parametre Yes segilirse bundan sonraki rLL ve rHL parametreleri
gizlenir ve devir hiz arizasi pasif edilmis olur. Standart degeri No’'dur.

rLL (Revolution Low Level ) (RPM) : Devir dusuk seviyesidir. Manyetik Pikaptan dlgulen devir sayisi bu limit degerin
altina diserse Speed arizasi olusur.

rHL (Revolution High Level ) (RPM) : Devir yiksek seviyesidir. Manyetik Pikaptan ol¢lilen devir sayisi bu limit degerin
Ustline ¢ikarsa Speed arizasi olusur.

FAD (Frequency Alarm Disable) : Frekans hiz arizasi FLL ve FHL parametreleriyle ayarlanan seviyelerin digina gikmasi
durumunda ariza vermesi bu parametreyle aktif ve pasif edilebilir. Bu parametre Yes segilirse bundan sonraki FLL ve FHL
parametreleri gizlenir ve frekans hiz arizasi pasif edilmis olur. Default degeri No’dur.

FLL (Frequency Low Level) (Hz) : Frekans disuk seviyesidir. Jenerator frekansi bu seviyenin altina distigd zaman
Speed arizasi olusacaktir.

FHL (Frequency High Level) (Hz) : Frekans yiksek seviyesidir. Jeneratdr frekansi bu seviyenin Ustine ¢iktigi zaman
Speed arizasi olusacaktir.

UAD (Voltage Alarm Disable) : AC Voltajin ULL ve UHL parametreleriyle ayarlanan seviyelerin disina ¢ikmasi durumunda
ariza vermesi bu parametreyle aktif ve pasif edilebilir. Bu parametre Yes segilirse bundan sonraki ULL ve UHL
parametreleri gizlenir ve voltaj arizasi pasif edilmis olur. Default degeri No’'dur.

ULL (Voltage Low Level) (Volt) : Voltaj dusik seviyesidir. Jeneratér voltaji bu seviyenin altina distiga zaman VFAIL
arizasi olusacaktir.

UHL (Voltage High Level) (Volt) : Voltaj yiksek seviyesidir. Jeneratdr voltaji bu seviyenin Ustline ¢iktigi zaman VFAIL
arizasi olusacaktir.

rtN (Remote start/stop try number) : Uzaktan calistir/durdur girisine gelen negatif sinyale gére kag mars denemesi
yapilacagi sayisidir. Standart 3 olarak ayarlanmistir.

FSS (Fuel / Stop Selenoid Selection) : Motor tzerinde kullanilan yakiti kontrol eden selenoidin segimi bu parametreden
yapilir. Motoru durdurmak igin selenoidin enerjilendiriimesi gerekiyorsa stop, enerjisinin kesilmesi gerekiyorsa yakit
selenoidi secilmelidir.

ASC (Alarm Signal Continous/Discrete) : Alarm sinyalinin siUreklimi yoksa kesiklimi olacagr bu parametre ile
belirlenir.Con secenegi surekli Disc secenegdi kesikli olacagini belirtir.

ASt (Alarm Signal Time) (Sn) : Alarm olustuktan sonra ne kadar sure ile c¢ekili kalacagini bu parametre ile

ayarlanir.Standart degeri 180 saniyedir.
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SCC (Start Charge Control) : Sarj girisine bakip motorun galisti bilgisi olarak kullaniimasi bu parametre ile ayarlanir. Yes
secilirse garj girigsine bir voltaj seviyesi gelirse motor galisti olarak algilanir.

Adt (Alarm Delay Time) (Sn) : Ariza sarti olustuktan sonra kag¢ saniye sure ile bu girisin aktif olmasi gerektigi bu parametre
ile belirlenir. Ornegin yag basinci diisiik gelmisse bu siire sonuna kadar arizaya girilmez. Bu siire sonunda hala yag basinci
dislkse motor arizaya gider. Standart degeri 3 saniyedir.

AoF (Auxuliary Output Function) : Yedek cgikisin fonksiyonunu programlar. Bu fonksiyonlar Ero, rAo, yAo segenekleri
arasindan segilebilir.

Ero (Engine Running Output) : Motor calisti sinyalini yedek ¢ikisa verir. rAo: Ariza oldujunda yedek c¢iki aktif eder.

yAo: Sari ariza olursa c¢ikisi aktif eder. Akl voltaji veya sarj arizasi.

CVG : (Calibration Voltage Gain) : Olgiilen gerilimin kalibrasyonu bu parametre ile ayarlanir. Default degeri 141°dir.

CbG : (Calibration Battery Gain) : Olgiilen batarya voltajinin kazang kalibrasyonu bu parametre ile ayarlanir.

Default degeri 32 dir.

rDS (Revolution display source) : Bu parametre RPM o6lcimunin kaynagini belirler. Manyetik Pikap veya AC voltajdan
RPM Olgumi yapilacagini belirler. Ug adet segenegi vardir. . nPS: Manyetik Pikaptan lgim volLt: AC voltajdan Glgim oto:
Iki kaynaktan hangisinde sinyal dlcim varsa onun degerini gosterir. Oncelikli kaynak manyetik pikaptir.

Rac (Remote or alarm failure input selection) : Bu parametre uzaktan calistirma/durdurma girisinin uzaktan calistirma
veya ikinci yedek ariza girisimi olarak kullanilacagini belirler. Iki secenegi vardir. rSF: Uzaktan calistirma/durdurma rAF:
Ikinci yedek ariza girigi. Bu ariza girisi normalde acik (NO) 6zellige sahiptir.

PLn ( pole number for alternator) : Alternatorin kutup sayisini belirler. RPM degerinin AC voltajdan d6lgimu igin
kullanilir.2,4 veya 8 secenekleri secilebilir. Devir = (alternatdr frekansi*120) / kutup sayisi

oSP ( pole switch position) : Yag basinci musirinin tipini belirler. Normalde agik (NO) ve Normalde kapali (NC)
segenekleri vardir.

tSP ( temperature switch position) : Hararet musgirinin tipini belirler. Normalde acik (NO) ve Normalde kapali (NC)
segenekleri vardir.

ASP ( auxiliary input switch position) : Yedek ariza girisinin tipini belirler. Normalde acik (NO) ve Normalde kapali (NC)
segenekleri vardir.

Std (Standart degerler) : Yes secenegini segip Select tusuna basarsaniz cihaz fabrika ayarlarina déner.

VEr: Cihazin yaziliminin versiyon numarasidir.

TEKNIK OZELLIKLER
DC Besleme 9-35VDC
30mA (cihaz kapali durumda ise)
130mA(maksimum akim)
Calisma Sicakhgi -10°C / +70°C
Bagil Nem %10-%95 aras! yogusmasiz
Cikiglar Yakit ve Mars  16A/30VDC
Onisitma 6A/30VDC
Yedek Cikis 6A/30VDC
Alarm 6A/30VDC
Frekans Olgiimii 1-99Hz
Olgiim dogrulugu Alternator Frekansi :+/-0.2Hz
Uyartim Akimi 125mA @ 12VDC
250mA @ 24VDC
Baglanti Screw socket
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Kutu Yiksek sicakliga dayanikli PPO GF %20
Koruma Sinifi IP 52 (On panel)
Agirhik 250 gr. (ortalama)
Boyutlar (GxYxD) 72x72x62 mm
Montaj Acikhigi 67x67mm
Montai Panel montaj, metal vida ile sabitlemeli
J Kullanilabilir maksimum panel kalinligi 3mm
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