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CCS 4.2 GIRIiS

1- GIRIS

CCS 4.2 vidali tip kompresorler icin tasarlanmistir. CCS 4.2 Unitesi kompresoéru calistirip /
durduran, basing regulasyonu yapan, sicaklik kontroll yapan, arizalara karsi kompresoru koruyan,
degisken hiz kontroli ile enerji verimliligi saglayan mikroislemci tabanli bir cihazdir. Girig/gikis ve
panel tek bir Gnitede birlestirilmigtir.

Start Butonu ve

Calisma Ledi

240x128 LCD
CCS 4.2

Ariza Ledi ve
Ariza Reset o Stop Butonu

|
Butonu
—
S
\ Sag Butonu
—__
7aN'
'\ﬁj Giris
\ Butonu
D

Yukar1 Butonu Resim 1 — On Goriiniis

Asagi Butonu

2- SISTEMIN TANITIMI

Buton Fonksiyonlari

.l Start Butonu

Kompresoru galistinir. Cihaz MCC 1.0 agina bagl iken ¢alis/dur kontroliinin MCC 1.0’a gegmesini onaylar.

@ Stop Butonu

Kompresorl durdurur. Cihaz MCC 1.0 agina baglh iken galig/dur kontroliiniin MCC 1.0’a gegmesini onaylar.

n Yukari Butonu

Ana ekranda iken gosterilemeyen diger ana sayfa bilgiler gorilebilir. Servis icin kalan sireleri, diger analog
giris degerlerini, degisken hiz kontroli icin motor bilgileri, gercek zaman saati, ethernetli model igin ip ve
diger bilgiler gdzukehbilir.

Menide iken basildiginda daha kliguk indeksli baslik veya parametreye gider. Parametre ayar ekraninda
numerik degerleri artirir ve segcilebilir degerleri degistirir.
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u Asagi Butonu

Ana ekranda iken gOsterilemeyen diger ana sayfa bilgiler gorulebilir. Servis igin kalan sureleri, diger analog
giris degerlerini, degisken hiz kontroll igin motor bilgileri, ger¢cek zaman saati, ethernetli model icin ip ve
diger bilgiler gozukebilir.

Menude iken basildiginda daha kiglk indeksli basglik veya parametreye gider. Parametre ayar ekraninda
numerik deg@erleri azaltir ve segilebilir degerleri degistirir.

Sag Butonu
Sifre giris ekraninda veya bir parametrenin degerini degistirme ekraninda kursériin yerini degistirmek igin bu
buton kullanilir.

Ariza Reset Butonu

Bu butona bir kere basilirsa ve sistemde aktif bir ariza varsa korna susturma islemi yapilir. Sistemde bir
ariza var ve bu butona yaklasik 3 saniye basili tutulunursa ariza sistemden kaldiriimaya ¢aligilir. Eger
arizanin gelisi devam ediyorsa ariza kaldirma iglemi olmaz.

sl Cikis Butonu
Herhangi bir sayfadan bir (st ekrana gegmek icin veya bir parametrenin degerini degistirmeden parametre
degistirme ekranindan ¢ikmak i¢in bu buton kullanilir.

Giris Butonu
Herhangi bir Ust sayfadan alt segim sayfasina gegis yapmak i¢in ve ya bir parametrenin degerini degistirerek
ilgili sayfadan ¢ikis yapmak i¢in bu buton kullanilir.

Not : Yukari ve Asagi tuslarina beraber basip 3 saniye beklerseniz cihazi Servis Moduna almis
olursunuz. Servis Modunda kompresor higbir sekilde yike girmeyecektir.

Panel Gzerinde bulunan yesil led kompresériin galisma durumunu goésterir. Bu led sénik olmasi
kompresoérin durmakta oldugunu goésterir. Bu led surekli yaniyor olmasi kompresériin ana motoru ¢alistigini
gOsterir. Yesil led araliklarla yanip sdniyorsa bu kompresorin ¢alismaya basladigini géstermektedir. Panel
Uzerindeki kirmizi led sistemde ariza oldugunu gdsterir.

2 — 1 Acihis Ekrani

Ekran Tanim

Bu ekran cihaz ilk enerjilendikten sonra gelir.En iist satirda sirket logo
bilgisi bulunmaktadir.Bir alt satirda sirket telefon bilgisi
bulunmaktadir.Bu bilgiler degistirilebilir. Sonraki satirda cihaz kendi
icerisinde test yaparak durum bilgileri vermektedir. Parametreler ve
Ethernet i¢in kontrol durumlari bilgileri vardir. Bu ekrandan sonra ana
calisma ekrani gelmektedir.

ENKO ELEKTRONIK
902323767806

PARAMETRELER  TAMAM
ETHERNET TAMAM

Resim 2 — Agilis Ekrani
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2 -2 Ana Galisma Ekranlari

Ekranlar Tanim

Ana Galigma Ekrani

Acllis ekranindan sonra ana ekran gelmektedir. Ekranin en
Ustlinde bilgi bandi bulunmaktadir.

Bilgi bandinin en soldaki hiicresinde cihazin kontrol kaynagi
hakkinda bilgi vermektedir. PAN yazisi kontrolln panelin
kendisinde oldugunu gostermektedir. UZK yazisi var ise kontrolln
uzak kontrol giriglerinde oldugunu géstermektedir. HAB yazisi var
ise kontroliin haberlesmede oldugunu géstermektedir. HAM yazisi
var ise kontroliin haberlesme portunda oldugunu ama belirli bir
sure haberlesme portundan bilgi gelmedigi igin kontroliin panelde
oldugunu gdstermektedir.

Bilgi bandinin ikinci hiicresinde fan ile ilgili bilgi gdsterimi
yapilmaktadir. FAN yazisi var ise fanin devrede oldugunu
herhangi bir yazi yok isede fanin devrede olmadigini
gOstermektedir.

Bilgi bandinin Gglnci hicresinde basing takvimi ve e-posta
gonderme bilgisi bulunmaktadir. Eger basing takvimi aktif edilmis
ise TKV yazisi gézikmektedir. Basing takvimi aktif degilse ve
herhangi bir nedenden e-posta génderme islemi yapiliyor ise EML
yazisi g6ziikmektedir. Bu durumlarin hig birisi yok ise bu hucre
bos gézikr.

Bilgi bandinin dérdiincu hiicresinde alarm veya Ethernet igin
baglanti bilgisi bulunmaktadir. Eger sistemde sari veya kirmii bir
ariza var ise ALM yazisi goézukir. Eger sistemde alarm yok ise
Ethernet igin baglanti bilgisi bulunmaktadir. LNK yazisi gézikuiyor
ise Ethernet baglantisi bagl oldugunu ULK yazisi goézukuyor ise
kablonun bagli olmadigini géstermektedir.

i Bilgi bandinin son hlicresinde gergcek zaman saati ve ginuyle
T.C:  D0DOOH ilgili bilgi bulunmaktadir.

Y.C:  000DOH Ekranin sol orta bélmesinde toplam c¢alisma zamani, yiikte
G.B: 02500H calisma zamani ve genel bakima kalan zaman goriinmektedir.
Ekranin sag orta bélmesinde sebeke basing bilgisi ve altinda vida
DURUYOR blogunun hava/yag karigimi sicakhgi bilgisi bulunmaktadir.
Resim 3 — Ana Calisma Ekrani Ekranin en alt bélgesinde kompresoérin durum bilgisi

bulunmaktadir.
Ana calisma ekraninda iken asagi ve yukari butonlari kullanarak
diger ana sayfalara gecis yapilabilinir.

STARTA GECIYOR Kompresor igin galistirma istegi olusursa
kompresor start islemine gecer. Starta
gecme siresini saydiktan sonra motora
yolverme moduna geger. Bu siire saymaya
devam ederken bu islemden vazgegcilebilir.
MOTOR Yildiz — Uggen metoduyla motor siirme
SURULUYOR isleminde yildiz kontaktérii gektikten sonra
Ucgene gegcis slresi sirasinda kompresoér bu
durumdadir. invertérlii bir sistemde motor
icin optimum hiza ulagmasi arasindaki
durumdur.

BOSTA CALISIYOR Sistemde bir hava tliketimi yok ise
kompresor yuk selenoid ¢ikigini keserek ,
hava tahliye ¢ikigini acar.

YUKTE CALISIYOR Sebeke basinci alt basing parametresinin
altina diserse kompresor bu duruma geger
ve ylk selenoidini enerjilendirir.

OTOMATIK Sistemden ¢ekilen hava tiiketimi yok veya
BEKLEMEDE az ise ve bosta bekleme siresi bitmisse
cihaz kompreso6rin motorunu durdurarak bu
duruma geger. Sebeke basinci yiike gegme
basinci parametresinin altina diserse
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kompresor tekrar calismaya gecer.

DURACAK Kompresér igin kontrol kaynadindan
durdurma istegi gelirse stopta durma stiresi
saymaya baslar ve kompresoér bosa gegirilir.
Bu silire sonunda kompresor durdurulur. Bu
siire saymaya devam ederken istenirse
tekrar start islemi yapilarak vazgegilebilir.
DURUYOR Kompresér DURACAK durumundan sonra
bu duruma gecer ve kompresor durur.
Tekrar calisabilmesi icin start islemi
yapilmasi gerekmektedir.

SERVIS MODUNDA Bu durumda iken kompresor higbir zaman
yuke gegmez. Sirekli olarak bosta galismasi
saglanir.

ONAY BEKLENIYOR Kontrol kaynagi haberlesmede iken ilk
calisma icin cihazdan onay alinmasi
gerekmektedir. Kompresor ariza girdikten
sonra tekrar calistirmak iginde onay istegi

alinmalidir.
TAKVIM Basing takvimi aktif ve o an i¢in basing
DURDURMADA takviminde durdurma gdrevi var ve kullanici

panel Uzerinden start islemi yaptiimak
istenmigse bu uyari ekrana getirilerek
kullaniciya uyari verilmis olunur. Bu uyari
ekranda belirli bir sire durduktan sonra en
son uyariya geri doner.

KIRMIZI ARIZA VAR Kirmizi ariza var ve kullanici panel
Uzerinden start islemi yaptiimak istenmisse
bu uyar ekrana getirilerek kullaniciya uyari
verilmis olunur. Bu uyari ekranda belirli bir
sure durduktan sonra en son uyariya geri

dbner.
UZAKTAN Kontrol kaynagi uzaktan c¢alistirmada ise ve
CALISTIRMA kullanici panel lizerinden start islemi

yaptilmak istenmisse bu uyari ekrana
getirilerek kullaniciya uyari verilmis olunur.
Bu uyar ekranda belirli bir stre durduktan
sonra en son uyarlya geri doner.

Tablo 1 — Kompresér Durumlari

GEMEL EAKIM KALAN SORE - 02500 H Bakima Kalan Siireler Ekrani

Hei FILTRES| KALAW SURE : 02500 H . y o .
SEPERATHR KALAN SURE - 05000 H Ana ekranda iken asagi butonuna bastigimizda bu ekrana gegis

Y3 DEGISIM KOLAN SORE  : 02500 H yapiimis olur. Bu ekran Gzerinde bakima kalan sureler
A FILTRES] KALAN SORE - 02500 H goriilmektedir. Ust taraftaki bilgi bandinda saat ve giin bilgisi
DURUYOR ¥+ yerine sebeke basing bilgisi bulunmaktadir.

Resim 4 — Calisma Saatleri Sayfasi

Analog Girigler igin Bilgi Ekrani

LNK | 0.0 BAR Bakim sureleri ekraninda iken asagi butonuna bastigimizda bu
0.0er AM3: 48 0L ekrana gegilmis olur. Ana galisma ekranindan iki kere asagi
ANZ: D.0ewr AN4: 23ceL butonuna basildiginda bu ekrana gegilmis olunur. Bu ekran
Uzerinde cihazin analog girisleri igin bilgiler bulunmaktadir. Basing
birimleri ve sicaklik birimleri ayarlanan parametre degerine goére
DURUYOR T+ degisiklik yapilabilinir. Eger genisletme moduli var ise onun
Uzerindeki analog girigler i¢in burada gosterim yapilir.

Resim 5 — Analog Girigler igin bilgi ekrani

invertor Bilgileri Ekrani

K|0.0B
MOTOR DUR#ALK  © 00021 .- 000 . C : N
MOTOR HIZ : 00000 RPM Bu ekrana Analog girigler igin bilgi ekraninda iken asagi butona

MOTOR AKIMI o 0o A basarak ulagilabilinir. Bu ekran tizerinde invertorlii sistemler igin

MOTOR GERILIMI D000 wOLT N o
CIKIS GOCD Co0oon ke motor bilgileri ile kompresoérin dur/kalk sayisi bulunmaktadir. Bu

INVERTOR MODELl  : ACS - 200 ekranda iken asagi butona basilirsa tarih/saat gésterim ekranina
DURUYOR + 4 gecis yapilmis olunur. Yukari butonuna basilirsa analog girisler
icin bilgi ekranina gegis yapilir.
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08:00:00
01/01/2013

PAZARTESI

DURUYOR

Resim 6 — Tarih/Saat Gosterim Ekrani

LNHK | 0.0 BAR
© 00-10-51-00-00-01

MAC AORESI

IF BORES co1921Es.000.117
BG MASKESI c 2F5ER3 25000
aG GECIDI © 192 162 .000.001

OHS SUNUCUSU @ 132.165.000.003
SMTP SUMUCUSL: 132 168.000.003

I DUHUYOR ++|

Resim 7 — Ethernet Bilgileri Ekrani

2 — 3 Ayarlar Menii Ekrani

Ekran

DURUYOR
Resim 8 — Ayarlar Menii Ekrant

2 — 4 Alarm Listesi Ekrani

PAN [FAN

01 AiL GONDERILEMEDI
10/02/10-13:13

02 AMZ2 SENSORU KOPRU
10/0210-13:12

DURUYOR
Resim 9 — Alarm Listesi Ekrani

CCS 4.2 Kullanic1 Klavuzu

Tarih/Saat Gosterim Ekrani

Tarih/Saat ekraninda iken asagdi butonuna bastigimizda bu
ekrana gegilmis olur. Bu ekran Uzerinde gergek zaman saati
bilgileri bulunmaktadir.

Ethernet Bilgileri Ekrani

Eger Ethernet donanimli bir CCS 4.2 Urln ise bu sayfaya
Tarih/Saat gosterim ekraninda iken asagi butona basarak bu
ekrana gegis yapilir. Bu ekran Gizerinde Ethernet igin bilgiler
bulunmaktadir.

Fabrika Parametreleri -> “thernet Modulu Var / Yok”
parametresinin

Tanim

Ana ekranda iken Enter butonuna basilirsa bu ekrana gecis
yapilmis olunur. Asagi ve yukari butonlara basilarak menu
icerisinde gezinti yapilabilinir.

Bu ekrandaki mendiler asagidadir,

yisy Alarm Listesi

@ Parametre Ayarlari
% Giris / Cikis Ayarlari
Basing Takvimi

Bakim Siire Ayarlari

Cihaz Ayarlari

Tarih / Saat Ayari

Mail Ayarlari

Tanim

Ayarlar menu ekraninda 1- Alarm Listesi Uzerinde iken giris
butonuna basilirsa bu ekrana gegis yapilmis olunur. Bu ekran
Uzerinde son olugan 25 ariza listesi gosterimi yapilir. Tarih
bilgisinin sonunda arizanin durumu ile ilgili bilgiler bulunmaktadir.
‘<’ sembolu var ise ariza aktif durumda ve kullanici tarafindan
kabuli yapilmamistir. '+ semboli var ise ariza aktif durumda
kullanici tarafindan kabull yapildigini gosterir.

‘- semboll var ise arizanin aktifligi yoktur ama kullanici tarafindan
kabulindn yapilmadigini gosterir.
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Bu ekranda iken ¢ikis butonuna basilirsa Ayarlar menu ekranina
geri dénus yapilmis olunur.

Yukari ve asagi butonlar ile alarmlar arasinda gezinti yapilabilinir.
Bu ekranda iken giris butonuna basilirsa ariza resetleme igin onay
ister. Tekrar giris butonuna basilirsa aktif olan arizalar igin ariza
kaldirma iglemi yapilir. Cikis butonuna basilirsa bu islem iptal
edilmis olunur.

2 — 5 Basing Takvimi Ekrani

Ekran Tanim

Ayarlar menl ekraninda 4 - Basing takvimi Uzerinde iken giris
butonuna basilirsa bu ekrana gegis yapilmis olunur. Haftalik 28
gOrev tanimlayarak kompresor igin ¢calisma takvimi olusturulabilir.
Yukari ve asagi butonlar ile bu meni lGzerinde gezinti yapilabilir.
Gorev Ekle segenegine gelip giris butonuna basilirsa gérev
ekleme ekrani gelir. Bu ekran Uzerinde haftanin gun(, saati,
dakikasi, kompresoér durumu, bosa gegme ve yike gegme basing
bilgileri icin menl ekrana gelir. Kompresér durumu Durma olarak
ayarlanirsa bosa ve ylike gegme basing bilgileri ayarlamasi

TAKVIMI AKTIF/PASIF yapilmaz. Calisma olarak ayarlanirsa kullanicidan bu bilgiler

GOREV EKLE . istenir ve kompresor o gorev geldiginde o basing bilgilerinde
GOREV LISTELE / SIL calisir. Bu ekranda iken ayarlanan gérevi kaydetmek icin cikis
butonuna basilarak onay ekranina gegis yapilir. Onay ekraninda
DURUYOR iken giris butonuna basilirsa gérev hafizaya alinmis olunur. Onay
Resim 10 — Basing Takvimi Ekrani ekraninda iken ¢ikis butonuna basilirsa hafizaya alama islemi

yapilmamis olunur.

Girilmis gorevleri liste olarak gérmek ve herhangi bir gérevi silmek
icin Uglncl segenek segilir. Listeleme ekraninda silinmesi
istenilen goérev yukari asagi butonlar yarmiyla segilir ve giris
butonuna basilirsa gérev silme onay ekrani gelir. Tekrar girig
butonuna basilinirsa gérev cihazdan silinmis olur.

2 — 6 Bakim Siire Ayarlari Ekrani

Ekran Tanim

Ayarlar menu ekraninda 5 — Bakim Sure Ayarlar Gzerinde iken

. giris butonuna basilirsa bu ekrana gegis yapilmis olunur. Servis
sure limitleri ekraninda bakim igin ne kadar sure verilecek o
SERVIS SIRF SIFIRLA degerler ayarlanir. Mesela genel bakim zamani 2500 saatte bir
yapllsin demek igin 2500 degerini bu ekranda ayarlama yapilabilir.
Eger herhangi bir servis zamani gelmisse kalan streler — sayilar
DURUYOR =+ olur ve ekranda servis bakimi igin sari alarm olusur. Bu uyariy!
kaldirmak igin servis islemi yapildiktan sonra servis sire sifirlama
ekranina gegis yapilarak ilgili servis siresi sifirlanarak bir sonraki
servis zamani kurulmus olunur.

Resim 11 — Bakim Sure Ayarlari Ekrani
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2 — 7 Cihaz Ayarlarn Ekrani

Tanim
DIL AYARI Ayarlar menu ekraninda 6 — Cihaz Ayarlari Gzerinde iken girig
KONTRAST AYARI butonuna basilirsa bu ekrana gegis yapilmis olunur. Burada
CiHAZ BiLGILERI cihazin dil ayari , ekranin kontrasti ayarlanir. Istenirse cihazin
yazilim versiyonlari ve diger baz bilgilere bakilabilir. Dil ayari ve
DURUYOR kontrast ayari igin en az kullanici sifresi girilmesi gerekmektedir.
Resim 12 — Cihaz Ayarlari Ekrani
2 — 8 Tarih/Saat Ayari Ekrani
Tanim

Tam degisiklikler yapildiktan sonra ¢ikis butonuna basarak
01012013 degisiklik onay ekranina gegis yapilir ve giris butonuna basarak
PAZARTESI tarih / saat bilgisi cihazin hafizasina alinmis olur.

DURUYOR
Resim 13 — Tarih/Saat Ayar Ekrani

2 — 9 Mail Ayarlar Ekrani

Ekran Tanim

Ayarlar menu ekraninda 8 — Mail Ayarlari Uzerinde iken giris
butonuna basilirsa bu ekrana gecis yapilmis olunur. E-posta
goénderme secenekleri kisminda hangi durumlarda e-posta
gonderilecegdinin ayari yapilir. Servis, ariza , ariza ve servis
durumunda e-posta gonderme segenekleri vardir.

E-posta kimlik dogrulama VAR segcilirse e-posta sunucusu
icin kullanici adi ve sifre bilgileri kullanici tarafindan
giriimelidir. YOK segilirse kullanici adi ve sifre bilgilerinin
girilmesinin bir dnemi yoktur.

s AL L LA e E-posta smtp port numarasi e-posta sunucusu igin girilmesi
Eﬁggﬂ EIGMI:_[:E%%E? gereken port numarasidir.
EPOSTA SMTP PORT N SMTP sunucu ip kisminda girilen ip numarasi smtp

sunucusunun numarasidir. Eger DNS’i bilinen bir
sunucunun ip’sini 6grenmek igin
http://tracert.com/resolver.html adresini kullanabilirsiniz.
Ornek olarak mail.enkoelektronik.com olarak bilinen bir
sunucunun IP’sini yukaridaki internet adresinden
o6grenebilirsiniz.

Kimden kismina girilen e-posta gonderen adres olmalidir.
Kime kismina girilecek e-posta gonderilecek adres
olmalidir. Kopya kismi bos birakilabilir ya da e-postanin
gonderilecek ikinci adres bilgisi olmalidir.

E-posta sunucusu kimlik dogrulamasi yapiliyor ise kullanici
adi ve sifre bilgileri girilmelidir.

+ SMTP SUNUCU IP

LDURUYOR +
Resim 14 — Mail Ayarlari Ekrani
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3 — GIRIS ve CIKIS SINYALLERI
Cihazda c¢ikis olarak kullanilan +12Vdc ¢ikisi i¢in maksimum ¢ekilebilecek akim 350 mA’dir.
3 — 1 Dijital Girigler

Giris Ozelligi Tanim
Dijital Giris Sayisi 12 (Not1)
Konfiglire Olabilen Giris Sayisi 11 (Not2)
Girig Tipi Optik izolasyon
Dusuk Esik Degeri 2.1 Vdc Minimum
En Yuksek Giris Voltaj +50Vdc (GND’ye gore)
Kontak Akimi 2 mAat +12 Vdc

Not 1 : Dijital giris sayis1 Canbus lizerinden artirilabilir. Sekiz dijital giris daha sisteme entegre
edilebilir.
Not 2 : INO girisine Acil Stop atamasi sabittir. Kullanici tarafindan degistirilemez.

Asagida CCS 4.2 {irliniine ait girisler i¢in baglanti semas1 bulunmaktadir. COMMON ucu cihazin
icerinde GND ile kisa devredir. Girislerin baglantisi i¢in +12V ¢ikis1 anahtarlayarak ilgili girise
baglayiniz.

29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 51 52

-
A A A AV CA A CA A e
§z%8z%8z ¥z3z%8:z%8z §z28z28z3ZF3%
I INPUTS |
3 — 2 Dijital Cikiglar
Cikis Ozelligi Tanim
Dijital Cikis Sayisi 9 (Not1)
Giris Tipi Kuru Kontak Role

OUTO, OUT1, OUT2,0UT3 Ortak Uglu
6A Rezistif at 35Vdc or 250 Vac
OUT4,0UT5,0UT6 iki kontak gikisli
6A Rezistif at 35Vdc or 250 Vac
OUT7, OUTS (¢ kontak cikish

10A Rezistif at 35Vdc or 125 Vac

Not 1 : OutO cihaz icerisinden donanimsal olarak INO (Acil Stop) girigine baglidir.
Dijital ¢ikis sayis1 Canbus lizerinden artirilabilir. Sekiz dijital ¢ikis daha sisteme entegre
edilebilir.

OUTPUTS
IE I
[=]
= e - N o™ L w -] ~ ©
= k £ E E = = = = =
o 2 2 2 > =] =] > > 2
¢ O O O o o [=]

=]

Y] 19NN

4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16 17 18 19 20
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3 — 3 Analog Girigler

Analog Giris soketinin yanindaki Power Fail ledi, +12Vdc voltaj ¢ikisinin degeri +6Vdc’ nin
altina diistiglinde yanacaktir. Bu voltaj ¢ikisindan 350 mA’den fazla akim ¢ekilmeye ¢alisildiginda
bu voltaj diisiimii yasanir.

Basin¢ Ol¢iim Girisleri

Giris Ozelligi Tanim
Analog Giris Sayisi 2 (AN1 ve AN2) (Not1)
Girig Tipi Diferansiyel akim olgiim girisi
4-20mA
Giris Direnci 120 Ohm
Maksimum Basing Olcimii 99 Bar
Hata % 2 Tam skalada

Not 1 : Analog giris say1s1 Canbus iizerinden artirilabilir. Iki analog giris daha sisteme entegre
edilebilir.

(O w4 ¥amod
S$ebeke Basing Sensérgc. 00 M .m+—|

ar B e T
il

Vida Basing Sensdri

[l

aNo

I NY

ZNY

ANALOG
INPUTS / OUTPUTS

ENY

¥ NY

LU

Lr
53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64

- INONY

Sicaklik Ol¢iim Girisleri
Giris Ozelligi Tanim
Analog Giris Sayisi 2 (AN3 ve AN4) (Not1)
Giris Tipi Resistans Olglim girisi
NTC R25=10K
KTY R25=1K
KTY R25=2K

PT1000
PT100

Acik Devre Voltaji 3.2V

Not 1 : Analog giris say1s1 Canbus iizerinden artirilabilir. Iki analog giris daha sisteme entegre
edilebilir.
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3 — 4 Analog Cikis

Cikis Ozelligi Tanim
Analog Cikis Sayisi 1 Anout (Not1)
Gikis Tipi 0-20 mA
Veya
0-10V  (Not2)
Cikisa Baglanabilecek Yiik Direnci 550 Ohm Maksimum

Not 1 : Analog ¢ikis sayist Canbus lizerinden artirilabilir. Bir analog ¢ikis daha sisteme entegre
edilebilir.

Not 2 : Yazilimdan bu ¢ikisin akim veya voltaj olacagi secilebilmektedir. invertdriin hiz referans
girisine gore bu ¢ikis ayarlanmalidir.

() 7iv4 ¥3mod

r—l_. AZL+
—  aND

2
b
B [
L NY =
e RN
8 O
ZNY
e RN -
2 <~
|Z| ENY Z¢
invertsr H 5 <=
nvertdr Hiz @ 2
L. B o
Referans Girigi < =
3
b

&

3 — 5 Canbus Haberlegsme Portu

Bu c¢ikis kullanilarak CCS 4.2 cihazina giris/cikis genisletmesi yapilabilir. 8 Dijital giris, 8 dijital
cikis, 4 analog giris, 1 analog ¢ikis genisletmesi yapilabilir.
3 — 6 RS485 Haberlesme Portu

Bu haberlesme portunu, invertorle haberlesme secenegini kullanmazsaniz Modbus Slave protokolii
ile baska bir sisteme (PC,PLC) baglant1 i¢in kullanabilirsiniz. invertorle haberlesme yapilacaksa bu
cikist invertoriin RS485 cikisina baglayiniz. CCS 4.2 Modbus Master protokolii ile invertore
baglant1 yapacaktir. Bu haberlesme portu galvanik izolasyonludur.

3 -7 RS232 Haberlesme Portu

Bu haberlesme portunu, Modbus Slave protokolii ile baska bir sisteme (PC,PLC) baglant1 i¢in
kullanabilirsiniz.

3 — 8 Ethernet Haberlesme Portu

Bu haberlesme portunu, Modbus TCP Slave protokolii ile baska bir sisteme (PC) baglant1 i¢in
kullanabilirsiniz. Ayrica cihazin igerisinde E-Posta gonderme 6zelligi ile ariza veya servis
durumunda istenilen bir e-posta adresine mail atma 6zelligi bulunmaktadir.
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4 - PARAMETRELER ve ACIKLAMALARI

Kullanici Parametreleri Standart Minimum Maksimum Birim Set
Calisma Modu Otomatik Sirekli Otomatik -
Bosa Gegme Basinci 7.5 5.2 15.6 Bar
Bosta Bekleme Siresi 300 10 3600 Saniye
Yike Gegme Basinci 6 5 15.4 Bar
Hava Tahliye Suresi 0 0 600 Saniye
Su Tahliye Suresi 5 1 30 Saniye
Su Tahliye Bekleme Sduresi 60 30 3600 Saniye
Startta Bekleme Suresi 5 3 60 Saniye
Stopta Bekleme Siiresi 10 600 Saniye
Basing Birimi Gosterimi Bar Psi Bar -
Sicaklik Birimi Gosterimi Derece Fahrenhayt Derece -

Ekran Koruyucu Suresi 300 0 600 Saniye
Servis Parametreleri Standart Minimum Maksimum Birim Set

Fabrika Parametreleri

Standart

Minimum

Maksimum

Vida Sicakhg Alt Degeri 0 -20 30 Derece
Vida Basing Baglama Degeri 0 2 Bar
Minimum Yiike Gegme Sicakhgi 50 0 70 Derece
Uggene Gegme Gecikme Siiresi 7 1 30 Saniye
Yike Gegmede Gecikme Siiresi 1 30 Saniye
Tekrar Yike Gegmede Gecikme Suresi 1 1 30 Saniye

Sensor

Dijital Girig

Haberlesme RS232

Haberlesme Ethernet
Yike Gegme Bilgi Kaynagi Sensor Haberlesme RS485 -

Panel

Dijital Girig

Haberlesme RS232

Haberlesme Ethernet
Calis Dur Bilgi Kaynagi Panel Haberlesme RS485 -
Basing Farki Hata Gecikmesi 2 1 10 Saniye
Otomatik Calisma Gecikmesi 0 0 120 Saniye
Bosta Su Tahliye Siiresi 0 0 30 Saniye
Saatteki en fazla kalkis adedi 6 0 15 -
Fan Motoru Ust Limit Degeri 75 57 95 Derece
Fan Motoru Alt Limit Degeri 65 55 93 Derece
Fan Motoru Min.Caligma Siresi 180 10 300 Derece
Yeterlilik Gecikmesi 5 4 10 Dakika
Yeterlilik Basinci 4.8 0 6 Bar
Isitici Set Sicakligi -5 75 0 Derece
Isitici Histeresiz Degeri -5 5 0 Derece

Ethernet Moddlu Var/Yok Yok Yok Var -

Sabit

Degisken

Analog
Hiz Kontroli Sabit Soft Start -

KEB

Mitsubishi FR-F,FR-AF

Mitsubishi FR-E

Mitsubishi Leroy Somer
invertér Markasi FR-F ABB ACS500,ACS800 -
AN1 Sensoéri Maksimum Degeri 16 5 99.9 Bar
AN2 Sensori Maksimum Degeri 16 5 99.9 Bar
ANS5 Sensoéru Maksimum Degeri 16 5 99.9 Bar
AN6 Sensoru Maksimum Degeri 16 5 99.9 Bar
Calisma Onay Var/Yok Var Yok Var -
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Genisleme Unitesi Var/Yok Yok Yok Var -
Bosta Hava Tahliye Var/Yok Yok Yok Var -
NTC R25=10KKTY
R25=1KKTY

ANS3 Sicaklik Sensor Tipi NTC R25=10K | R25=2KPt1000Pt100 -

NTC R25=10K

KTY R25=1K

KTY R25=2K

NTC Pt1000
AN4 Sicaklik Sensér Tipi R25=10K Pt100 -

Akim
Analog Cikis Tipi Akim Voltaj -
Uyari Parametreleri Standart Minimum Maksimum
Hava/Yag Sicakhgi Uyari Degeri 105 100 120 Derece
Vida Basinci Uyari Degeri 8 7.7 15.8 Bar
Sebeke Basinci Uyari Degeri 8 7.7 15.8 Bar
Basing Farki Uyari Degeri 0.8 0.2 4.8 Bar
ikinci Sicaklik Uyari Degeri 105 50 150 Derece
Basing 1 Uyari Degeri 8 0 15.8 Bar
Basing 2 Uyari Degeri 8 0 15.8 Bar
Sicaklik 1 Uyari Degeri 105 50 150 Derece
Sicaklik 2 Uyari Degeri 105 50 150 Derece

Ariza Parametreleri Standart Minimum Maksimum

Hava/Yag Sicakhgr Ariza Degeri 110 100 120 Derece
Vida Basinci Ariza Degeri 8.5 7.7 15.8 Bar
Sebeke Basinci Ariza Degeri 8.5 7.7 15.8 Bar
Basing Farki Ariza Degeri 1 0 4.8 Bar
ikinci Sicaklik Ariza Degeri 110 50 150 Derece
Basing 1 Ariza Degeri 8.5 0 15.8 Bar
Basing 2 Ariza Degeri 8.5 0 15.8 Bar
Sicaklik 1 Ariza Degeri 110 50 150 Derece
Sicaklik 2 Ariza Degeri 110 50 150 Derece
Motor Parametreleri Standart Minimum Maksimum Birim Set
Maksimum Cikis Frekansi 50 20 100 Hz
Motor Anma Devri 2900 700 6000 RPM
Motor Anma Akimi 135 0.5 710 Amper
Motor Anma Gerilimi 400 1 650 Volt
Motor Anma Frekansi 50 40 100 Hz
Motor Anma Giicu 75 0.35 400 KW
Motor CosFi 1 0.5 1 -
Motor Servis Faktoru 1 0.5 1 -

Motor Kutup Sayisi
Pl Parametreleri

Standart

2 Kutup 8 Kutup

Minimum

invertér Parametreleri

CCS 4.2 Kullanic1 Klavuzu

Standart

Maksimum Hiz 3000 100 10000 RPM
Minimum Hiz 1500 0 2900 RPM
Optimum Hiz 2700 800 3000 RPM
Bosta Hiz 1800 800 3000 RPM
P Faktor 40 0 100 -
| Faktor 10 0 100 -
Maksimum Rampa Degeri 10 5 100 Saniye

Minimum




Boost 2 0 5 Yizde
Delta Boost 10 0 20 Yizde
Delta Boost Zamani 0 0 10 Saniye
2KHz
4KHz
8KHz
12KHz
Anahtarlama Frekansi 4 16KHz KHz
Asirt Modulasyon 0 0 1
Glg Regulasyon Faktoru 12 5 15 -
Hiz Diisme Onleme Seviyesi (P22) 110 0 200 Yizde

Soft-Pwm Calisma Secimi (P240

| RS232 Parametreleri | Standart __Minimum | Maksimum
4800
9600
19200
38400
Saniyedeki Bit Sayisi 19200 57600 -
7 Bit
Veri Bitleri 8 Bit 8 Bit -
Tek
Yok
Eslik Cift Cift -
Dur Bitleri 1 Bit 1 Bit 2 Bit
Ag Numarasi 1 1 255 -
RS485 Parametreleri Standart Minimum Maksimum
4800
9600
19200
38400
Saniyedeki Bit Sayisi 19200 57600 -
7 Bit
Veri Bitleri 8 Bit 8 Bit -
Tek
Yok
Eslik Cift Cift -
Dur Bitleri 1 Bit 1 Bit 2 Bit
Ag Numarasi 1 1 255 -
Gelen Paket Zaman Asimi 600 200 3000 miliSaniye
Paket Gonderme Gecikmesi 600 50 600 miliSaniye

| Kalibrasyon Parametreleri | Standart __Minimum _ Maksimum
AN1 Basing Ofseti 0 -1 1 Bar
AN2 Basing Ofseti 0 -1 1 Bar
ANS5 Basing Ofseti 0 -1 1 Bar
ANG6 Basing Ofseti 0 -1 1 Bar
AN3 Sicaklik Ofseti 0 -5 5 Derece
AN4 Sicaklik Ofseti 0 -5 5 Derece
AN7 Sicaklik Ofseti 0 -5 5 Derece
AN8 Sicaklik Ofseti 0 -5 5 Derece
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AN_OUTO Ofseti 0 -0.5 0.5| miliAmper

AN _OUTO Degeri 20 18 25| miliAmper
| Ethernet Parametreleri Standart ___ Minimum __________ Maksimum

Mac Adresi - - - -
IP Adresi - - - -
AgJ Gegidi - - - -
Ag Maskesi - - - -
DNS Sunucu Adresi - - - -

Otomatik

10Mbit Half

10Mbit Full

100Mbit Half

Ethernet Baglanti Tipi Otomatik 100Mbit Full
Otomatik / Manuel IP Alma Elle Elle DHCP

4 - 1 Kullanici Parametreleri

Bu parametreleri degistirmek icin Ayarlar Ekranindan 2-Parametre Ekrani mendstinden bu
parametrelere ulasilabilir.

Calisma Modu: Cihaz otomatik modta ise bosta bekleme sliresi sonunda motor durur. Sirekli
modta ise bosta bekleme siresi yoktur. Kompresor istenilen basing degerine ulasildiginda motor
devreden ¢ikmaz.

Minimum Deger: Surekli Maksimum Deger: Otomatik ve Standart Deger: Otomatiktir.

Bosa Geg¢me Basinci (bar/psi): Bu parametre degerine gelindiginde invertorli sistemde yik
selenoidi enerjisi kesilerek kompresor bosa alinmis olunur. Kontaktorll bir sistemle motor sirtliyor
ise ylUk selenoidi ile birlikte hava tahliye valfide enerjisiz birakilarak kompresér bosa alinmis olunur.
Basing birimi gosterimine gére BAR veya PSI olarak gosterimi ayarlanabilinir.

Bu parametrenin maksimum degeri “vida basinci alarm degeri” parametresinin 0.2 bar kadar
asagidadir.

Ayni zamanda “Yike Geg¢me Basinci’nin 0,2 bar yukarisindadir. 5.2 bardan asagi bu deger
ayarlanamaz.

Bu parametre Minimum Degeri: 5,2 bar Maksimum Deger: 15,6 bar ve Standart Deger (7,5 barlk
kompresor igin) :7,5 bar, Standart Deder (10 barlik kompresodr icin) :10 bar, Standart Deger (13
barlik kompresor icin) :13 bar.

Bosta Bekleme Siiresi (sn): Eger vida basinci Bosa gegme basing degerini gegerse kompresor
bosa alinmis olur. Bu parametreyle belirlenen zaman sonunda da kompresér Otomatik Bekleme
Moduna geger.

Minimum Deger: 10 sn Maksimum Deger: 3600 sn ve Standart Deger: 300 sn’dir.

Yiike Gegme Basinci (bar/psi): Kompresodr eder bosta galigiyorsa ve vida basinci bu parametre
degerinin altina diiserse kompresor yilke geger. invertdrli sistemde yiik selenoidini enerjilendirir.
Kontaktorli motor suren sistemde ise yuk selenoidi ile birlikte hava tahliye valfide enerjilendirilir.
Basing birimi gosterimine gére BAR veya PSI olarak gosterimi ayarlanabilinir.

Bu parametrenin maksimum degeri “vida basinci alarm degeri” parametresinin 0.2 bar kadar
asagidadir. Ayni zamanda “Bosa Gegme Basinci’nin 0,2 bar asagisindadir.5,0 bardan asagi bu

deger ayarlanamaz.
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Bu parametre Minimum Deger: 5 bar Maksimum Deger: 15,4 bar ve Standart Deger (7,5 barlk
kompresor igin) : 6,0 bar, Standart Deger (10 barlik kompresor igin) :8 bar, Standart Deger (13
barlik kompresor icin) :11 bar.

Hava Tahliye Siiresi (sn): EJer vida sensori higbir girise atanmamigsa kompresér durduktan
sonra bu sure aktif duruma gecer ve bu slre aktif oldugu stirece kompresér ¢alistirilamaz.
Minimum Deger: 0 sn Maksimum Deger: 600 sn ve Standart Deger: 0 sn’dir.

Su Tahliye Siiresi (sn): Bu parametre kompresor yikte iken gecerli olacak slredir. Minimum
Deger: 1sn Maksimum Deger: 30 sn ve Standart Deger: 5 sn’dir.

Su Tahliye Bekleme Siiresi (sn): Bu parametre kompresér yikte veya bosta iken Su tahliye ler
arasindaki beklemede gecerli olacak siredir. Kompresdr bosta iken bekleme suresi burada
ayarlanan sirenin 10 katidir.

Minimum Deger : 30 sn Maksimum Deger : 3600 sn ve Standart Deger :60 sn’dir.

Starta Bekleme Siiresi (sn): Bu parametre CCS 4.2 Uzerindeki Start butonuna basildiktan ne
kadar sire sonra kompresérin cgalistirilacagini ayarlar. Start butonuna basildiktan sonra bu sire
sayarken tekrar Stop butonuna basilirsa kompresor durur ve bu sre sifirlanir.

Minimum Deger: 3 sn Maksimum Deger: 60 sn ve Standart De@er: 5 sn’dir.

Stopta Bekleme Siiresi (sn) : Bu parametre CCS 4.2 (zerindeki Stop butonuna basildiktan ne
kadar sure sonra kompresorin durdurulacagini ayarlar.

Stop butonuna basildiktan sonra bu slre sayarken tekrar Start butonuna basilirsa kompresor
kaldigi yerden galismaya devam eder ve bu sire sifirlanir.

Minimum Deger: 1 sn Maksimum Deger: 600 sn ve Standart Deger: 10 sn’dir.

Basin¢ Birimi Gosterimi: Bu parametre ile cihazin basing goésterimlerinin hepsi PSI veya BAR
Olcl birimine déndstlrdlmis olunur. Minimum Deger: PSI; Maksimum Deger: BAR ve Standart
Deger: BAR .

Sicaklik Birimi Gosterimi: Bu parametre ile cihazin sicaklik gdsterimlerinin hepsi Santigrad
derece veya Fahrenhayt 6l¢i birimine donUstartimds olunur. Minimum De@er: Fahrenhayt
Maksimum Deger: Derece ve Standart De@er: Derece.

Ekran Koruyucu Suresi (sn): Bu parametre ile CCS 4.2’nin ekrani ayarlanan sure kadar bekleme
yaptiktan sonra ekran koruyucu moduna geger. Ekranda rastgele bir sekilde sebeke basing degeri
go6zukur. Eger bu deder sifira ayarlanirsa ekran koruyucu higbir zaman devreye girmez.

Minimum Deger: 0 sn Maksimum Deger: 600 sn ve Standart Deger: 300 sn’dir.

4 — 2 Servis Parametreleri

Vida Sicakhgi Alt Degeri (C/F): EJer vida sicakhdi bu degerin altinda ise kompresor guvenlik
acisindan calistirilamaz. Minimum Deger: -20 C Maksimum Deger: 30 C ve Standart Deger: 0 C.
Vida Basinci Baglama Degeri (bar/psi): Kompresor ilk ¢alistirma durumunda vida basinci eger
bu degerin Uzerinde ise “hava tahliye edilemedi” arizasi verilir. Vida basing degeri bu degerin
altina diserse bu ariza otomatik olarak resetlenir.

Minimum Deger: 0 bar Maksimum Deger: 2 bar ve Standart Deger: 1 bar.

Minimum Yiike Gegme Sicakh@i (C/F): Eger vida sicakli§i bu parametre degerinin altinda ise ilk
calisma esnasinda kompresor yike geciriimez. Sicaklik degeri bu limitin Gzerine c¢ikarsa
kompresor normal calismaya devam eder. Minimum Deger: 0 C Maksimum Deger: 70 C ve
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Standart Deger: 50 C.
Ucgene Gegme Gecikme Siiresi (sn): Bu parametre kontaktér ile motor siiriilen sistemde
yildizdan sonra liggene gegis icin gereken siireyi belirtir. invertérlii motor siiriilen bir sistemdede Pl
dongusunun tepki verme siresini belirler. Minimum Deger: 1 sn; Maksimum Deger: 30 sn  ve
Standart Deger : 7 sn.

Yiike Gegmede Gecikme Siiresi (sn): Bu parametre degeri kompresérin ilk ¢alistirma sirasinda
ne kadar gecikmeden sonra kompresorun yuke girmesi gerektigini belirler. Minimum Deger: 1 sn;
Maksimum Deger: 30 sn ve Standart Deger: 1 sn.

Tekrar Yike Gegmede Gecikme Siiresi (sn): Bu parametre degeri kompresérin bosa gectikten
sonra ne kadar gecikmeden sonra kompresorun yike girmesi gerektigini belirler. Minimum Deger:
1 sn; Maksimum Deger: 30 sn ve Standart Deger: 1 sn.

Yuke Gegme Bilgi Kaynagi: Bu parametre ile ylke gegme kontrolinun referans alinacagi sistem
secilir. Parametrenin alabilecegi secenekler ; Sensoér, Dijital Girig, Haberlesme RS232, Haberlesme
Ethernet, Haberlesme RS485.

Minimum Deger: Sensoér, Maksimum Deger: Hab.RS485 ve Standart Deger: Sensor.

Calig / Dur Bilgi Kaynagi: Bu parametre ile ¢alistirma ve durdurma kontrolinin referans alinacagi
sistem segcilir. Parametrenin alabilecedi secenekler ; Panel, Dijital Girig, Haberlesme RS232,
Haberlesme Ethernet, Haberlesme RS485.

Minimum Deger: Panel; Maksimum Deger: Hab.RS485 ve Standart Deger: Panel.

Basin¢ Farki Hata Gecikmesi (sn): Eger vida ile sebeke basinglari arasindaki fark alarm veya
ariza degerlerinin Uzerine ¢ikarsa bu parametre suresi kadar bekledikten sonra uyari veya ariza
girilir. Minimum Deger: 1 sn Maksimum Deger: 10 sn ve Standart Deger: 2 sn.

Otomatik Calisma Gecikmesi (sn): Kompresor calisiyorken elektrikler kesilmis ise elektrikler
tekrar geldiginde kompresor bu parametre degeri ile belirtilen sire sonunda otomatik olarak tekrar
start alir. Eger bu parametre degeri 0 olarak ayarlanirsa bu fonksiyon iptal edilmis olur. Minimum
Deger: 0 sn Maksimum Deger: 120 sn ve Standart Deger: 0 sn.

Bosta Su Tahliye Siiresi (sn): Kompresdr bosta c¢alisiyorken bu parametre degeri boyunca su
tahliye islemi yapilir. Minimum Deger: 0 sn Maksimum Deger: 30 sn ve Standart Deger: O sn.
Saatteki En Fazla Kalkis Adedi: Kompresor bir saat igerisinde burada belirtilen durma ve kalkma
sayisina ulasirsa ariza meydana gelir. Minimum Deger: 0 Maksimum Deger: 15 ve Standart
Deger: 6.

Fan Motoru Ust Limit Degeri (C/F): Egder vida sicakhidl bu parametre ile belirlenen degerin
Ustline cikarsa CCS 4.2 kontrol Unitesi fan motorunu ¢alistirir. Minimum Deger: 57 C Maksimum
Deger: 95 C ve Standart Deger: 75 C.

Fan Motoru Alt Limit Degeri (C/F): Eger vida sicakhdi bu parametre ile belirlenen degerin altina
diuserse ve fan motoru ¢alisma slresi sonunda CCS 4.2 kontrol Gnitesi fan motorunu durdurur.
Minimum Deger: 55 C Maksimum Deger: 93 C ve Standart Deger: 65 C

Fan Motoru Min. Galisma Siiresi (sn): Fan motoru devreye girdikten sonra minimum bu suire
kadar galistirilir.

Minimum Deger: 10 sn Maksimum Deger: 300 sn ve Standart Deger: 180sn.

Yeterlilik Gecikmesi (dk): Eger vida basinci yeterlilik basinci degerinin altina dugerse ve bu sure
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bitiminde hala yeterlilik basinicinin altinda ise minimum basinca ulasild1 arizasi meydana gelir.
Minimum Deger: 4 dk Maksimum Deger: 10 dk ve Standart Deger: 5 dk.

Yeterlilik Basinci (bar/psi): EgJer vida basinci bu dederinin altina diserse ve yeterlilik gecikmesi
sure bitiminde hala bu degerin altinda ise minimum basinca ulasildi arizasi meydana gelir.
Minimum Deger: 0 bar Maksimum Deger: 6 bar ve Standart Deger: 4.8 bar.

Isitici Set Sicakligi (Derece/Fahrenhayt): Isitici sicaklik sensérinin Olgtigu sicaklik degeri bu
parametrenin altina diserse isitici ¢ikisi aktif olur.

Minimum Deger: -5 derece Maksimum Deger: 75 derece ve Standart Deger: O derece.

Isitici Histeresiz Degeri (Derece/Fahrenhayt): Isitici sicaklik sensdrinun 6lctigu sicaklik degeri,
set sicakhigi ve bu parametre degerinin toplami kadar ki dederin Gzerine ¢ikarsa isitici ¢ikisi kesilir.
Minimum Deger: -5 derece Maksimum Deger: 5 derece ve Standart Deger: O derece.

4 — 3 Fabrika Parametreleri

Ethernet Modiilii Var/Yok : CCS 4.2 cihazi lGizerinde Ethernet modulu var ve ¢ikisi aktif durumda
ise bu modulu aktif ederek Ethernet islemlerini yapabilirsiniz. Bu parametre yok segcilirse Ethernet
ile ilgili islemler yapiilmayacaktir.

Minimum Deger: Yok Maksimum Deger: Var ve Standart Deger: Yok.

Hiz Kontrolii : Motoru sirme yontemi bu parametre ile belirlenir. Sabit, yildiz icgen kontaktor
yontemi ile motor surulUyorsa secilmelidir. Degisken, invertor ile motor suruliyorsa bu secenek
secilmelidir. CCS 4.2 haberlesme yaparak kullanmak igin KEB, Mitsubishi, ABB, Leroy Somer, Teco
invertorlerini desteklemektedir. Analog, secilmisse analog ¢ikistan her model invertdr hiz kontrolu
yapilarak motor sirme islemi yapilabilir. Soft Start, secilmisse soft start cihazi kullanarak motor
surme igslemi yapilabilir.

UYARI !!! : Bu parametre degisikliginde Dijital girisler ve ¢ikiglarin fonksiyonlari otomatik
olarak degismektedir.

Eger yeni deger Sabit ayarlanmisgsa,

OUTO : Hava Tahliye OUT4 : Yildiz Kontaktor
OUT1 : Yik Selenoidi OUTS5 : Uggen Kontaktér
OUT2 : Fan Kontaktor OUT6 : Korna

OUT3 : Ana Kontaktor OUT7 : Su Tahliye

OUTS8 : Kirmizi Ariza
Eger yeni deger Degisken ayarlanmissa ,

OUTO : Hava Tahliye OUT4 : Cikis Kesme
OUT1 : Yik Selenoidi OUTS5 : Motor Sogutma
OUT2 : Fonksiyon Yok OUT6 : Korna

OUT3 : Fan Kontaktor( OUT7 : Su Tahliye

OUTS8 : Kirmizi Ariza
Eger yeni deger Analog ayarlanmisgsa,

OUTO : Hava Tahliye OUT4 : Analog Start
OUT1 : Yik Selenoidi OUTS5 : Motor Sogutma
OUT2 : Fonksiyon Yok OUT6 : Korna

OUT3 : Fan Kontaktor( OUT7 : Su Tahliye
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OuUT8 : Kirmizi Ariza
Eger yeni deger Soft Start ayarlanmigsa,

OUTO : Hava Tahliye OUT4 : Soft Start
OUT1 : Yik Selenoidi OUTS : Soft Reset
OUT2 : Fan Kontaktoru OUTG6 : Korna
OUT3 : Fonksiyon Yok OUT7 : Su Tahliye

OuUT8 : Kirmizi Ariza

IN9 : Rampa Sonu (Kontak tipi : Normalde Agik)

Minimum Deger: Sabit Maksimum Deger: Soft Start ve Standart Deger: Sabit.

invertor Markasi : CCS 4.2 cihazi ile kullanilan invertdriin markasi bu parametre ile ayarlanur.
KEB, MITSUBISHI (FR-F ve FR-E),LEROY SOMER(PowerDrive ve DigiDrive) ve ABB (ACS500 ve
ACSB800) invertdér marka ve modelleri CCS 4.2 ile kullanilabilir.

Minimum Deger: Keb Maksimum Deger: ABB ACS800 ve Standart Deger: Mitsubishi.

AN1 Sensoriu Maks. Degeri (bar/psi): AN1 girisine baglanan basin¢g sensérinin maksimum
degerini bu parametre ile ayarlanir. Bu deger dogru giriimezse sensoérden odlgllen basing degeri
dogru olmaz.

Minimum Deger: 5 Bar Maksimum Deger: 99.9 Bar ve Standart Deger: 16.0 Bar.

AN2 Sensoriu Maks. Degeri (bar/psi): AN2 girisine baglanan basin¢g sensoérinin maksimum
degerini bu parametre ile ayarlanir. Bu deger dogru giriimezse sensoérden odlgllen basing degeri
dogru olmaz.

Minimum Deger: 5 Bar Maksimum Deger: 99.9 Bar ve Standart Deger: 16.0 Bar.

AN5 Sensoérii Maks. Degeri (bar/psi): AN5 girisine baglanan basing sensdérinin maksimum
degerini bu parametre ile ayarlanir. Bu deger dogru giriimezse sensoérden dlgllen basing degeri
dogru olmaz.

Minimum Deger: 5 Bar Maksimum Deger: 99.9 Bar ve Standart Deger: 16.0 Bar.

ANG6 Sensorii Maks. Degeri (bar/psi): ANG6 girisine baglanan basing sensdérinin maksimum
degerini bu parametre ile ayarlanir. Bu deger dogru giriimezse sensoérden dlgllen basing degeri
dogru olmaz.

Minimum Deger: 5 Bar Maksimum Deger: 99.9 Bar ve Standart Deger: 16.0 Bar.

Calisma Onay Var/Yok : Servis parametreleri altindaki ¢alig/dur bilgi kaynagi parametresi
haberlesme seceneklerinden birisi secilmisse bu parametre aktif olur. Bu parametre var segilirse ilk
calistirma istegi oldugunda panelin start butonundan kullanici onayi alinmasi gerekmektedir.
Motoru durduran bir ariza olursa tekrar onay verilmesi zorunludur.

Minimum Deger: Yok Maksimum Deger: Var ve Standart Deger: Var.

Genigletme Unitesi Var/Yok : Eger CCS 4.2 lizerindeki girig, gikis veya analog giris veya ¢ikis
yeterli dedilse CCS 4.2E genisletme Unitesi takip bu parametre var secilmelidir. Giris/Cikis
Ayarlarinda gézukmeyen harici gikislar aktif olur.

Minimum Deger: Yok Maksimum Deger: Var ve Standart Deger: Yok.

Bosta Hava Tahliye Var/Yok : Hiz kontrol parametresi degisken veya analog secilmisse ve
kompres6r bosa gectiginde vida basincinda yilkselme oldugu durumlarda vida basinci uyari
basincina 0.2 bara yaklastiginda hava tahliye c¢ikisi aktif olur. Vida basinci 5.0 bara geldiginde
hava tahliye ¢ikisi kapatilarak vida basincinin diismesi engellenmis olunur.
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Minimum Deger: Yok Maksimum Deger: Var ve Standart Deder: Yok.

AN3 Sicaklik Sensor Tipi : AN3 analog sicaklik dl¢lim girisine baglanilabilecek sensoriin tipini
buradan girebilirsiniz. Segilebilen segenekler NTC R25=10K, KTY R25=1K, KTY R25=2K,
PT1000dir.

Minimum Deger: NTC R25=10K Maksimum Deger: PT1000 ve Standart Deger: NTC R25=10K
AN4 Sicaklik Sensor Tipi : AN4 analog sicaklik dlglim girisine baglanilabilecek sensoriin tipini
buradan girebilirsiniz. Segilebilen segenekler NTC R25=10K, KTY R25=1K, KTY R25=2K,

PT1000 ve PT100°diir.
Minimum Deger: NTC R25=10K Maksimum Deger: PT100 ve Standart Deger: NTC R25=10K

Analog Cikis Tipi : Analog ¢ikis icin tip se¢cimi buradan yapilabilmektedir. Cikis tipi Akim veya
Voltaj olarak segilebilinir. Akim i¢in ¢alisma araligi 0-20mA, Voltaj i¢in ¢alisma araligi 0-10V ‘dur.
Akim olarak ayarlanmigsa CCS 4.2 disartya kaynak olarak (source) akim basmaktadir. Minimum
Deger: AKIM Maksimum Deger: VOLTAJ ve Standart Deger: AKIM

4 — 4 Haberlesme Parametreleri

4-4-1 RS232 Parametreleri

Saniyedeki Bit Sayisi : Bu parametre ile RS232 haberlesme portunun saniyedeki bit sayisi
(Baudrate) ayari yapilir. 4800, 9600, 19200, 38400 , 57600 sec¢enekleri vardir.

Minimum Deger: 4800 Maksimum Deger: 57600 ve Standart Deger: 19200.

Veri Bitleri : RS232 haberlesme portu igin veri bitleri sayisi (Data Bits) ayari bu parametre ile
ayarlanir.

Minimum Deger: 7 Bit Maksimum Deger: 8 Bit ve Standart Deger: 8 Bit.

Eslik : RS232 haberlesme portu igin eslik ayari bu parametreden yapilir.
Minimum Deger: Tek Maksimum Deger: Yok ve Standart Deger: Cift.

Dur Bitleri : RS232 haberlesme portu icin dur bit sayisi ayari bu parametreden yapllir.

Minimum Deger: 1 Bit Maksimum Deger: 2 Bit ve Standart Deger: 1 Bit.

Ag Numarasi : RS232 haberlesme portu i¢cin modbus haberlesme protokolinin ag numarasi
ayari bu parametre ile yapilir.

Minimum Deger: 1 Maksimum Deger: 255 ve Standart Deger: 1 Bit.

4-4-2 RS485 Parametreleri

Saniyedeki Bit Sayisi : Bu parametre ile RS485 haberlesme portunun saniyedeki bit sayisi
(Baudrate) ayari yapilir. 4800, 9600, 19200, 38400 , 57600 secenekleri vardir.

Minimum Deger: 4800 Maksimum Deger: 57600 ve Standart Deger: 19200.

Veri Bitleri : RS485 haberlesme portu igin veri bitleri sayisi (Data Bits) ayari bu parametre ile
ayarlanir.

Minimum Deger: 7 Bit Maksimum Deger: 8 Bit ve Standart Deger: 8 Bit.

Eslik : RS485 haberlesme portu icin eslik ayari bu parametreden yapilir.
Minimum Deger: Tek Maksimum Deger: Yok ve Standart Deger: Cift.

Dur Bitleri : RS485 haberlesme portu icin dur bit sayisi ayari bu parametreden yapllir.

Minimum Deger: 1 Bit Maksimum Deger: 2 Bit ve Standart Deger: 1 Bit.

Ag Numarasi : RS485 haberlesme portu icin modbus haberlesme protokolinin ag numarasi
ayari bu parametre ile yapilir.
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Minimum Deger: 1 Maksimum Deger: 255 ve Standart Deger: 1.

Gelen Paket Zaman Asimi (mSan): invertérli sistemler icin RS485 portu invertdrle haberlesme
yaptiginda bu parametre slresi kadar gecikmede cevap paketi gelmezse paket zaman asimina
ugramis olur.

Minimum Deger: 200 mSan Maksimum Deger: 3000 mSan ve Standart Deder: 600 mSan

Paket Génderme Gecikmesi (mSan): invertdrlii sistemler icin RS485 portu invertdrle haberlesme
yaptiginda bu parametre slresi kadar araliklarla paket génderme isteginde bulunulur.

Minimum Deger: 50 mSan Maksimum Deger: 1000 mSan ve Standart Deger: 600 mSan

4-4-3 Ethernet Parametreleri

Mac Adresi : CCS 4.2 ethernet moduili icin fiziksel adresin ayarlamasi buradan yapilabilinir.

IP Adresi : CCS 4.2 ethernet moduli icin IP adres ayari buradan yapilabilir. E§er CCS 4.2 IP alma
islemini manuel yapmasi ayarlanmissa buradan girilecek IP dnemlidir.

Ag Gegidi : CCS 4.2 ethernet moduli icin ag gecidi ayari buradan yapilabilir. Aginizdaki internete
cikis yapan ag gegidinin Ipadresi buraya girilmesi gerekmektedir.

Ag Maskesi : CCS 4.2 ethernet moduli icin ag maskesinin ayarlamasi buradan yapilabilinir.

DNS sunucu adresi : CCS 4.2 ethernet moduli icin DNS server ayarlamasi buradan yapilabilinir.

4-4-3-1 Ethernet Alt Parametreleri

Ethernet Baglanti Tipi : Ethernet modilin aga baglanma hizi buradan ayarlanilabilir. Otomatik,
10Mbit Half, 10Mbit Full, 100Mbit Half, 100Mbit Full segceneklerinden uygun olan secilmelidir.
Otomatik / Manuel IP Alma : Ethernet modilld igcin IP alma isleminin Elle veya DHCP
sunucusundan alma iglemi ayari bu parametre ile yapllir.

4 - 5 Uyani Parametreleri

Haval/Yag Sicakhigi Uyari Degeri (Derece/Fahrenhayt): Hava/Yag sicakligi dederi bu uyari
degerinin Gzerine ¢iktigi anda motoru durdurmayan bir ikaz verilir. Bu ikaz icin limit deger bu
parametre ile ayarlanir.

Minimum Deger: 100 derece Maksimum Deger: 120 derece ve Standart Deger: 105 derece.

Vida Basinci Uyari Degeri (Bar/Psi): Eger vida basinci degeri bu parametre ile belirlenen
degerin Uzerine ¢ikarsa bu uyari gosterilir.

Minimum Deger: Bosa Gegme Basinci + 0.2 Bar Maksimum Deger: Vida Basinci Ariza Degeri —
0.2 Bar ve Standart Deger: 8.0 Bar.

Sebeke Basinci Uyari Degeri (Bar/Psi): Eger sebeke basinci dederi bu parametre ile belirlenen
degerin Uzerine ¢ikarsa bu uyari gosterilir.

Minimum Deger: Bosa Ge¢gme Basinci + 0.2 Bar Maksimum Deger: Sebeke Basinci Ariza Degeri —
0.2 Bar ve Standart Deger: 8.0 Bar.

Basing Farki Uyari Degeri (Bar/Psi): Eger vida basinci ile sebeke basinci arasindaki fark degeri
bu parametre ile belirlenen degerin Uzerine c¢ikarsa bu uyari gosterilir. Ayrica bu uyarinin
olusabilmesi i¢cin vida basing degerinin Yeterliik Basinci parametresinin (zerinde olmasi
gerekmektedir.

Bu degeri sifira ayarlarsaniz seperatdr tikall uyarisi iptal edilmis olunur.

Minimum Deger: 0.2 Bar Maksimum Deger: Basin¢g Farki Ariza Degeri — 0.2 Bar ve
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Standart Deger: 0.8 Bar.

ikinci Sicaklik Uyari Degeri (Derece/Fahrenhayt): Eger ikinci Isi probundan élgiilen sicaklik
degeri bu parametre ile belirlenen degerin Gzerine gikarsa bu uyari gosterilir.

Minimum Deger: 50 derece Maksimum Deger: 150 derece ve Standart Deger: 105 derece.

Basin¢g 1 Uyari Degeri (Bar/Psi): Eger Basing 1 degeri bu parametre ile belirlenen degerin
Uzerine gikarsa bu uyari gosterilir.

Minimum Deger: 0 Bar Maksimum Deger: 15.8 Bar ve Standart Deger: 8.0 Bar.

Basin¢ 2 Uyari Degeri (Bar/Psi): Eger Basing 2 degeri bu parametre ile belirlenen degerin
Uzerine gikarsa bu uyari gosterilir.

Minimum Deger: 0 Bar Maksimum Deger: 15.8 Bar ve Standart Deger: 8.0 Bar.

Sicaklik 1 Uyarn Degeri (Derece/Fahrenhayt): EGer Sicaklik 1 Isi probundan dl¢llen sicaklik
degeri bu parametre ile belirlenen degerin Gzerine gikarsa bu uyari gosterilir.

Minimum Deger: 50 derece Maksimum Deger: 150 derece ve Standart Deger: 105 derece.
Sicaklik 2 Uyarn Degeri (Derece/Fahrenhayt): Eger Sicaklik 2 Isi probundan dl¢llen sicaklik
degeri bu parametre ile belirlenen degerin Gzerine gikarsa bu uyari gosterilir.

Minimum Deger: 50 derece Maksimum Deger: 150 derece ve Standart Deger: 105 derece.

4 - 6 Ariza Parametreleri

Bu gruptaki parametreler icin olusacak arizalarda motor durdurma iglemi yapilir.

Haval/Yag Sicakligi Ariza Degeri (Derece/Fahrenhayt): Hava/Yag sicakhdi degeri bu ariza
degerinin Uzerine ¢iktigi anda motoru durduran bir ikaz verilir. Bu ariza igin limit deger bu
parametre ile ayarlanir.

Minimum Deger: 100 derece Maksimum Deger: 120 derece ve Standart Deger: 110 derece.

Vida Basinci Ariza Degeri (Bar/Psi): EJer vida basinci dederi bu parametre ile belirlenen degerin
Uzerine gikarsa bu ariza gosterilir.

Minimum Deger: Vida Basinci Uyari Degeri + 0.2 Bar Maksimum Deger: 16.0 Bar ve Standart
Deger: 8.5 Bar.

Sebeke Basinci Ariza Degeri (Bar/Psi): Eger sebeke basinci dederi bu parametre ile belirlenen
degerin Uzerine ¢ikarsa bu ariza gosterilir.

Minimum Deger: $Sebeke Basinci Uyari Degeri + 0.2 Bar Maksimum Deger: 16.0 Bar ve Standart
Deger: 8.5 Bar.

Basing Farki Ariza Degeri (Bar/Psi): Eger vida basinci ile sebeke basinci arasindaki fark degeri
bu parametre ile belirlenen degerin Uzerine c¢ikarsa bu ariza gdosterilir. Ayrica bu arizanin
olusabilmesi icin vida basin¢g degerinin Yeterlilik Basinci parametresinin Uzerinde olmasi
gerekmektedir.

Bu degeri sifira ayarlarsaniz seperatdr tikal arizai iptal edilmis olunur.

Minimum Deger: Basing Farki Uyari Degeri + 0.2 Bar Maksimum Deger: 16.0 Bar ve
Standart Deger: 1.0 Bar.

ikinci Sicaklik Ariza Degeri (Derece/Fahrenhayt): Eger 2. Isi probundan (AN4 ) élgiilen sicaklik
degeri bu parametre ile belirlenen degerin lzerine ¢ikarsa bu ariza gdsterilir.

Minimum Deger: 50 derece Maksimum Deger: 150 derece ve Standart Deger: 110 derece.
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Basing 1 Ariza Degeri (Bar/Psi): Eger Basing 1 degeri bu parametre ile belirlenen degerin
Uzerine gikarsa bu ariza gosterilir.

Minimum Deger: 0 Bar Maksimum Deger: 15.8 Bar ve Standart Deger: 8.5 Bar.

Basing 2 Ariza Degeri (Bar/Psi): Eger Basing 2 dederi bu parametre ile belirlenen degerin
Uzerine gikarsa bu ariza gosterilir.

Minimum Deger: 0 Bar Maksimum Deger: 15.8 Bar ve Standart Deger: 8.5 Bar.

Sicaklik 1 Ariza Degeri (Derece/Fahrenhayt): Eder Sicaklik 1 Isi probundan dlgulen sicaklik
degeri bu parametre ile belirlenen degerin lzerine ¢ikarsa bu ariza gdsterilir.

Minimum Deger: 50 derece Maksimum Deger: 150 derece ve Standart Deger: 110 derece.
Sicaklik 2 Ariza Degeri (Derece/Fahrenhayt): Eder Sicaklik 2 Isi probundan dlgilen sicaklik
degeri bu parametre ile belirlenen degerin lzerine ¢ikarsa bu ariza gdsterilir.

Minimum Deger: 50 derece Maksimum Deger: 150 derece ve Standart Deger: 110 derece.

4—- 7 Kalibrasyon Parametreleri

AN1 Basinci Ofseti (Bar/Psi): AN1 basincinin odlgilecek olan en kigik degerdeki 6lglim
degerindeki 6lgim sapmasidir. Minimum Deger: -1.0 Bar Maksimum Deger: 1.0 Bar ve
Standart Deger: 0.0 Bar.

AN2 Basinci Ofseti (Bar/Psi): AN2 basincinin odlgilecek olan en kigik degerdeki 6lglim
degerindeki 6lgim sapmasidir. Minimum Deger: -1.0 Bar Maksimum Deger: 1.0 Bar ve
Standart Deger: 0.0 Bar.

ANS5 Basinci Ofseti (Bar/Psi): Genisletme Unitesi takili ise AN5 basincinin oélclilecek olan en
kiclk degerdeki Olgim degerindeki 6lgim sapmasidir. Minimum Deger: -1.0 Bar Maksimum
Deger: 1.0 Bar ve Standart Deger: 0.0 Bar.

ANG6 Basinci Ofseti (Bar/Psi): Genisletme Unitesi takili ise AN6 basincinin oélclilecek olan en
kiglik degerdeki Olgiim degerindeki 6lgim sapmasidir. Minimum Deger: -1.0 Bar Maksimum
Deger: 1.0 Bar ve Standart Deger: 0.0 Bar.

AN3 Sicaklik Ofseti (Derece/Fahrehhayt): AN3 sicakliginin dlgllecek olan en kigik degerdeki
6lcim degerindeki 6lgiim sapmasidir. Minimum Deger: -5 Derece Maksimum Deger: 5 Derece
ve Standart Deger: 0 Derece.

AN4 Sicaklik Ofseti (Derece/Fahrehhayt): AN4 sicakliginin dlgllecek olan en kigik degerdeki
6lcim degerindeki 6lgiim sapmasidir. Minimum Deger: -5 Derece Maksimum Deger: 5 Derece
ve Standart Deger: 0 Derece.

AN7 Sicaklik Ofseti (Derece/Fahrehhayt): Genigletme Unitesi takili ise AN7 sicakhginin
Olcllecek olan en kiiglk degerdeki olgiim degerindeki Olgim sapmasidir. Minimum Deger: -5
Derece Maksimum Deger: 5 Derece ve Standart Deger: 0 Derece.

AN8 Sicaklik Ofseti (Derece/Fahrehhayt): Genigletme Unitesi takili ise AN8 sicakhginin
olcllecek olan en kiiglk degerdeki olgiim degerindeki Olgim sapmasidir. Minimum Deger: -5
Derece Maksimum Deger: 5 Derece ve Standart Deger: 0 Derece.

ANOut0 Ofseti : Analog Cikis icin en disik degerde iken cikistaki hatayr bu deger ile
sifirlayabilirsiniz.

Minimum Deger: -0.5mA Maksimum Deger: 0.5mA ve Standart Deger: 0 mA.
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ANOut0 Degeri : Analog Cikis en yiksek degerde iken cikistaki hatayr bu deger ile
dlUzeltebilirsiniz. Eger sistem 20mA cikis verirken sizin ol¢tiguiniz akim degeri farkli ise olgllen
rakami bu parametreye girerek ¢ikis hatasini giderebilirsiniz.

Minimum Deger: 18mA Maksimum Deger: 25mA ve Standart Deger: 20 mA.

4 — 8 Sirket Logo Ayari
Bu parametre ile CCS 4.2'in ilk ¢galisma ekranindaki logo bilgisi girilebilir. Uretici firmalar
kendi bilgisini buradan girebilir.

4 -9 Sirket Telefon Ayari

Bu parametre ile CCS 4.2'1n ilk calisma ekranindaki telefon bilgisi girilebilir. Uretici firmalar
kendi bilgisini buradan girebilir.

4 — 10 Standart Degerler

7.5 Bar Standart Degerler : 7.5 Bar degerlerinde bir parametre grubuyla kompresér modifiye
edilmek istenirse bu parametre grubu yuklenmelidir.
10.0 Bar Standart Degerler : 10.0 Bar degerlerinde bir parametre grubuyla kompresér modifiye
edilmek istenirse bu parametre grubu yuklenmelidir.
13.0 Bar Standart Degerler : 13.0 Bar degerlerinde bir parametre grubuyla kompresér modifiye

edilmek istenirse bu parametre grubu yuklenmelidir.

Parametreleri Sakla : Kompresor fabrikadaki butiin ayarlamalari yapildiktan sonra Gzerindeki
bltln parametreleri saklanmasi igin bu menu secilmeli veo andaki buttin parametreler hafizaya
alinmahdir.

Parametreleri Geri Yiikle : Fabrikada parametreleri sakla islemi yapilmissa herhangi bir problem
durumunda fabrikadaki degerlere geri donulebilinir.

4—- 11 Motor Parametreleri

Bu parametrelere Hiz Kontroll parametresi degisken veya analog segilmigse gozukdar.
Maksimum Cikis Frekansi (Hz): invertdriin motora uygulayacadi maksimum frekans degeri bu
parametreyle belirlenir. Minimum Deger: 20 Hz Maksimum Deger: 100 Hz ve Standart Deger : 50
Hz.

Motor Anma Devri (d/dk): Motor Gzerindeki plaket Gzerinde yazan devir bilgisi bu parametreye
girilecek.

Minimum Deger: 700 d/dk Maksimum Deger: 6000 d/dk ve Standart Deger : 2900 d/dk.

Motor Anma Akimi (Amper): Motor lzerindeki plaket Gzerinde yazan akim bilgisi bu parametreye
girilecek.

Minimum Deger: 0.5 A Maksimum Deger: 710 A ve Standart Deger : 135 A.

Motor Anma Gerilimi (Volt): Motor Uzerindeki plaket Uzerinde yazan gerilim bilgisi bu
parametreye girilecek.

Minimum Deger: 1 V Maksimum Deger: 650 V ve Standart Deger: 400 V

Motor Anma Frekansi (Hz): Motor Uzerindeki plaket Uzerinde yazan frekans bilgisi bu
parametreye girilecek.

Minimum Deger: 40 Hz Maksimum Deger: 100 Hz ve Standart Deger: 50 Hz.

Motor Anma Giicii (kW): Motor Uzerindeki plaket Uzerinde yazan motor gicl bilgisi bu
parametreye girilecek.
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Minimum Deger: 0.35 kW Maksimum Deger: 400 kW ve Standart Deger: 75 kW .

Motor Cosfi : Motor Gzerindeki plaket Uzerinde yazan motor cosfi bilgisi bu parametreye girilecek.
Minimum Deger: 0.5 Maksimum Deger: 1 ve Standart Deger: 0.75.

Motor Servis Faktorii: Degisken Hiz ayarlanan sistemlerde motor plaket bilgisi ile girilen gigc ve
akim degerleri invertore gonderilirken bu parametre ile ayarlanan deger ile ¢carpilarak gonderilir.
Minimum Deger:0.5 Maksimum Deger:1.0 ve Standart Deger: 1.

Motor Kutup Sayisi: Motor Gzerindeki plaket Gzerinde yazan kutup sayisi bilgisi bu parametreye

girilecek.
Minimum Deger: 2 Maksimum Deger: 8 ve Standart Deger: 2.

4 — 12 Pl Parametreleri

Bu parametrelere Hiz Kontrolli parametresi degisken veya analog secilmigse gozukaur.
Maksimum Hiz (RPM): Eger Hiz kontroll parametresi degigken olarak ayarlanmigsa bu parametre
invertdore uygulanacak olan en yuksek hiz degerini belirler. Minimum Deger: 100 RPM Maksimum
Deger: 9999 RPM ve Standart Deger: 3000 RPM.

Minimum Hiz (RPM): Eder Hiz kontroli parametresi degisken olarak ayarlanmigsa bu parametre
invertdre uygulanacak olan en dusuk hiz degerini belirler. Minimum Deger: 0 RPM Maksimum
Deger: 2900 RPM ve Standart Deger: 1500 RPM.

Optimum Hiz (RPM): Egder Hiz kontroli var/yok parametresi degisken olarak ayarlanmigsa bu
parametre kompresorun ilk ¢calisma esnasinda invertore uygulanacak olan en optimum hiz degerini
belirler. Minimum Deger: 800 RPM Maksimum Deger: 3000 RPM ve Standart Deger: 2700 RPM.
Bosta Hiz (RPM): EJer Hiz kontroli parametresi degisken olarak ayarlanmissa bu parametre
kompresoérin bosa gegme esnasinda invertére uygulanacak olan hiz degerini belirler. Minimum
Deger: 800 RPM Maksimum Deger: 3000 RPM ve Standart Deger: 1800 RPM .

P Faktor: Bu parametre hiz regulasyonunda uygulanacak olan Pl déngisinin oransal katsayisini
belirler.

Minimum Deger: 0 Maksimum Deger: 100 ve Standart Deger: 40 .

| Faktor: Bu parametre hiz regulasyonunda uygulanacak olan Pl donglstnln integral katsayisini
belirler.

Minimum Deger: 0 Maksimum Deger: 100 ve Standart Deger: 10 .

Maksimum Rampa Degeri: invertér icin bu deger hizlanma ve yavaslama siiresini belirler.
Minimum Deger: 5 Saniye Maksimum Deger: 100 Saniye ve Standart Deger: 10 Saniye.

4— 13 invertér Parametreleri

Bu parametrelere Hiz Kontroll parametresi degisken veya analog segilmigse gozukdar.
Boost (%): Bu parametre ile motorun ilk kalkis aninda invertor c¢ikisina belirli bir torkta
kalkabilmesi igin uygulayacagi voltaji belirleyebilirsiniz. Minimum Deger: 0 Maksimum Deger: 5
ve Standart Deger: 2 .

Delta Boost (%): Bu parametre ile motorun ilk kalkis aninda boost ile uygulanan voltaji delta boost
suresi kadar uyguladiktan sonra motor kalktiktan sonra normal ¢alismasina devam edebilmek icin
ayarlanmalidir. Bu parametre KEB invertorde gecerlidir. Mitsubishi inverter icin bu parametre
gecersizdir. Minimum Deger:0 Maksimum Deger: 20 ve Standart Deger: 0.

Delta Boost Suresi (sn): Bu parametre yukaridaki parametrede belirtilen suredir. KEB invertorde
gecerlidir.

Minimum Deger: 0 sn Maksimum Deger: 100 sn ve Standart Deger: O sn .
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Anahtarlama Frekansi (KHz): Bu parametre ile invertoriin giic modilinin anahtarlama frekansi
ayarlanir. Uygulamaya gore degisiklik gdsterir. Disik anahtarlama frekansi degeri, daha az
invertdr 1sinmasina, daha az desarj akimina, daha az anahtarlama kaybina, daha az radyo
yayimina sebep olur. Yiksek anahtarlama frekansi, daha az guriltl, gelismis sints dalgasi elde
edilmesi, daha az motor kayiplarina sebep olur.

Alabilecegi degerler: 0:2KHz 1:4KHz 2:8KHz 3:12KHz 4:16KHz

Minimum Deger: 0 : 2KHz Maksimum Deger: 4 : 16KHz ve Standart Deger: 1 : 4Khz

Asin Modiilasyon: Bu parametre ile motor plaket bilgileri ile girilen degerlere geldiginde bu
degerler ilemi gcalisacagi yoksa %110 daha fazla degerlerdemi ¢aligacagi belirlenir. Daha fazla tork
istenirse bu parametre ON secenegi ile acilir. KEB inverter icin gecerlidir. Minimum Deger: 0:0FF
Maksimum Deger: 1:0N ve Standart Deger: 0:OFF.

Giug¢ Regiilasyon Faktorii (%): Bu parametre KEB icgin gegerlidir. Minimum Deger: 5 Maksimum
Deger: 15 ve Standart Deger: 12.

Hiz Diigme Onleme Seviyesi (P22) (%): Bu parametre Mitsubishi igin gegerlidir. Cikis akiminin
invertdr nominal akimina orani bu parametre ile belirlenir.

Minimum Deger: 0.0 Maksimum Deger: 200.0 ve Standart Deger: 110.

Soft-PWM Calisma Segimi (P240) (%): Bu parametre Mitsubishi igin gegerlidir. Motor gurultisinu
degistirmek icin kullanilir.

Minimum Deger: YOK Maksimum Deger: VAR ve Standart Deger: VAR.

4— 14 Onisitma Parametreleri

Onisitma parametreleri miisteri kodu 1000 olan cihazlarda aktiflesir.

On Isitma Aktif/Pasif : Bu parametre Var segcilerek dnisitma islemi aktif edilebilir.

Minimum Deger: Yok Maksimum Deger: Var ve Standart Deger: Yok .

Bosta Bekleme Siiresi (Sn) : Kompresér ilk ¢calismada vida sicakhidi minimum ylke gegme
sicakligi degerinin altinda ise kompresor icin énisitma ilemi yapilmasi gerekmektedir. Kompresor
belirlenen sicakligi yakalayana kadar bosta/yikte dénglsU yapar. Bu parametre ile dénguideki
bosta durma zamani ayarlanir.

Minimum Deger: 1 Sn Maksimum Deger: 120 Sn ve Standart Deger: 60 Sn .

Yuke Gegme Basinci (Bar / Psi) : Kompresor sicaklik yakalama dongusunde vida basinci bu
degeri gectigi anda yukte ¢alistirmadan bosa gegirilir.

Minimum Deger: 0.0 Bar Maksimum Deger: 6.0 Bar ve Standart Deger: 3.5 Bar.

Yukte Bekleme Gecikmesi (Dk) : EJer kompresor sicaklik dongusinde yuke gectikten sonra
vida basinci bu parametre ile ayarlanan slire sonuna kadar ylikselmemisse 6n isitma zamanasimi
arizasi meydana gelir.

Minimum Deger: 1 Dk Maksimum Deger: 5 Dk ve Standart Deger: 3 Dk.

4 - 15 Giris Cikig Ayarlari

Bu gruptaki parametreler Ayarlar Ekraninda 3- Giris/Cikis Ayarlari ekranindan degistirilebilir.
4-15-1 Girig Kontak Ayari : Bu parametre grubunda IN1 ‘den IN20 arasindaki tim girigler igin
kontak tipi segimi yapilabilir. Normalde Ac¢ik veya Normalde Kapali segeneklerinden birisi
secilebilir.

4-15-2 Girigs Fonksiyon Atama : Bu parametre grubunda IN1 ‘den IN20 arasindaki tim
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girigler icin fonksiyon segimi yapilabilir. Fonk.Yok, Acil Stop,Yag Filtre, Hava Filtre, Seperatér, Ana
Termik, Fan Termik, Faz Hatasli, Yag Seviye, Uzak YUk, Uzak Calig, Termostat, Ana Geri, Fan Geri,
Yedek 1, Yedek 2, Yedek 3, Rampa Sonu sec¢enekleri bulunmaktadir. Her bir giris icin istenilen
fonksiyon atamasi yapilabilir. Rampa Sonu girisi soft start ile motor kontroll yapiliyorsa segilmelidir.
Uzak YUk ve Uzak Calis fonksiyonlari uzaktan bir kontrol yapilacaksa segilmelidir. Ana Geri girigi
secilirse ana motor kontaktora igin geri besleme kontroll yapilabilinir. Ana motor kontaktérinden
yardimci bir kontagi dijital girislerden birine baglayip bu fonksiyonu ilgili girise atanmasi
gerekmektedir. Ayrica yardimci kontagin tipine gore kontak tipi ayarlanmalidir. Eger kontaktor
cektikten 5 saniye sonrasina kadar ilgili girise bilgi gelmezse ariza olusur.

Fan Geri girisi segilirse fan motor kontaktori icin geri besleme kontroll yapilabilinir. Fan motor
kontaktériinden yardimci bir kontagi dijital girislerden birine baglayip bu fonksiyonu ilgili girise
atanmasi gerekmektedir. Ayrica yardimci kontagdin tipine gore kontak tipi ayarlanmalidir. Eger
kontaktor cektikten 5 saniye sonrasina kadar ilgili girise bilgi gelmezse ariza olusur.

4-15-3 Cikis Fonksiyon Atama : Bu parametre grubunda Out0 ‘den Out17 arasindaki tiim
cikiglar icin fonksiyon segimi yapilabilir. Fonks.Yok, Hava Tahliye, Yik Selenoidi, Ana Kontaktér,
Fan Kontaktér, Yildiz Kontaktdr, Uggen Kontaktor, Isitici, Su Tahliye, Korna, Kirmizi Ariza, Sari
Ariza, Motor Sogutma, Cikis Kesme, Soft Start, Soft Reset, Hizli Tahliye, Sirek.Fan segenekleri
bulunmaktadir. Motor Sogutma secgenedi, invertdrli sistemlerde motora takilan harici fani stirmek
icin secilmelidir. Cikis Kesme ayni sekilde invertorll sistemlerde invertdr ¢ikis kesme 6zelligi varsa
kullaniimalidir. Soft Start ve Soft Reset soft start Unitesi ile motor surtllyorsa kullaniimalidir.

Hizli Tahliye segenegi, invertorll sistemlerde motor durdugu anda hava tahliyeyi aktif edilerek
havanin hizli bir sekilde tahliyesini saglar. Surekli Fan ¢ikis fonksiyonu, motor ¢alistiktan 10 saniye
sonra aktif edilir ve motor duruncaya kadar devrede kalir.

5 - ARIZALAR ve ACIKLAMALARI

5-1 Kontrol Unitesi Arizalari

5-1-1 Motoru Durduran Arizalar

Acil Stop : CCS 4.2 kontrol Gnitesinin INOO girigsindeki sinyal ayarlanan giris tipine gére normaldeki
gibi gelmiyorsa bu ariza meydana gelir. Acil stop butonunun basili olup olmadigini kontrol edin.
Faz Sirasi Arizasi : Faz koruma modulu eger faz sirasinda bir hata gorurse CCS 4.2 kontrol
Unitesini ¢ikisinin durumunu degistirerek bu arizanin olugsmasina neden olur. Faz sirasinin dogru
baglandigini kontrol edin.

Yag Filtresi Tikali: Yag Filtresi girisinden sinyal giderse bu ariza olusur. Yag Filtresini kontrol edin.

Yedek Ariza Girisi —1: CCS 4.2 kontrol Unitesinin birinci yedek ariza girisine bu sinyal gelirse bu
ariza olusur. Yedek ariza girisine baglanan donanimi kontrol edin.

Yedek Ariza Girigi —2: CCS 4.2 kontrol dnitesinin ikinci yedek ariza girisine bu sinyal gelirse bu
ariza olusur. Yedek ariza girisine baglanan donanimi kontrol edin.

Yedek Ariza Girisi —3: CCS 4.2 kontrol Unitesinin tglncl yedek ariza girisine bu sinyal gelirse bu
ariza olusur. Yedek ariza girisine baglanan donanimi kontrol edin.

Termostat Arizasi : CCS 4.2 kontrol Unitesinin termostat girisine bu sinyal gelirse bu ariza olusur.

Sicaklik termostatini kontrol edin.
CCS 4.2 Kullanic1 Klavuzu 29/45



Yag Seviyesi Diisiik: CCS 4.2 kontrol Gnitesinin yag seviye disuk girisine yag seviye
sensodriinden sinyal gelirse bu ariza olusur. Yag seviye sensorini kontrol edin.

Ana Motor Termik Arizasi: CCS 4.2 kontrol Unitesinin ana motor termik girisinden sinyal giderse
bu ariza olusur. Ana motoru stren termik ¢ikiglarini kontrol edin.

Fan Motor Termik Anizasi: CCS 4.2 kontrol Unitesinin fan motor termik girisinden sinyal giderse bu
ariza olusur. Fan motoru suren termik cikiglarini kontrol edin.

AN3 Sensor Arizasi: CCS 4.2 kontrol Unitesinin an3 girisindeki sensor bozulursa veya kablosu
koparsa bu ariza meydana gelir. Sicaklik senséri ve kablosunu kontrol edin.

Hava / Yag Sicakh@ Ust Limitte: Birinci sicaklik sensdriinden (AN3) okunan sicaklik degeri Vida
Sicakligi Ariza Degeri parametre dederine ulasmis ve gegmisse bu ariza meydana gelir.

AN4 Sensor Arizasi: CCS 4.2 kontrol Unitesinin ikinci sicaklik girisindeki sensér bozulursa veya
kablosu koparsa bu ariza meydana gelir. ikinci sicaklik sensoérii ve kablosunu kontrol edin.

ikinci Sicakhik Ust Limitte : ikinci sicaklik sensériinden (AN4) okunan sicaklik degeri Ikinci
Sicaklik Ariza Degeri parametre dederine ulasmis ve gegmisse bu ariza meydana gelir.

AN1 Sensor Arizasi: CCS 4.2 kontrol Unitesinin AN1 basing senséri bozulursa veya kablosu
koparsa bu ariza meydana gelir. AN1 girisindeki senséri ve kablosunu kontrol edin.

Vida Basinci Ust Limitte : Vida basin¢ sensériinden okunan basing degeri Vida Basing Ariza
Degeri parametre degerine ulasmis ve gecmisse bu ariza meydana gelir.

AN2 Sensor Arizasi : CCS 4.2 kontrol Gnitesinin AN2 basing sensori bozulursa veya kablosu
koparsa bu ariza meydana gelir. AN2 girisindeki senséri ve kablosunu kontrol edin.

Sebeke Basinci Ust Limitte : Sebeke basing sensériinden okunan basing degeri Sebeke Basing
Ariza Deg@eri parametre degerine ulasmis ve gegmisse bu ariza meydana gelir.

Seperator Filtresi Tikali : Eger vida basinci “Yeterlilik Basinci” ve Uzerinde ise, vida ve sebeke
basinclari arasindaki fark Basing Farki Ariza Dederi parametresine ulasmis veya ge¢misse bu
ariza meydana gelir. Kompresor ilk calismada sebeke basinci “Yiike gegme basinci”’na ulasincaya
kadar bu ariza kontroll yapilmaz.

Bu ariza ayni zamanda dijital giristen alinan sinyaldende gelebilir. CCS 4.2 kontrol Unitesinin
seperator filtresi girisinden sinyal giderse bu ariza olusur. Seperatoér Filtresini kontrol edin.
Parametre Yazma Hatasi: CCS 4.2 kontrol Unitesinde parametre yazma islemi sirasinda bir hata
olursa bu ariza meydana gelir. Servis icin bagvurun.

Saatteki Kalkisa Ulasildi : Eger bir saat icinde Saatteki En Fazla Kalis Adedi parametresi
degerinde bir dur kalk olmussa bu ariza meydana gelir.

Hava Tahliye Edilemedi: Kompresoér ilk calistirma sirasinda vida basinci degeri “Vida Basing
Baslama Degeri” parametresi degerine esit veya daha yukarda ise bu ariza meydana gelir. Basing
deg@eri normal degerin altina duserse bu ariza otomatik olarak resetlenir ve kompresor caligtirilir.,
Haval/Yag Sicakhigi Alt Degerde: Egder vida sicakhigi degeri Vida Sicakhdr Alt Degeri
parametresinin altinda ise bu ariza meydana gelir.

Yag Seviyesi Dusuk : Eger yag tankindaki yag seviyesi yag seviye sensorunun seviyesinin altina
diUserse bu ariza olusur.Yag seviyesini kontrol edin.

Minimum Basinca Ulasildi : Eger kompresér normal ¢alismada iken vida basinci “Yeterlilik
Basinc1” parametre degerinin altinda “Yeterlilik Gecikmesi ” parametresi stresi boyunca kalirsa bu
ariza olusur.

On Isitma Zaman Asimi Oldu : Kompresér ilk calismada ve havalyag sicaklik degeri “Minimum

Yuke Ge¢gme Sicakligl” parametre degerinin altinda iken kompresor yaginin kolay i1sinmasi igin yuk
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devreye alinir. Eger vida basinci 3.5 barin Ustline c¢ikarsa kompresor bosa alinarak 1 dakika
cahstirilir. Kompresér yike alindiktan sonra vida basinci eder 3.5 bara bu slre igerisinde
ulasmazsa bu ariza verilir.

Genigletme Karti Takili Degil : CCS 4.2 ile CCS 4.2E duniteleri arasinda haberlesme
kurulamamigsa veya kopmussa bu ariza meydana gelir. CCS 4.2E genisletme Unitesi ile CCS 4.2
arasindaki haberlesme baglantisini kontrol edin.

ANS5 Sensor Arizasi: Bu ariza genisletme Unitesi varken olusur. CCS 4.2 kontrol Gnitesinin AN5
basing sensoérl bozulursa veya kablosu koparsa bu ariza meydana gelir. AN5 girisindeki senséru
ve kablosunu kontrol edin.

ANG6 Sensor Arizasi: Bu ariza genisletme Unitesi varken olusur. CCS 4.2 kontrol Unitesinin AN6
basing sensorl bozulursa veya kablosu koparsa bu ariza meydana gelir. AN6G girisindeki sensoru
ve kablosunu kontrol edin.

AN7 Sensor Arizasi: Bu ariza genisletme Unitesi varken olusur. CCS 4.2 kontrol dUnitesinin AN7
girisindeki sensér bozulursa veya kablosu koparsa bu ariza meydana gelir. AN7 sensoérl ve
kablosunu kontrol edin.

AN8 Sensor Arizasi: Bu ariza genisletme Unitesi varken olusur. CCS 4.2 kontrol Gnitesinin AN8
girisindeki sensor bozulursa veya kablosu koparsa bu ariza meydana gelir. AN8 sensoru ve
kablosunu kontrol edin.

Basing Sensor 1 Ust Limitte : Basing 1 sensériinden okunan basing degeri Basing Sensor 1
Ariza Deg@eri parametre degerine ulasmis ve gegmisse bu ariza meydana gelir.

Basing Sensor 2 Ust Limitte : Basing 2 sensériinden okunan basing degeri Basing Sensor 2
Ariza Degeri parametre degerine ulasmis ve gegmisse bu ariza meydana gelir.

Sicaklik Sensér 1 Ust Limitte : Sicaklik 1 sensoriinden okunan basing degeri Sicaklik Sensér 1
Ariza Degeri parametre degerine ulasmis ve gegmisse bu ariza meydana gelir.

Sicaklik Sensér 2 Ust Limitte : Sicaklik 1 sensériinden okunan basing degeri Sicaklik Sensér 1
Ariza Deg@eri parametre degerine ulasmis ve gegmisse bu ariza meydana gelir.

Kisa Devre Arizasi : CCS 4.2 nitesinin sensoér beslemeleri ve dijital girisler icin disari ¢iktigi +12V
besleme eger GND ile kisa devre olursa bu ariza meydana gelir. Cikis kisa devre olsa bile akim
200mA ve Uzerine ¢lkamaz.

Ana Motor Kontaktorii Cekmedi : Ana motor kontaktoriiniin yardimei kontagindan CCS 4.2'nin
herhangi bir dijital girisine bilgi veriimesi durumunda kontaktér hakkinda ariza kontrolleri yapilir.
Eder ana motor kontaktorii ¢ektikten sonra 5 saniye icinde yardimci kontaktan cekti bilgisi
gelmezse bu ariza meydana gelir.

Ana Motor Kontaktorii Birakmadi : Ana motor kontaktorinin yardimci kontagindan CCS 4.2'nin
herhangi bir dijital girisine bilgi verilmesi durumunda kontaktor hakkinda ariza kontrolleri yapllir.
Eder ana motor kontaktdrt biraktiktan sonra 5 saniye icinde yardimci kontaktan birakti bilgisi
gelmezse bu ariza meydana gelir.

Fan Motor Kontaktori Gekmedi : Fan motor kontaktorinin yardimci kontagindan CCS 4.2’nin
herhangi bir dijital girisine bilgi veriimesi durumunda kontaktér hakkinda ariza kontrolleri yapilir.
Eger fan motor kontaktori cektikten sonra 5 saniye icinde yardimci kontaktan cekti bilgisi
gelmezse bu ariza meydana gelir.

Fan Motor Kontaktorii Birakmadi : Fan motor kontaktériiniin yardimci kontagindan CCS 4.2’nin
herhangi bir dijital girisine bilgi veriimesi durumunda kontaktér hakkinda ariza kontrolleri yapilir.
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Eger fan motor kontaktori biraktiktan sonra 5 saniye icinde yardimci kontaktan birakti bilgisi
gelmezse bu ariza meydana gelir.

5-1-2 Motoru Durdurmayan Uyarilar

Hava Filtresi Tikali Uyarisi : Eger CCS 4.2 hava filtresi girisinden sinyal giderse bu uyari
meydana gelir. Hava Filtresini kontrol edin.

Basing Farki Yiiksek : Eger sebeke basinci 6 bar ve Uzerinde ise, sebeke ve vida basinglari
arasindaki fark Basing Farki Uyari Degeri parametresine ulasmis veya gecmisse bu uyari
meydana gelir.

Vida Basinci Yiiksek : EJer vida basinci Vida Basing Uyari Degeri parametresine esit veya
Uzerinde ise bu uyari olusur.

Sebeke Basinci Yiiksek : Eger sebeke basinci Sebeke Basing Uyari Degeri parametresine esit
veya uzerinde ise bu uyari olusur.

Vida Sicakhgi Yiksek: Eger vida sicakliyi Vida Sicakhigi Uyari Degeri parametresine esit veya
Uzerinde ise bu uyari olusur.

ikinci Sicaklik Yiiksek: Eger ikinci 1s1 senséri sicakligr ikinci Sicaklik Uyari Degeri parametresine
esit veya Uzerinde ise bu uyari olusur.

Genel Servis Uyarnisi : Eger Genel Servis siresi genel bakim zamanina ulasirsa bu uyari
meydana gelir. Bu uyariyl resetlemek icin Ayarlar->Bakim Sire Ayarlari -> Servis Sure Sifirla
ekranina gidip sifirlanmasi gerekmektedir.

Hava Filtre Degisim Zamani : Eger ilgili servis suresi Hava filtre degisim zamanina ulagirsa bu
uyari meydana gelir. Bu uyariyi resetlemek i¢in Ayarlar->Bakim Sire Ayarlari -> Servis Sire Sifirla
ekranina gidip sifirlanmasi gerekmektedir.

Yag Filtre Degisim Zamani : Eger ilgili servis suresi Yag filtre degisim zamanina ulasirsa bu uyari
meydana gelir. Bu uyariyl resetlemek icin Ayarlar->Bakim Sire Ayarlari -> Servis Sdre Sifirla
ekranina gidip sifilanmasi gerekmektedir.

Seperator Degisim Zamani : Eger ilgili servis suresi Seperator filtre degisim zamanina ulasirsa bu
uyari meydana gelir Bu uyariyi resetlemek igin Ayarlar->Bakim Siire Ayarlari -> Servis Sire Sifirla
ekranina gidip sifirlanmasi gerekmektedir.

Rulman Bakim Zamani : EJer ilgili servis suresi Rulman bakim zamanina ulasirsa bu uyari
meydana gelir. Bu uyariyl resetlemek icin Ayarlar->Bakim Sire Ayarlari -> Servis Sdre Sifirla
ekranina gidip sifilanmasi gerekmektedir.

Yag Degisim Zamani : Eger ilgili servis suresi Yag Degisim zamanina ulasirsa bu uyari meydana
gelir.

Bu uyariyl resetlemek icin Ayarlar->Bakim Sire Ayarlari -> Servis Sure Sifirla ekranina gidip
sifiranmasi gerekmektedir.

Elektrik Kesildi: Kompresor calisirken elektrik kesilmesi olusursa elektrikler tekrar geldiginde
kompresor tekrar otomatik start alir. Start almadan dnce kullanici uyarilir.

RTC Entegresi Arizali: CCS 4.2 igerisinde gergcek zaman saatini tutan entegre bozulmugsa bu
uyari ekrana gelir.Cihazin tamiri icin teknik servise bildirin.

Mail Gonderilemedi : E-Posta gonderme secenedi VAR secilmisse her uyari, servis veya ariza
durumunda e-posta gonderme islemi yapilacaktir. Eger E-posta ayarlari dogru yapilandiriimamigsa
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bu uyari olusur.

Basing Sensor 1 Yiiksek : Eger basing sensor 1 “Basing Sensér 1 Uyari Degeri” parametresine
esit veya Uzerinde ise bu uyari olusur.

Basing Sensor 2 Yiiksek : Eger basing sensor 2 “Basing Sensoér 2 Uyari Degeri” parametresine
esit veya uzerinde ise bu uyari olusur.

Sicaklik Sensor 1 Yiksek : Eger sicaklk sensér 1  “Sicaklik Sensér 1 Uyari Degeri”
parametresine esit veya uzerinde ise bu uyari olusur.

Sicaklik Sensor 2 Yuksek : Eger sicaklik sensor 2  “Sicaklik Sensor 2 Uyari Degeri”
parametresine esit veya Uzerinde ise bu uyari olusur.

5-2 invertér Unitesi Arizalari

5-2-1 invertdor Motoru Durduran Arizalar

inverter Haberlesme Arizasi : Eger invertérle CCS 4.2 arasinda haberlesme yapilamiyorsa bu
ariza meydana gelir. Haberlesme kablosunu kontrol edin.

Guvenlik Kilidi Arizasi : KEB invertérin 16 ile 20 terminalleri arasi ¢ikis kesme girisidir. Mitsubishi
invertorde MRS ile PC arasindaki baglanti ¢cikis kesmedir.

Eger normal bir gcalisma iginde bu giris baglantisi koparsa invertor cikisini keser. Kompresor ilk
calisma esnasinda CCS 4.2 bu girisini glvenlik olarak kontrol eder. Eger bu giris durumunu
degistirmemigse bu ariza meydana gelir. Bu kablo baglantisini kontrol edin.

invertér Genel Ariza : invertdr lizerinde motoru durduran bir ariza meydana gelirse bu ariza
olusur.

Motor Se¢imi Dogru Degil : Kullanilan KEB veya Mitsibushi invertér ile motor bilgilerinde girilen motor
glicl ile motor akimlari karsilastirilir. Eger invertérin siremeyecegi bir motor kullaniimigsa bu ariza olusur.
Mitsubishi invertorler icin asagidaki arizalar yazi olarak CCS 4.2 ekraninda da gorulebilmektedir.
Bu arizalar motoru durduran arizalardir.

. invertér Asiri Akim Arizasi

JInvertér Agiri Voltaj Arizasi

Invertér Asirl Yiikklenme Arizasi

.Motor Asir1 Yuklenme Arizasi

.Invertér Sogutucu Arizasi

Invertdr Anlik Giig Arizasi

JInvertér Dlsiik Voltaj Arizasi

Invertdr Giris Faz Arizasi

Invertdr Durma Arizasi

JInvertdr Fren Transistor Arizasi

.Invertér Topraklama Arizasi

JInvertér Cikis Faz Arizasi

Invertdr Termal Role Arizasi

Invertdér PTC Termistdr Arizasi

.Invertér OPT opsiyon Alarmi

.Invertér Opsiyon Soket Alarmi

Invertér EEPROM Arizas|

Invertdér Deneme Sayisi Asildi

JInvertdr Gii¢ Unitesi Arizasi
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Invertér 24V cikis kisa devre
JInvertdr Fault 14 Alarmi E.CDO
.Invertér Fault 14 Alarmi E.IOH
.Invertér Fault 14 Alarmi1 E.SER
JInvertor Fault 14 Alarmi E.AIE
.Invertér E1 Opsiyon Alarmi
Invertor I¢ Devre Arizasi

5-2-2 invertér Motoru Durdurmayan Uyarilar

invertér Genel Uyarisi : invertér izerinde bir uyari meydana gelirse CCS 4.2 bu uyariyi olusturur.

6 - BASING TAKVIMI

Haftalik olarak 28 tane gorev tanimlanabilir.

Durma ve calistirma olarak fonksiyonellik vardir. CALISMA olarak ayarlanan siire geldiginde
kompresor otomatik olarak ¢alistirilir. Kullanici STOP tusuna basarsa kompresor durur ve tekrar
calistirma denemesi yapmaz. DURMA olarak ayarlanan siire geldiginde kompresor durdurulur ve
herhangi bir bigimde ¢alistirilmasina izin verilmez.

Her CALISMA ayarlamasinda kompresorii istenilen basing araliginda ¢alistirmak miimkiindiir. Bir
CALISMA ayarinda 06.0 -07.5 Bar arasinda calistirirken bagka bir ¢calisma ayarinda 07.0-08.0 Bar
ayarinda calistirmak miimkiindiir.

Panelden STOP

Kom presin tuguna basidi

Caliyor
Boga Gegme Basmci: 07.5 Bar Bosa Gegme Basmoi:08.0 Bar
Yiike Gecme Basmci: 06:0 Bar Yiike Gecme Basnci: 07.0 3ar
Panelden calistoma
Kompresér yaplamaz!!!
Duruyor Panelden START
I tuguna basidi I
|
! ! . -
—_—
Pazartesi Pazartesi Pazartesi
08:00 18:00 23:00
CALISMA DURM& CALISMA

7 - CIKIS FONKSIYONLARI

Hava Tahliye : Servis Modunda enerjisizdir.
“Yiike Ge¢me Bilgi Kaynag1” parametresinin degeri Sensor ise ;

“Hiz Kontrolii” parametresi Sabit veya Soft Start ayarlanmis panelde kompresor duruyorken enerjisizdir. Kompresor
i¢in yiikke girme sart1 olustugunda bu ¢ikis enerjilendirilir. : “Hiz Kontroli” parametresi Degisken veya Analog
ayarlanmis panelde kompresor igin yiike girme sart1 olustugunda bu ¢ikis enerjilendirilir. Kompresor bosta iken “Bosta
Hava Tahliye” parametresi VAR ise bu ¢ikis enerjisi kesilir ve vida basinci 5.5 bar degerinin altina diistiigiinde bu ¢ikis
enerjilendirilerek havanin tahliyesi kesilir. Vida basinci degeri “Vida Basing Alarm Degeri” parametresine 0.1 Bar kala
bu cikisin enerjisi kesilerek hava tahliyesi yapilir. Kompresor bosta iken “Bosta Hava Tahliye” parametresi YOK ise bu
¢ikis bosta iken enerjisiz birakilir.

“Yiike Ge¢me Bilgi Kaynag1” parametresinin degeri Dijital Giris ise ;

Dijital giristen kompresorii bosta ¢alistirma bilgisi gelirse bu ¢ikis enerjisizdir. Dijital giristen kompresorii ylikte
calistirma bilgisi gelirse bu ¢ikis enerjilidir.

Not : Hava/Yag sicaklik degeri “Minimum Yiike Ge¢me Sicakligi” parametresinin altina diigerse bu ¢ikigin enerjisi
kesilir.
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Yiik Selenoidi : Servis Modunda enerjisizdir.
Servis Modunda enerjisizdir.
“Yiike Ge¢me Bilgi Kaynag1” parametresinin degeri Sensor ise ;

Kompresor duruyorken enerjisizdir. Kompresor i¢in yiike girme sart1 olustugunda bu ¢ikis enerjilendirilir. Kompresor
i¢in yiikke girme sart1 olustugunda bu ¢ikis enerjilendirilir.

“Yiike Ge¢me Bilgi Kaynag1” parametresinin degeri Dijital Giris ise ;

Dijital giristen kompresorii bosta galistirma bilgisi gelirse bu ¢ikis enerjisizdir. Dijital giristen kompresorii ylikte
calistirma bilgisi gelirse bu ¢ikis enerjilidir.

Not : Hava/Yag sicaklik degeri “Minimum Yiike Ge¢cme Sicaklig1” parametresinin altina diigerse bu ¢ikisin enerjisi
kesilir.

Ana Kontaktor : “Hiz Kontrolii” parametresi Sabit olarak ayarlanan cihazda kompresor ¢alistirma islemi
bagladiginda Yildiz Kontaktorle birlikte bu ¢ikis beraber enerjilendirilir. Kompresor durdurma istegi geldiginde bu
¢ikigin enerjisi kesilerek motor durdurulur. “Hiz Kontroli” Sabit segilmeyen tiim se¢imlerde bu ¢ikigin fonksiyonelligi
yoktur. Her zaman enerjisizdir.

Yildiz Kontaktor : “Hiz Kontroli” parametresi Sabit olarak ayarlanan cihazda kompresor ¢alistirma islemi
bagladiginda Ana Kontaktérle birlikte bu ¢ikis beraber enerjilendirilir. “Uggene Gegme Gecikme Siiresi” parametresi
sonunda enerjisi kesilir.“Hiz Kontrolii” Sabit se¢ilmeyen tiim se¢imlerde bu ¢ikisin fonksiyonelligi yoktur. Her zaman
enerjisizdir.

I"Jg:gen Kontaktor : “Hiz Kontrolii” parametresi Sabit olarak ayarlanan cihazda kompresor ¢aligtirma islemi
bagladiginda . “Uggene Gegme Gecikme Siiresi” parametresi sonunda Y1ldiz Kontaktdr biraktigi anda bu ¢ikis
enerjilendirilir. “Hiz Kontroli” Sabit segilmeyen tiim se¢imlerde bu ¢ikisin fonksiyonelligi yoktur. Her zaman
enerjisizdir.

Fan Kontaktor : Hava/Yag sicaklik degeri Servis Parametreleri altindaki “Fan Motoru Ust Limit Degeri” nin iizerine
ciktiginda bu ¢ikis enerjilendirilir. Fan ¢ikist bir kere aktif edildikten sonra sicakliga bakmadan “Fan Motoru
Min.Calisma Siiresi” parametresi siiresi kadar ¢alisir. Hava/Yag sicaklik degeri Servis Parametreleri altindaki “Fan
Motoru Alt Limit Degeri”’nin altina diistiigiinde ve siire bitiminde bu ¢ikisin enerjisi kesilir.

Isiticr : Isitict sicaklik degeri Servis Parametreleri altindaki “Isitic1 Set Sicakligi” degerinin altina distiiginde bu ¢ikis
enerjilendirilir. Isitict sicaklik degeri Servis Parametreleri altindaki “Isitici Set Sicakligi” + “Isitici Histeresiz”
degerinin {izerine ¢iktiginda bu ¢ikisin enerjisi kesilir.

Su Tahliye : Kompresor Yiikte ise ;

Kullanici parametreleri altindaki “Su Tahliye Siiresi” parametresi boyunca bu ¢ikis enerjilendirilir. Siire bitiminde “Su
Tahliye Bekleme Siiresi” parametresi boyunca bu ¢ikisin enerjisi kesilir.

Kompresor Bosta ise ;

Servis parametreleri altindaki “Bosta Su Tahliye Siiresi” parametresi boyunca bu ¢ikis enerjilendirilir. Siire bitiminde
“Su Tahliye Bekleme Siiresi” parametresinin 10 kati boyunca bu ¢ikisin enerjisi kesilir.

Korna : Panelde kirmiz1 veya sar1 ariza varken bu ¢ikis enerjilendirilir. Ug saniye sonra ¢ikisin enerjisi kesilir. Ug
saniye sonra tekrar enerjilendirilir. Korna sustur butonuna basana kadar ¢ikis bu sekilde ¢aligmaya devam eder.

Kirmizi Ariza : Panelde motoru durduran bir ariza olusursa bu ¢ikis enerjiledirilir. Ariza sistemden kaldirildiginda bu
¢ikigin enerjisi kesilir.

Sar1 Ariza : Panelde motoru durdurmayan bir ariza olusursa bu ¢ikis enerjiledirilir. Ariza sistemden kaldirildiginda bu
¢ikigin enerjisi kesilir.

Motor Sogutma : “Hiz Kontrolii” parametresi Degisken veya Analog olarak ayarlanan cihazda Start islemi
basladiginda veya kompresor ¢aligirken bu ¢ikis enerjilendirilir. Ana motor durma igleminden iki dakika sonrasinda bu
cikisin enerjisi kesilir. Ana motorun diisiik hizlarda 1sinmasini 6nlemek i¢in harici sogutma fani takildiginda onu
stirmek i¢in bu ¢ikis kullanilir.

Cikis Kesme : “Hiz Kontrolii” parametresi Degisken veya Analog olarak ayarlanan cihazda Start iglemi bagladiginda
veya kompresor ¢alisirken bu ¢ikis enerjilendirilir. Ana motor durdugu anda bu ¢ikisin enerjisi kesilir. Invertériin ¢ikis
kesme girise bu ¢ikig baglanarak giivenlik saglanmis olur. Degisken ayarlanan cihazlarda bu girigsin durumu
haberlesmeden okunarak giivenlik kilidi olusturulmaktadir.

Analog Start : “Hiz Kontrolii” parametresi Degisken veya Analog olarak ayarlanan cihazda Startta Bekleme Siiresi
parametresi ile ayarlanan siire sonunda veya kompresor ¢alisirken bu ¢ikis enerjilendirilir. Ana motor durdugu anda bu
¢ikigin enerjisi kesilir.
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Hizh Hava Tahliye: “Hiz Kontrolii” parametresi Degisken veya Analog olarak ayarlanan cihazda Start islemi
basladiginda veya kompresor ¢alisirken bu ¢ikisg enerjilendirilir. Ana motor durdugu anda bu ¢ikisin enerjisi kesilir.

Siirekli Fan Cikis1 : Ana motor ¢alistiktan 10 saniye sonra bu ¢ikis enerjilendirilir. Motor durdugu anda bu ¢ikisin
enerjisi kesilir.

Otomatik Hazir : Cihaz enerjilendiginde bu ¢ikis enerjilendirilir. Cihazin enerjisi kesilmeyinceye kadar aktif olur.
Motor Calisma : Ana motor ¢alistiginda bu ¢ikis enerjilendirilir. Motor durdugunda enerjisi kesilir.
Yiikte Calisma : Kompresor yiike girdiginde bu ¢ikis enerjilendirilir. Bosa gegtiginde bu ¢ikisin enerjisi kesilir.

Kirmiz + Sar1 : Panelde motoru durduran veya motoru durdurmayan bir ariza oldugunda bu ¢ikis enerjilendirilir.
Ariza sistemden kalktiginda bu ¢ikisin enerjisi kesilir.

Soft Start : “Hiz Kontrolii” parametresi Soft Start olarak ayarlanan cihazda “Startta Bekleme Siiresi” sonunda veya
kompresor galisirken bu ¢ikis enerjilendirilir. Ana motor durdugu anda bu ¢ikisin enerjisi kesilir.

Soft Reset : “Hiz Kontrolii” parametresi Soft Start olarak ayarlanan cihazda motoru siiren iinitenin tizerindeki arizay1
resetlemek icin bu ¢ikis kullanilir. Ariza reset isleminde bu ¢ikis enerjilendirilir. 250 miliSaniye siire sonunda ¢ikigin
enerjisi kesilir.

8 - MEKANIK OZELLIKLER
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Kutu Galvanizli metal

Koruma Sinifi IP 52 (On panel)

Agirhik 600 gr. (ortalama)

Boyutlar (GxYxD) 207x160x57.6 mm

Montaj Acikhigi 182x138 mm

Montaj Panel monj[a'j, metal. vida ile sabitlemeli
Kullanilabilir maksimum panel kalinli§1 3mm

9 - ORNEK BAGLANTI SEMASI
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10 - DOKUMAN VERSIYONU

Versiyon No: V1.8
Degisiklik Tarihi: 05.05.2014
Degisikligi yapan: Hasip TUNA
Degisiklik: ilk versiyon Olarak yayim yapildi. V1.1'de 2-a-2 kisminda Ana ve fan motor kontaktérleri igin degisiklik
yapildi. 1.1 kismina ana motor ve fan motoru kontaktérii cekmedi ve birakmadi arizalari girildi. V1.2'de Kullanici
Parametreleri kismina ekran koruyucu siresi parametresi eklendi. Fabrika parametrelerinden Vida
senséri,Isiticy, ikinci Isi Sensorii var /yok parametreleri gikarild.
V1.3’'de Su Tahliye Bekleme Siiresi tanimi degistirildi. ikinci Sicaklik Uyari Degeri parametresinin alt degeri 50
yapildi. Vida Sicakhgi Alt Degeri parametresinin alt degeri -20 yapildi. Yeterlilik Basinci parametresinin alt degeri 3.5
bar yapildi. ikinci Sicaklik Ariza Degeri parametresinin alt degeri 50 yapildi. Durdurulamiyor ariza gecikmesi arizasi
kaldinldi.Ekran grafikleri degistirildi. Hiz Kontroli parametresinin tanimi degistirildi. Cikis fonksiyonlari bélimu
eklendi.Sabit Hiz igin érnek baglanti semasi eklendi.Girig/Cikis Sinyalleri bolimu eklendi.
V1.4’te Basing Farki Uyari Degeri ve Basing Farki Ariza Deg@eri parametrelerinin tanimlari degistirildi.

3-3 Analog Girigler taniminda diizeltme yapildi.

Isitici Histeresiz degerindeki tanim dizeltildi.

Anout0 Degeri tanimi degistirildi.

Motor Servis Faktori tanimi degistirildi.

Asiri AKim seviyesi parametresi sistemden kaldirildi.

Hizli Hava Tahliye ¢ikisi tanimi degistirildi.

Yeterlilik Basinci Alt de@eri sifir yapildi.
V1.5’te Durdurulamiyor Arizasi kaldirildi. Seperatér tikali uyarisi tanimi degisti.
V1.6’te Cikis Fonksiyonlari igine Analog Start eklendi. Degisken ve Analog igin ilk fonksiyon atamalari degistirildi.
V1.7’te ABB invertorler igin arizalari igeren tablo eklendi.
V1.8’de minimum regulasyon araligi parametresi ¢ikarildi.

EK 1 CALISTIRMA SEGENEKLERI

CCS 4.2 sisteminin ii¢ kontrol segenegi bulunmaktadir. Servis Parametreleri — Konfigiirasyon Parametreleri’nin altinda
“Calig/Dur Bilgi Kaynag1” ve “Yiike Gegme Bilgi Kaynag1” parametrelerini ayarlayarak kontrol kaynag secilebilir.Eger bu
parametre PANEL segenegi ayarlanir ise CCS 4.2’ ekraninda “PAN” yazis1 goziikiir. Kompresor kontrol paneli iizerinde
bulunan butonlar ile ¢alistirilip durdurulabilinir. Eger bu parametre UZAKTAN segenegi ayarlanir ise kompresoriin
calistirma durdurma islemi CCU 1.0 iizerinde bulunan IN10 ve IN11 dijital girisleri izerinden yapilir.CCP 1.0 paneli
lizerinde “UZK” yazist goziikiir. Bu girislerin kullanilabilmesi i¢in “2.b.4.e.7 — Girig Konfigiirasyonu Ekran1”’ninda
ayarlandigi gibi Aktif duruma getirilmelidir. Bu girislerin start/stop algilamasi yiikselen veya diisen kenara bakilarak
yapilmaktadir. Kompresoriin

calistirilmasi i¢in normalde kapali ayarlanmis ise girig 6nce 0 durumuna alinmali daha sonra 1 durumuna alinmalidir.
Uzaktan ¢alistirma aktif ve kompresor ¢aligiyor iken panel iizerinden stop butonuna basilir ise kompresor durur. Eger bu
parametre HABERLESME secenegi ayarlanirsa kompresoriin galistirma durdurma iglemi RS485-2 haberlesme portu
iizerinden yapilir. MCC 1.0 cihazi bu giriglere baglanarak kontrolii ele alir. Dogru bir konfigiirasyon i¢in kompresoriin Servis
Parametreleri — Konfigiirasyon Parametrelerinin altindaki “Calig/Dur Bilgi Kaynagi” ve “Yiike Ge¢me Bilgi Kaynag1”
parametreleri HABERLESME sec¢enegine alinmalidir. Ayrica “Ag Numarast “ parametresi kompresor i¢in verilen sira
numarast olmalidir. CCP 1.0 paneli {izerinde “HAB” veya “HAM” mesaj1 goziikmektedir. “HAB” yazisi var iken
kompresoriin kontrolii tamamen MCC 1.0 cihazina aktarilmistir. MCC 1.0 lizerinden manuel kontrole alinmig kompresor
panel iizerinden kontrol edilebilmektedir ve CCP 1.0 panelinde “HAM?” yazis1 goziikkmektedir. RS485-2 i¢in port ayarlari

sabittir ve ayar yapilamaz.

EK 2 Haberlesmeli invertor Ayari

CCS 4.2 ile motoru bir invertor vasitasi ile sirmek isterseniz éncelikli olarak Fabrika parametreleri altindaki “Hiz
Kontroli” degiskenini Degisken ayarlamaniz gerekmektedir. Segcili invertér markalarini kullaniyorsaniz
haberlesme vasitasiyla invertér galistirilabilinir. E§er markasi olmayan invertdr kullaniyorsaniz Analog hiz
referans cikisini kullanarak invertori surebilirsiniz.

Fabrika parametrelerinde bulunan invertdr markasi parametresinide dogru bir sekilde ayarladiktan sonra motor
parametrelerini motorun tzerinde bulunan plaket degerlerine ayarlanmasi gerekmektedir. Daha sonra PI
parametrelerini ve invertdr parametrelerinin dogrulugunu kontrol edin. Ayrica Servis parametrelerinde bulunan
“Yildiz/Uggen Kalkis zamani” parametresini “1” Bir olarak ayarlayin.

Giris Cikis Ayarlari kismina girerek ¢ikis ayarlarindan OUT4 ¢ikisini ¢ikis kesme olarak ayarlayin ve ilgili ¢ikigi
invertorun ilgili girisine baglayin.
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RS485 haberlesme portunu invertérin ilgili haberlesme portuna baglayin ve Haberlesme Parametreleri -> RS485
Parametreleri kismindaki parametreleri dogru bir sekilde ayarlayin.

Not :

RS485 hatti icin bikimli ekranl tel ciftlerinden birini kullanin. Bu tel ¢iftini tim Data- terminallerini birbirine
baglamak ve tim Data + terminallerini birbirine baglamak igin kullanin.

Agdaki girultiyd azaltmak igin agin her iki ucundaki 120 Ohm direngler kullanarak RS485 agini sonlandirin.CCS
4.2 cihazinin iginde hat sonlandirma direnci olarak 120 Ohm direng standart olarak bulunmaktadir.

Mitsubishi FR-AF ;
CCS 4.2 igin Haberlesme Parametreleri -> RS485 Parametreleri

Saniyedeki Bit Sayisi = 9600 , VeriBitleri = 8 Bit , Eslik = Cift , Dur Bitleri : 1 Bit
olarak ayarlanmaldir.

Asagida Mitsubishi FR-AF invertérinin ayarlanmasi gereken 6n parametreleri bulunmaktadir. Bu parametreleri
invertdriin kendi Gzerinde bulunan PU Unitesinden ayarlanmasi gerekmektedir.

Pr.160 =0 Pr.342 =0 Pr.75 =0 Pr.77 =2 Pr.78 =1 Pr.79 =2 Pr.17 =2
Pr.14 =0 Pr.187 =24Pr.331 =1 Pr.332=96Pr.333=1 Pr.334=2 Pr.335=10
Pr.336 =1 Pr.337=1 Pr.338=0 Pr.339=0Pr.340=0 Pr.549 =1 Pr. 550 = 9999
Pr.551 =2 Pr882=1Pr. 342 =1
Mitsubishi FR-E ;
CCS 4.2 igin Haberlesme Parametreleri -> RS485 Parametreleri

Saniyedeki Bit Sayisi = 9600 , VeriBitleri = 8 Bit , Eslik = Cift , Dur Bitleri : 1 Bit
Olarak ayarlanmalidir.

Asagida Mitsubishi FR-E invertoriinin ayarlanmasi gereken 6n parametreleri bulunmaktadir. Bu parametreleri
invertérun kendi Gzerinde bulunan PU Unitesinden ayarlanmasi gerekmektedir.

Pr.160 =0 Pr.342 =0 Pr.14 =0 Pr.17 =2 Pr.77 =2 Pr.78 =1 Pr117=1Pr.121=9999
Pr.183 =24 Pr.340=1 Pr.549=1 Pr882=1 Pr. 342 =1

Asagida PU Unitesinden bu ayarlamanin nasil yapilacagina dair bilgi bulunmaktadir.

T
invertér enerjilendikten sonra PU (initesinden '\7%7 tusuna bas.

-

—~
Daha sonra ' tusuna bas.

Hareketli ayari () kullanarak ALLC mesajini ekrana getir.

[ (ser)
N tusuna bas ve hareketli ayari kullanarak 1 dederini ekrana getir ve N tusuna basarak bitin parametreleri
default degere al.

Diger parametreler icin ayarlamalar yapilacaktir. o tusuna basildiginda parametreler ekranina gegilir. Ekranda
(] N
. = degeri goziikecektir. Parametre 0 anlamina gelmektedir. Ayarlamasi igin hareketli ayarla istenilen

parametre degerine gelinir ve SET tusu ile ayarlanacak parametrenin igine girilir ve hareketli ayar ile ayarlama
yapildiktan sonra SET tusuna basilirsa parametre degeri degismis olur.

ABB ACS 550 ;
CCS 4.2 igin Haberlesme Parametreleri -> RS485 Parametreleri

Saniyedeki Bit Sayisi = 9600 , VeriBitleri = 8 Bit , Eslik = Yok , Dur Bitleri : 1 Bit
olarak ayarlanmahdir.

Asagida ABB ACS 550 serisi invertdriin ayarlanmasi gereken 6n parametreleri bulunmaktadir. Bu parametreleri
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invertorin kendi Gzerinde bulunan display Gnitesinden ayarlanmasi gerekmektedir.

9802 numarali parametrenin degeri 1 (STD MODBUS) olarak ayarlanmalidir.

Asagidaki baglanti semasina uygun baglanti yapiimahdir.

CCS 4.2

RS5485
COom2

ouT4

Data -
Data +

10 [24V
| |:11 GND
12|DCOM

13 (D1

Start

—14|DI2

—15(DI3

—116(DI4

—117[DI5

—18|DI6

28|SCR

29|B

+2v 30|A

31 |AGND

N9 32|SCR

25(R0O3C

Réle ¢ikisi 3

26 |RO3A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

27 ||RO3B

Not : QUT4 icin Cikis Kesme Fonksiyonu atanmalidir

= Hata (-1)

IN9 i¢in Invertdr Ariza Fonksiyonu atanmalidir

ABB ACS550 igin baglanti semasi

ABB ACS550 veya ACS800 icin bazi arizalar CCS42'de gésterilmektedir. Bazi arizalar gruplanarak tek bir ariza olarak invertor
Genel Ariza olarak kodlanmistir. Asagdidaki tabloda bunlar agiklanmistir.

ABB ACS550 Mesaji

CCS42 Alarm Mesaiji

Aciklama

1- Asinn Akim  (OverCurrent)

INVERTOR ASIRI AKIM ARIZASI

Cikis akimi fazladir. Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin.
* Asiri motor yuku.

* Disuk hizlanma stresi (parametreler 2202 ACCELER TIME
1 ve 2205 ACCELER TIME 2).

+ Hatali motor, motor kablolari veya baglantilari.

2- DC Asin Voltaj
(DC Overvolt)

INVERTOR ASIRI VOLTAJ
ARIZASI

Ara devrenin DC gerilimi agiri fazladir. Agagidakileri
kontrol edin ve dizeltin.

* Giris beslemesinde statik ya da gegici asir gerilim.

* Dilsuk yavaslama siiresi (parametreler 2203 DECELER
TIME 1 ve 2206 DECELER TIME 2).

« Kigik fren kiyici (varsa).

* Asiri gerilim kontroldriiniin ACIK oldugundan emin olun
(2005 parametresini kullanarak).

3- Cihaz Asiri Isinma INVERTOR SOGUTUCU ARIZASI | Siiriicli sogutma blogu asiri isinmistir. Sicaklik sinirda
(Dev Overtemp) veya sinirin (izerindedir.

R1...R4 ve R7/R8: 115 °C (239 °F)

R5/R6: 125 °C (257 °F)

Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin.

* Fan hatasi.

» Hava akisinda engel.

» Sogutma blogunu kir veya toz kaplamis.

* Asiri ortam sicakligr.

* Asirt motor yuku.
4- Kisa Devre (Short Circ) KISA DEVRE ARIZASI Hatali akim. Asagidakileri kontrol edin ve diizeltin.

* Motor kablo(larinda) veya motorda kisa devre.
* Beslemede kesinti.

6- DC Dusuk Voltaj
(DC Undervolt)

INVERTOR DUSUK VOLTAJ
ARIZASI

Ara devrenin DC gerilimi yeterli degildir. Asagidakileri
kontrol edin ve

dizeltin.

* Giris glii¢ kaynaginda eksik faz.

» Sigorta yanmis.

* DUguUk sebeke gerilimi.

9- Motor Sicakligi Yiksek

MOTOR ASIRI YUKLENME
ARIZASI

Sirtcunin hesaplamasi veya sicaklik geri beslemesinden
dolay1 motor gok sicak.

+ Asiri yukli motorlari kontrol edin.
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* Hesaplama igin kullanilan parametreleri (3005...3009)
ayarlayin.

» Sicaklik sensorlerini ve Grup 35 parametrelerini kontrol
edin.

12- (Motor Stall)

INVERTOR DURMA ARIZASI

Motor veya proses durmasi. Motor sikisma bdlgesinde
galistirihyor.

Asagidakileri kontrol edin ve diizeltin.

* Asiri yuk.

* Yetersiz motor glcu.

» Parametre 3010 = 3012.

16- Topraklama Hatasi (Earth
Fault)

INVERTOR TOPRAKLAMA
ARIZASI

Motor ve motor kablolarinda olasi toprak hatasi tespit
edildi. Surlcd, surici galigsiyorken veya galismiyorken
toprak hatalarini izler. Strtict galismiyorken ve hata
Uretebilirken algilama daha hassastir.

Olasi duzeltmeler:

+ Giris kablo baglantilarini kontrol edin/hatalar diizeltin.
* Motor kablosunun maksimum belirlenen uzunlugu
asmadigini dogrulayin.

» Uggen toprakli giris glic kaynag ve yiiksek kapasitansli
motor kablolari, galismayan testler sirasinda hatali hata
raporu verebilirler. Strtici ¢galismiyorken hata izlemeye
yanit verme 6zelligini devre digl birakmak

icin, 3023 WIRING FAULT parametresini kullanin. Toprak
hatasi izlemesine yanit verme 6zelligini devre digi
birakmak igin 3017 EARTH FAULT parametresini kullanin.

27- Konfifirasyon Dosya Hatasi
(Config File)

INVERTOR EEPROM ARIZASI

Dahili konfigiirasyon dosyasi hatalidir. Yerel ABB satis
temsilcinizle baglantiya gecin.

34- Motor Faz Hatasi

INVERTOR CIKIS FAZ ARIZASI

Motor devresinde hata. Motor fazlarindan birisi eksiktir.
Asagidakileri kontrol edin ve diizeltin.

* Motor hatasi.

» Motor kablosu hatasi.

» Termik role hatasi (kullaniliyorsa).

* Dahili hata.

7- Analog Giris 1 Kopuk (Al1
Loss)

8- Analog Giris 1 Kopuk (AI2
Loss)

10- Panel Haberlesmesi Kopuk
(Panel Loss)

11- ID Run Fail

12- MOTOR STALL

14- EXTERNAL FLT

15- EXTERNAL FLT 2
17- UNDERLOAD

18- THERM FAIL

19- OPEX LINK

20- OPEX PWR

21- CURR MEAS

22- SUPPLY PHASE

23- ENCODER ERR

24- Asiri Hiz (OVERSPEED)
26- DRIVE ID

28- SERIAL 1 ERR

29- EFB CONFIG FILE
30- FORCE TRIP
31-EFB 1

32-EFB 2

33-EFB 3

35- OUTPUT WIRING
36- INCOMP SWTYPE
101- SERF CORRUPT
201- DSP T1 OVERLOAD
202- DSP T2 OVERLOAD
203- DSP T3 OVERLOAD
204- DSP STACK ERROR
206- OMIO ID ERROR
207- EFB LOAD ERR
1000- PAR HZRPM

1001- PAR PFCREFNG
1003- PAR Al SCALE
1004- PAR AO SCALE
1005- PAR PCU 2

INVERTOR GENEL ARIZA
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1006- EXT ROMISSING
1007- PAR FBUSMISSING
1008- PAR PFCWOSCALAR
1009- PAR PCU1

1012- PAR PFC 10 1

1013- PARPFC IO 2

1014- PARPFC IO 3

ABB ACS 800 ;
CCS 4.2 igin Haberlesme Parametreleri -> RS485 Parametreleri

Saniyedeki Bit Sayisi = 9600 , VeriBitleri = 8 Bit , Eslik = Tek , Dur Bitleri : 1 Bit
olarak ayarlanmaldir.

Asagida ABB ACS 550 serisi invertdriin ayarlanmasi gereken 6n parametreleri bulunmaktadir. Bu parametreleri
invertérin kendi Uzerinde bulunan display Unitesinden ayarlanmasi gerekmektedir.

9802 numarali parametrenin degeri 1 (STD MODBUS) olarak ayarlanmalidir.
ACS800 serisinde RS485 haberlesme icin RMBA-01 modbus adaptér moduli kullaniimalidir.

Asagidaki baglanti semasina uygun baglanti yapiimahdir.

7 |24V
CCS 4.2 | 11| o
ouT4 |: 3 |24V
1 (DI
X22
RS485
COoM2 Data -
Data +
=0
2V o5% rRMBA-01
=
IN9
1 |RO3C Role ¢ikist 3
RO3A Fabrikasyon ¢alisma modu:
3 |[RO3B |~ Hata(-1)
Not : OUT4 icin Cikis Kesme Fonksiyonu atanmalicir X27

INS i¢in Invertor Ariza Fonksiyonu atanmalidir

ACS800 icin bazi arizalar CCS42’de gosterilmektedir. Bu arizalarin gésterim ve agiklamalari yukarida ACS550’de ki agiklama
tablosunda gosterilmistir.

LEROY SOMER PowerDrive ;
CCS 4.2 igin Haberlesme Parametreleri -> RS485 Parametreleri
Saniyedeki Bit Sayisi = 19200 , VeriBitleri = 8 Bit , Eslik = Yok , Dur Bitleri : 2 Bit
olarak ayarlanmaldir.
PowerDrive serisinde RS485 haberlesme igcin PX-MODBUS modbus adaptor moduili kullaniimalidir.

Asagidaki baglanti semasina uygun baglanti yapiimahdir.
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CCS 4.2

ouT4
S
RS5485 i
COmMz2 Data - 1 O
(|
Data+ 1 =
[
S

PX-MODBUS

lot : OUT4 icin Cikis Kesme Fonksiyonu atanmalidir

Leroy Somer PowerDrive igin baglanti semasi

LEROY SOMER DigiDrive ;
CCS 4.2 igin Haberlesme Parametreleri -> RS485 Parametreleri

Saniyedeki Bit Sayisi = 19200 , VeriBitleri = 8 Bit , Eslik = Yok , Dur Bitleri : 2 Bit
olarak ayarlanmahdir.

Asagidaki baglanti semasina uygun baglanti yapiimahdir.

7 Q-+ +24V (positive logic)
CCs 4.2 | 8 O
ouT4 9 O
41—10 O-—— Run forward/Stop
PL1
RS485 - |
COM2 Data - |1 —
Data + : 21— RxTx Socket
3| —
- 4 I L
Fault relay ’g Ig
#av— 15 —O 7— RxTx
' -8
| 16 — ’
IN9 RJ45
PL2 connector

Not : OUT4 igin Cikis Kesme Fonksiyonu atanmalidir
IN@ igin Invertér Ariza Fonksiyonu atanmalidir

Leroy Somer DigiDrive i¢in baglanti semasi
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EK 3 Soft Start Uygulamasi

CCS 4.2 ile Soft Starter Unitesi arasinda uygun baglanti kurarak ¢alisma yapmak mimkindir. Fabrika

Parametrelerinden “Hiz Kontrol(” parametresi Soft Start secilerek fonksiyonellik yapilir. Bu segenek segildiginde
OUT4, OUT5, IN9 uygun fonksiyonellige otomatik olarak gecer. Soft Starter Gnitesinin ¢ikislarindan birisine Rampa
Sonu 6zellidi verilerek motorun uygun hiza geldiginde yike girmesi saglanir.

L1 sz \i
L

MCB d&

4 KUTUPLU| ¢

=
I 5 SOFT START

CCS 4.2

Lo
I E SOFT RESET

o .
0 oY ¢
P 1+ b s
1
g
A e LB e
KONTAKTOR
Start Girisi
TermkL [ L
N E +V 3
2
N
P
Reset Girisi O
M INS

Rampa Sonu Cikisi

+12V
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