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CCS3200

CCS 3200 TANITIMI

CCS 3200 Kompresor Kontrol Sistemi vidali ve pistonlu kompresérler icin tasarlanmistir. CCS 3200 kompresorin ¢alisma
ve durdurma, basing reglilasyonu, sicaklik kontrolii, ariza denetleme ve arizalara karsi koruma islemlerini icra eden
mikroislemci kontrolli bir cihazdir.

1. SISTEMIN TANITIM|

CCS 3200 Paneli tus takimi, led durum indikatorleri ve 2x16 arka aydinlatmali LCD’den olusmaktadir.

Tuslar yardimiyla menu UGzerinden ariza kayitlarina, Servis siirelerine, cihazin 6l¢tiigu basing, sicaklik ve gerilimlere, giris
ve c¢ikis durumlarina, kompresor ile ilgili sayaclara ulasabilir ayni zamanda cihaza ait parametreler ayarlanabilir. Cihaz
Uzerinde o anki durumunu gosteren 3 renkli bir led gésterge bulunmaktadir.

1.1 Onyiiz Tanitimi

2x16 LCD Bilgi Ekrani

Men( Tuslan (Yukari Asagi)

Calistirma Tusu

Durum indikatori

Durdurma Tusu

Menu Tuslari (Sol-Reset-Cikis)

Ariza ve Uyari indikatoriu

Men Tuslari (Sol-Reset-Cikis)

1.2 Tuslarin Tanitimi

Baglat Tusu: Kompresori calistirir.

Durdur Tusu: Kompresori durdurur.
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Yukari Butonu:

. Ana calisma ekraninda iki sayfa arasinda gegis yapar.
. Meniide iken basildiginda daha kiiglk indeksli baslik veya parametreye gider.
o Parametre ayar ekraninda nimerik degerleri artirir ve segilebilir degerleri degistirir.

Asagi Tusu:

. Ana calisma ekraninda iki sayfa arasinda gecis yapar.
. Meniide iken basildiginda daha blylik indeksli baslik veya parametreye gider.
o Parametre ayar ekraninda nimerik degerleri azaltir ve secilebilir degerleri degistirir.
Giris Butonu:
o Ana calisma ekraninda basildiginda bilgi mendstine girer. Bakiniz 2.4 Bilgi mensi
o Menide iken basildiginda Ust ve alt basliklarin icerisine girilmesini saglar.
. Secilen parametre lGzerindeyken basildiginda parametre ayar ekranina girer.
. Parametre ayar ekraninda basildiginda ayarlanan degeri kaydeder.
o Sifre giris ekraninda basildiginda imleci bir saga kaydirir.
‘x Cikis / iptal Butonu:
o Ana calisma ekraninda 2 sn sireyle basildiginda alarmi sifirlar.
o Alt basliktan Ust bashga, Gist basliktan ana ¢alisma ekranina dénmeyi saglar.
o Parametre ayar ekraninda basildiginda nimerik degerlerde imleci bir sag basamaga kaydirir. 2sn.

Boyunca basildiginda parametreyi kaydetmeden ayar ekranindan cikar.

1.3 Led Gostergenin Tanitimi
Panel lizerinde 2 adet led gosterge bulunmaktadir.

Durum Gostergesi: Panelin ve kompresoriin durumu hakkinda bilgi saglar.

Asagidaki tabloda durum led gostergenin ¢calisma durumlarini ve bu durumlara ait agiklamalari gorebilirsiniz.

Led Rengi Durumu Aciklamasi

Yesil Kompresor paneli Gzerindeki START tusu ile calistirildiysa, kompresoriin calisma
: Sabit durumundan bagimsiz olarak siirekli olarak yanar.

Kullanici Kilavuzu RO.6



CCS3200

Yesil Elas 0.5 sn Kompresor paneli Gzerinde START tusuna basildiktan sonra Baslama gecikmesi siiresi
? L " | sayilirken 0,5 saniye periyodu ile flas yapilr.
. Eger START tusu ile start verilmis ise, "Otomatik-Bekleme" c¢alisma konumuna
Yesil Flas —1 sn. I . .
gecildiginde 1 sn. periyodu ile flas yapilir.
Mavi Sabit Kompresor Dijital-giris ya da haberlesme Uzerinden calistirildiginda, motor
donmekteyken durum gostergesi sabit mavi yanar.
Mavi Flas—0,5 sn, KorTmpresér "Diji.taI—Girig ya da hab.erle§rT.1e Uzerin?en cahstirildiginda, Baslama
gecikmesi suresi sayilirken 0,5 sn. periyodu ile yanip séner.
Mavi Flas -1 sn Kompresor Dijital-Giris ya da haberlesme Uzerinden cgalistirilmis ise, "Otomatik-
? ' Bekleme" konumuna gegildiginde 1sn. periyodu ile yanip soner.
L 4

Ariza Gostergesi: Paneldeki ariza durumu hakkinda bilgi saglar.

Asagidaki tabloda durum led gostergenin ¢alisma durumlarini ve bu durumlara ait aciklamalari gorebilirsiniz.

Led Rengi Durumu Acgiklamasi

Kirmizi Flas yavas Cihazda uyar1 oldugunu belirtir.

Kirmizi Sabit Cihazda Ariza oldugunu belirtir.

Kirmizi Flas hizli Cihazin yazilim 6nyiikleme asamasinda oldugu belirtilir. (USB kablosu PC ye
bagl)

1.4 Ekran ve Menu Yapisi

1.4.1 Acilis Ekrani
Cihaz ilk acildiginda asagidaki ekran ile belirtilen bilgileri verir.

Versiyon: Cihaz yazilimin versiyonunu belirtir
BootVer: Cihazin Boot dnylikleme yazilim versiyonu

Cihaz, yazilim versiyonunu 3 sn. gosterdikten sonra asagidaki firma bilgi ekranini gosterir. Bu ekran miisteriye
0zel tasarlanabilir ve cihaza yiiklenebilir. Bakiniz uygulama notu “Uygulama Notu Yazilim Giincelleme”

Firma bilgi ekranini 3sn gosterdikten sonra cihaz ana ¢alisma ekranini gésterir.
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1.4.2 Ana Calisma Ekrani

Cihazin ana calisma ekraninda iki gosterim sayfasi mevcuttur. Birincisi vida sicakligi ile Sebeke basincinin ve
kompresériin durumun gosterildigi ekrandir. ikinci ekran da cihaza baglanan vida ve Sebeke basing sensérleri ile vida
sicaklik sensoéru ve ikinci sicaklik senséri degerleri g65teri|ir.° veya O tuslari ile gosterim sayfalari arasinda gegis
yapilabilir.

Sayfal Sayfa 2

Vida Sicakhig Sebeke Basinci Vida Basinci

Sebeke Basinci

v v

Calisma Durumu Vida Sicakligi 2. Sicaklik

Not: 2. Sicaklik aktif edilmedi ise
bu alan bos goriinir.

1.4.3 Bilgi MenUsl

Cihazin ana calisma ekraninda O tusuna basildiginda bilgi ekranina girilir. Bilgi ekraninda gorinen bilgiler ve detaylari
asagidaki gibidir.

1.4.3.1 Ariza Kayitlari

Ariza kayitlari menisinde G)tusuna basildiginda asagidaki ekrana ulasirsiniz.

Alr01 ifadesi kag numarali ariza oldugunu gosterir. Son 15 arizayi gorebilirsiniz listeye ilk giren ilk ¢ikar.

#00002sa ifadesi arizanin kaginci toplam calisma saatinde gerceklestigini gosterir.

Alttaki satir ise arizanin ne oldugunu tanimlar. Gord{igliniiz ariza detayi igin bakiniz “2.6 Alarm ve Uyari Agiklamalari ve

¢6zUm Onerileri”.

o Veya O tusu ile ariza kayitlari arasinda dolasilabilir.

(il 9 vt el Y S el

1.4.3.2 Servis Sireleri
Servis Sureleri mendisiinde G) tusuna basildiginda asagidaki ekranlara ulasilir.

O

Genel bakim servisine ne kadar sire kaldigini gosterir. Servis sireleri
parametrelerinden P140 Genel bakim parametresi ile siire ayarlanir.
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Rulman bakim servisine ne kadar sire kaldigini gosterir. Servis sireleri
parametrelerinden P141 Rulman bakim parametresi ile slire ayarlanir.

IO

Yag degisim servisine ne kadar siire kaldigini gosterir. Servis sireleri
parametrelerinden P142 Yag Degisim bakim parametresi ile siire ayarlanir.

IO

Hava Filtre degisim servisine ne kadar siire kaldigini gosterir. Servis sireleri
parametrelerinden P143 Hava Filtre Degisim parametresi ile slire ayarlanir.

IO

Yag Filtre degisim servisine ne kadar slire kaldigini gosterir. Servis sireleri
parametrelerinden P144 Hava Filtre Degisim parametresi ile slire ayarlanir.

IO

Separator Filtre degisim servisine ne kadar sire kaldigini gosterir. Servis sireleri
parametrelerinden P145 Separator Filtre Degisim parametresi ile siire ayarlanir.

Motorun toplam galistigi siireyi gosterir.

IOIO

Motorun yikteki (hava Urettigi) sliresini gosterir.

1.4.3.3 Faz Voltajlari
Cihaza baglanan 3 faz voltaj ve frekans bilgileri gorlar.

1.4.3.4 Dijital G/C

Cihazin giris ve ¢ikis durumlarini gosterir. Eger deger “0” ise ilgili giris ya da ¢ikis pasif. Eger “1” ise ilgili giris veya ¢ikis
aktif oldugunu gosterir.
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DI Dijital Giris
DO: Dijital Cikis

e

1.4.3.5 Besleme Voltaj
Cihazin kendi besleme voltajini ve dijital girisler ile analog girisler (basing senséri) icin sagladigi ¢ikis voltajinin degerini
gosterir.

it

1.4.3.6 Komp. Sayaclari

Kompresore ait sayaclari gosterir.

S/S = Calisma durma sayisi

OLT = Yk valfinin kag kez aktif oldugunu sayar.

Ol B |

Cihazin parametre menisiine ana ekranda 3 sn. boyunca o ve ° tuslarina basili tutularak girilir.

_ “0” ifadesini hangi basamakta oldugunu gosterir. ilgili basamaktaki sayiy

degistirmek icin O ve ° tuslari kullanilir. Siradaki basamak icin O onceki basamak icin 0 tusu kullanihir. Son

1.4.4 Parametre Menusu

basamaktaki sayl ayarlandiktan sonra O ile girilen sifre onaylanir. Girilen sifre dogru ise. Asagidaki meniilere
erisilebilir. Mendlerin icindeki parametreler erisim sifrenizin seviyesine gore gorintilenir. Eger erisim sifreniz ilgili
parametreye erisim hakkina sahip degilse parametreyi goremezsiniz.

Parametre Erisimi ve Degistirilmesi:

Sifreyi O tusuna basarak onayladiktan sonra parametre kategori mendistiine girilir. Parametre kategori menilerinin
arasinda O veya ° tuglari ile gezilir. ilgili parametre kategorisinin altindaki parametrelere erismek icin O tusu

kullanilir. ilgili parametrenin icerigini degistirmek icin parametre {izerinde O tusu kullanilir ve parametre degistirme
ekranina gegilir. Parametre icerik degistirme ekraninda degisiklik yapilabilecek satirda imle¢ yanip séner. imlecin

Uzerindeki deger 0 veya ° ile degistirilir. imleci Onceki basamaga almak igin @ sonraki basamaga almak igin O
kullanilir. Girilen degeri onaylamak igin G) tusuna uzun sire basilir. Degeri degistirmeden bir dnceki menliye dénmek

icin 0 tusuna uzun sire basilir.

1.5 Calisma Durumlari
Cihazin Calisma durum ekranlarina ait agiklamalar ve bu ekranlarin ilgili parametreleri ile agiklamalari asagidaki gibidir.
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Duruyor (DURUYOR):

Cihaz Gzerindeki baslat butonu ya da uzak calis girisi (“Uygulama Notu 002”)
Uzerinden baslatma komutu bekliyor.

Calisma Gecikmesi (CALISMA GCKM):

Cihaz baslat komutunu almis “P021 Baslama Gecikme” parametresindeki siirenin
bitmesini bekliyor. Ekranda kalan slrenin geriye dogru saymasi gorindr.

Vida Basinci Yuksek (VIDA YUKSEK):

Cihaz calistirma komutu almis ve vida basing degeri “P007 Baslama Basincl”
degerinden yiliksek konumda, basincin bu degerin altina diismesini bekliyor. Basing bu degerin altina distigiinde
calistirma islemi devam eder.

Motor Yildiz Konumunda Calistiriliyor (Motor Yolver):

Cihaz galistirma komutu almis, yildiz ve ana kontaktor aktif durumda “P028 Yildiz
Calisma siiresi” parametresine girilen siiresinin bitmesini bekliyor.

On Isitma Bosta Calistirma (ON ISITMA BO):

Cihaz galistirma komutu almis ve vida sicakligi diislik oldugu igin 6n 1sitma konumunda
ve hava selenoidi pasif konumda. Bakiniz “Uygulama Notu On Isitma”. ilgili parametreler “P176 Sicaklik On Isitma” ve
“P032 On 1sitma bosta siiresi”. Ana Kontaktér ve Uggen Kontaktor aktif.

On Isitma Yikte Calistirma (ON ISITMA YU):

Cihaz galistirma komutu almis ve vida sicakligi diisiik oldugu igin 6n 1sitma konumunda
ve hava selenoidi aktif konumda. Bakiniz “Uygulama Notu On Isitma”. ilgili parametreler “P176 Sicaklik On Isitma” ve
“P031 On 1sitma Yiikte siiresi”. Ana Kontaktdr ve Uggen Kontaktor aktif.

Bosta Calisiyor (BOSTA) :

_ Cihaz kompresori bosta galistiriyor. Selenoid valf pasif konumda ve kompresor hava

tiretmiyor. iki farkli konumda gériliir.

e Birinci konum, ilk calistirma komutunda Motor Yol ver siiresinden sonra “P024 bosta calisma siiresi” siiresi
boyunca.

e ikinci konum Kompresér Sebeke basinci “P002 Bosa Gegme Basinci” parametresini ge¢mis ve “P026 Otomatik
Bekleme Gecikmesi” parametresine girilen siirenin tamamlanmasini bekliyor. Cihaz kompresori bosta ¢alistiryor.
Selenoid valf pasif konumda ve kompresér hava Uretmiyor. Bu slre bitmeden Sebeke basinci “P003 yiike ge¢cme
basincinin altina diismez ise kompresoér durur.
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Yukte Cahslyor (YUKTE):

Cihaz calistirma komutu almis, Selenoid valf aktif konumda ve kompresor hava
Uretiyor. Kompresor Sebeke basinci “P002 Bosa Gegme Basincl” parametresine girilen degerin altinda.

Yike Geciyor (YUKE GECIYOR) :

Cihaz “P002 bosa gecme basinci” parametresine girilen degeri gecmis ve basing “P003
Yiike Gegme Basinci” parametresine girilen degerin altina dismus, “P025 tekrar ylike ge¢me sliresi” parametresine
girilen degerin bitmesini bekliyor.

Hava Tahliye Ediliyor (HAVA TAHLIYE):

Cihaz kompresérii durdurma asamasinda. Ana kontaktdér, Ucgen Kontaktodr pasif
konumda havanin tahliye edilmesi icin “P023 Hava Tahliye Siresi” parametresine girilen slirenin bitmesini bekliyor.

Otomatik Bekleme Konumu (Oto. Bekleme):

Cihaz “P002 Bosa Geg¢me Basincl” parametresine girilen degeri gecmis ve “P026
Otomatik Bekleme Gecikmesi” parametresine girilen siire kadar beklemis. Havanin tekrar “P003 Yiike Ge¢me Basinci”
parametresine girilen degerin altina diismesini bekliyor. Basing, ilgili parametrenin altina diistiglinde kompresor tekrar
calisacak. Motor durmus Hava selenoidi Pasif konumda.

Duracak (DURACAK) :

Cihaz durma konumunda ve “P022 Durma Siresi” parametresine girilen siirenin
tamamlanmasin bekliyor. Hava Selenoidi pasif motor kontaktorleri aktif durumda.

Bosta Calisma Konumu Saatteki Kalkis Sayisi Asilmis (BOSTA (S. KALKIS)):

Kompresor Sebeke basinci “P002 Bosa Gegme Basinci” parametresini gegmis ve “P026
Otomatik Bekleme Gecikmesi” parametresine girilen siirenin tamamlanmasin bekliyor. Cihaz kompreséri bosta
cahlistiriyor ve 1 saat icinde “P224 Maksimum Saate Kalkis sayisi” parametresine girilen degerden fazla sayida bosta
¢alismis. Selenoid valf pasif konumda ve kompresor hava Gretmiyor. Bu siire bitmeden Sebeke basinci “P003 yiike
gecme basincinin altina diismez ise kompresoér durur.

1.6 Alarm ve Uyari Aciklamalari ve Coziim Onerileri

1.6.1 Dijital Giris Arizalari
Dijital girisler Cihazin DI1 ile DI8 olarak tanimh 12-20 numarali terminalleri kapsayan girisleri tanimlar. ilgili girisler
asagidaki semada gosterilmistir. Cihazin arkasindaki etikette ayni sema goralir.

|‘H|12||3|‘Ml‘15|16|17|‘\8l 19 20 21

| |
o« <+ w
5] o o

+15V
DI 6
DI7 —
DI 8 =—
GND

|
o~
=

+15V

-
o
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TUm dijital giris arizalarinda yapilmasi gereken ortak islemler:

e Cihazin dijital giris atamalari sonradan degistirilebilir. Dijital giris arizalari igin ilk kontrol edilmesi gereken ilgili
arizanin hangi dijital girise atandiginin tespit edilmesidir.

e Dijital arizanin atandig giris tespit edildikten sonra ilgili girise baglanan ekipmanin, cihazin aktif oldugunda 11
ve 15 numarali terminallerinden ¢ikan +15V sinyalli aktardigindan emin olun.

e Dijital arizanin atandigi girisin kontak tipinin dogru tanimlandigindan emin olun.

e Cihazin ilgili ¢ikisina ait terminal ile cihazin 11 ve 15 numarali terminallerin kablo baglantilarinda bir hata olup
olmadigindan emin olun.

e lgili ¢ikisa baglanan ekipmanin dogru ¢alistigindan emin olun.

e (Cihazin 11 ve 15 numarali terminallerinden ¢ikan +15V sinyalin hatali bir baglanti ile baska bir sinyal ile kisa
devre olmadigini kontrol edin.

Not: Cihazin kullaniimayan girislerine ait fonksiyon parametrelerinin “Yok” olarak segilmesi ve Kontak Tipi parametrelerinin
“NO” normalde agik segilmesi 6nerilir.

Not: Cihazin +15V olarak tanimli 11 numarali ve 15 numarali terminallerinden cihaz tarafindan iiretilen ve giriglere
baglanacak ekipmanlar igin kullanilacak 15 Vdc gerilim iiretilmektedir. Bu terminallere digaridan voltaj uygulanmamalidir.
Uygulanmasi halinde cihaz arizalanir ve garanti digi kalir.

1.6.1.1 Acil Durdurma

Ariza Tanimi: Kompresori hizh bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Acil durdurma butonuna basiimis olabilir. Kontak tipi hatali olabilir.
Varsayilan giris olan “DI1” 12 numarali terminale Acil stop butonunun terminalinin dogru bir sekilde baglandigindan ve
kontak kapandiginda 11 ve 15 numarali terminallerden ilgili girise sinyalin aktarildigini kontrol edin.

1.6.1.2 Seperator Filtre

Ariza Tanimi: Kompresori hizh bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Seperatér tikandigi igin Filtre sensor kontagi aktif hale gelmis olabilir.
Sensor arizalanmis olabilir. Kontak tipi hatali olabilir. Varsayilan giris olan “DI3” 14 numaral terminale seperator filtre
kontak terminalinin dogru bir sekilde baglandigindan ve kontak kapandiginda 11 ve 15 numaral terminallerden ilgili
girise sinyalin aktarildigini kontrol edin edin.

Ariza Tanimi: Kompresori hizh bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Yag basinci seviyesi diisiik oldugu icin sensor kontag aktif hale gelmis
olabilir. Sensoér arizalanmis olabilir. Kontak tipi hatali olabilir. Varsayilan giris olan “DI5” 17 numarali terminale Yag
basinci kontak terminalinin dogru bir sekilde baglandigindan ve kontak kapandiginda 11 ve 15 numarali terminallerden
ilgili girise sinyalin aktarildigini kontrol edin edin.
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1.6.1.4 Faz Sirasi — DI (Faz sirasi rélesi ile Dijital Giris kullanim)

Ariza Tanimi: Kompresori hizh bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Motor fazlari hatali baglanmis olabilir. Faz sirasi rélesinin kontagi aktif
hale gelmis olabilir. Kontak tipi hatali olabilir. Faz sirasi rélesi arizalanmis olabilir. Varsayilan giris olan “DI4” 16 numaral
terminale Faz sirasi rolesinin kontak terminalinin dogru bir sekilde baglandigindan ve kontak kapandiginda 11 ve 15
numarali terminallerden ilgili girise sinyalin aktarildigini kontrol edin edin. Faz baglantilarini kontrol edin.

Onemli not: Eger Motor voltajlari direk CCS3200 e baglandiysa ve bir faz koruma rélesi kullanilmiyorsa. Dijital Giris
parametrelerinden P56 numarali Giris fonksiyon 4 parametresi “Yok” olarak segilmeli.

1.6.1.5 Motor Termik

Ariza Tanimi: Kompresori hizh bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Motor koruma termigi aktif hale gelmis olabilir. Kontak tipi hatali
olabilir. Varsayilan giris olan “DI2” 13 numaral terminale Motor Termik kontagl terminalinin dogru bir sekilde
baglandigindan ve kontak kapandiginda 11 ve 15 numarali terminallerden ilgili girise sinyalin aktarildigini kontrol edin
edin.

1.6.1.6 Fan Termik

Ariza Tanimi: Kompresori hizh bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Fan Motoru koruma termigi aktif hale gelmis olabilir. Kontak tipi hatal
olabilir. Varsayilan giris olan “DI8” 20 numarali terminale Fan Motoru Termik kontagi terminalinin dogru bir sekilde
baglandigindan ve kontak kapandiginda 11 ve 15 numarali terminallerden ilgili girise sinyalin aktarildigini kontrol edin
edin.

1.6.1.7 PTC Arizasi

Ariza Tanimi: Kompresori hizh bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Motorun sicakligi belirlenen limitleri ge¢mis olabilir. Cihaza baglh olan
PTC arizalanmis olabilir. Kullanilan PTC cihaz ile uyumlu olmayabilir. Motor PTC sinin “DI7” 19 numarali ile “GND” 21
numarali terminale baglandigindan emin olun.

1.6.1.8 Yedek Ariza 1

Ariza Tanimi: Kompresori hizh bir sekilde durduran bir arizadir.

10
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Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Yedek ariza 1 fonksiyonunun atandigi terminale sinyal geliyor olabilir.
Kontak tipi hatali olabilir. ilgili arizanin atandigi terminale baglanan ekipmana ait kontagin terminalinin dogru bir sekilde
baglandigindan ve kontak kapandiginda 11 ve 15 numarali terminallerden ilgili girise sinyalin aktarildigini kontrol edin
edin.

1.6.1.9 Yedek Ariza 2

Ariza Tanimi: Kompresori hizh bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Yedek ariza 2 fonksiyonunun atandigi terminale sinyal geliyor olabilir.
Kontak tipi hatali olabilir. ilgili arizanin atandigi terminale baglanan ekipmana ait kontagin terminalinin dogru bir sekilde
baglandigindan ve kontak kapandiginda 11 ve 15 numarali terminallerden ilgili girise sinyalin aktarildigini kontrol edin
edin.

1.6.1.10 Kapak Acild)

Ariza Tanimi: Kompresori hizh bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Kompresériin panel kapaginin acik oldugunu belirten arizadir. ilgili
arizanin atandigl terminale baglanan ekipmana ait kontagin terminalinin dogru bir sekilde baglandigindan ve kontak
kapandiginda 11 ve 15 numarali terminallerden ilgili girise sinyalin aktarildigini kontrol edin edin.

1.6.2 Analog Giris Arizalari
Analog girisler, AN4, AN3, AN2, AN1 olarak tanimli 3-10 numarali terminallerile N, T, S, R olarak tanimli 22-25 numaral
terminallere baglanan girisleri tanimlar. ilgili girisler asagidaki semada gosterilmistir. Cihazin arkasindaki etikette ayni

sema gorulir. Motor
PTC1
2

A
N T s R |19|20|21|
IO
AAR e e A

Ariza Tanimi: Cihazin N, T, S, R, olarak tanimh 22,23,24 ve 25 numarali terminallerine baglanan 3 Faz voltajin sirasinin
hatali oldugunu belirtir. Kompresori hizl bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Cihazin R-S-T terminallerine baglanan fazlar dogru baglanmamis olabilir.
Kablo baglantisinda bir sorun olabilir. Cihazin bilgi ekraninda Faz Voltajlari ekranina girerek voltaj degerlerinde bir
dengesizlik var mi kontrol edin.
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1.6.2.2 Hat Sensérii Hatasi (Hat Sens Hatasi)

24.8 C G.8 BAR
Hat. Sens Hatasi

Ariza Tanimi: Cihazin AN1 olarak taniml 9-10 numarali terminallerine bagh Sebeke basinci sensor baglantisinda sorun
oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili terminale baglanan Sebeke basing sensérii arizali olabilir ya da
kablo baglantilarinda bir sorun olabilir.

Ayrica Asagidaki ekrandaki Besleme voltajlari ve sensor voltajlari kontrol edilmeli. Besleme Voltaji eger 14-16 araliginda
degilse, besleme icin kullanilan trafo ve bu trafonun baglantilari kontrol edilmeli. Sensor voltaji 14-16 araliginda degilse,
CCS3200 iin 6,10, 11, 15 numarali terminallerinden gikan sensoér voltajinin baglantilarinda bir kisa devre olup olmadigi
kontrol edilmeli olasi hatalar diizeltilmeli bu terminallere baglanan sensérler kontrol edilmeli.

Eger problem tespit edilemiyorsa, CCS3200 Gin 3-21 numaralari terminallerindeki tim soketler cikariip Sensor
voltajinin 14-16V araliginda olup olmadigi kontrol edilmeli, Sensor voltaji bu aralikta degilse cihazda bir ariza olusmus
olabilir, servis noktasina Urlinlinlizi génderin. Soketleri ¢ikardiginizda voltaj belirlenen aralikta ise bir baglanti hatasi
var. Baglantilari teker teker tekrar yaparak hatali baglantiyi tespit edip arizayi giderin.

Kullanilan basing sensériiniin minimum saglikli galisma voltaji kontrol edilmeli ve sensor voltajini bu voltajdan yiiksek
oldugundan emin olunmali.

Bezleme=2d, 31}

EBezlems Unltaa.
O Sensor =15, 210

1.6.2.3 Vida Sensérii hatasi (Vida Sens Hatasi)

4.8 C B@.68 BAR
Vida Sens Hatasi

Ariza Tanimi: Cihazin AN3 olarak tanimli 5-6 numarali terminallerine bagh vida basinci sensor baglantisinda sorun
oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili terminale baglanan vida basing sensérii arizali olabilir, kablo
baglantilarinda bir sorun olabilir ya da baglanmamis olabilir. Eger vida sensorli kullanilmiyor ise Basing
parametrelerinden P6 Vida Sensor Kullanimi parametresi “Pasif” olarak segilmeli.

Ayrica Asagidaki ekrandaki Besleme voltajlari ve sensor voltajlari kontrol edilmeli. Besleme Voltaji eger 14-16 araliginda
degilse, besleme icin kullanilan trafo ve bu trafonun baglantilari kontrol edilmeli. Sensér voltaji 14-16 araliginda degilse,
CCS3200 in 6,10, 11, 15 numarali terminallerinden ¢ikan sensor voltajinin baglantilarinda bir kisa devre olup olmadigi
kontrol edilmeli olasi hatalar diizeltilmeli bu terminallere baglanan sensoérler kontrol edilmeli.

Eger problem tespit edilemiyorsa, CCS3200 in 3-21 numaralari terminallerindeki tim soketler ¢ikarip Sensor
voltajinin 14-16V arahginda olup olmadigi kontrol edilmeli, Sensor voltaji bu aralikta degilse cihazda bir ariza olusmus
olabilir, servis noktasina Grlinlintzi gonderin. Soketleri ¢ikardiginizda voltaj belirlenen aralikta ise bir baglanti hatasi
var. Baglantilari teker teker tekrar yaparak hatali baglantiyi tespit edip arizayi giderin.

Kullanilan basing¢ sensoriniin minimum saglkli ¢calisma voltaji kontrol edilmeli ve sensor voltajini bu voltajdan yiksek
oldugundan emin olunmali.
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1.6.2.4 Sicaklik Sensérii 1 Hatasi (Sicaklik1 Hatasi)

Ariza Tanimi: Cihazin AN2 olarak tanimli 7-8 numarali terminallerine bagli vida sicaklik sensor baglantisinda sorun
oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili terminale baglanan vida sicaklik sensérii arizali olabilir ya da kablo
baglantilarinda bir sorun olabilir.

1.6.2.5 Sicaklik Sensérii 2 Hatasi (Sicaklik2 Hatasi)

Ariza Tanimi: Cihazin AN4 olarak tanimh 3-4 numarali terminallerine bagli ikinci sicaklik sensér baglantisinda sorun
oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili terminale baglanan ikinci sicaklik sensérii arizali olabilir ya da kablo
baglantilarinda bir sorun olabilir.

1.6.2.6 Sebeke basinci Uyari (Sebeke bsn Uyari)

Uyari Tanimi: Sebeke basing sensoérinin okudugu deger “PO05 Sebeke basing Uyari Degeri” parametresine girilen
degerin Uzerinde oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz icin uygun oldugundan emin olun.

1.6.2.7 Sebeke basinci Ariza (Sebeke bsn Ariza)

Ariza Tanimi: Sebeke basing sensoriintin okudugu deger “P004 Sebeke basing Hata Degeri” parametresine girilen
degerin Uzerinde oldugunu belirtir. Kompresoéri hizh bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz igin uygun oldugundan emin olun.

1.6.2.8 Vida Basin¢ Uyari (Vida Bsn Uyari)

Uyari Tanimi: Vida basing sensoriiniin okudugu deger “P009 Vida Basing Uyari Degeri” parametresine girilen degerin
Uzerinde oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz icin uygun oldugundan emin olun.
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1.6.2.9 Vida Basing Uyari (Vida Bsn Ariza)

Ariza Tanimi: Vida basing sensoriintin okudugu deger “P008 Vida Basing Hata Degeri” parametresine girilen degerin
Uzerinde oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz igin uygun oldugundan emin olun.

1.6.2.10 Basing Farki Uyari (Bsn Farki Uyari)

Uyari Tanimi: Vida basing sensoriiniin okudugu deger “P013 Yeterlilik Basincl” parametresine girilen degerin lzerine
¢iktiktan sonra Sebeke basinci ile vida basinci arasindaki deger farkinin “P012 Basing Farki Uyar1” parametresine girilen
degerin lizerine ¢iktigini belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz icin uygun oldugundan emin olun.
Sistemde bir hava kacagi olabilir.

1.6.2.11 Basing Farki Ariza (Bsn Farki Ariza)

Ariza Tanimi: Vida basing sensorinin okudugu deger “P013 Yeterlilik Basinci” parametresine girilen degerin lizerine
¢iktiktan sonra Sebeke basinci ile vida basinci arasindaki deger farkinin “P011 Basing Farki Hata” parametresine girilen
degerin lizerine ¢iktigini belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz igin uygun oldugundan emin olun.
Sistemde bir hava kacagi olabilir.

1.6.2.12 Minimum Basinca Ulasildi (Min Bsn Ulasildi)

Ariza Tanimi: Kompresoér calisirken olgilen vida basincinin “P038 Yeterlilik Gecikmesi” parametresine girilen siire
boyunca “P013 Yeterlilik Basincl” parametresine girilen degere ulasmamasi sonucunda olusan ve kompresori hizli bir
sekilde durduran bir arizadr.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: ilgili parametrenin uygulamaniz igin uygun oldugundan emin olun.
Sistemde bir hava kagagi olabilir.

1.6.2.13 Vida Sicakhigi Yiiksek Uyarisi (Sck1. Ust Uyari)

Uyari Tanimi: AN2 olarak tanimli 7-8 numarali terminale bagli Vida sicaklik sensoriiniin okudugu degerin “P173 Sicaklik
1 Yuksek Uyari” parametresine girilen degerden fazla oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik tireten bir sorun olabilir. Hatali sensor secilmis olabilir.
Hatali sensér tipi segilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.
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1.6.2.14 Vida Sicakligi Yiiksek Arizasi (Sck1 Ust Ariza)

Ariza Tanimi: AN2 olarak tanimli 7-8 numarali terminale bagh Vida sicaklik sensoriiniin okudugu degerin “P172 Sicakhk
1 Yiksek Hata” parametresine girilen degerden fazla oldugunu belirtir. Kompresori hizh bir sekilde durduran bir
arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik tireten bir sorun olabilir. Hatali sensor secilmis olabilir.
Hatali sensér tipi secilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére yanls deger girilmis olabilir.

1.6.2.15 Ikinci Sicaklik Yiiksek Uyarisi (Sck2. Ust Uyari)

Uyari Tanimi: AN4 olarak tanimli 3-4 numarali terminale bagli ikinci sicaklik sensoriiniin okudugu degerin “P185 Sicaklik
2 Yiiksek Uyar1” parametresine girilen degerden fazla oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik Gireten bir sorun olabilir. Hatali sensor secilmis olabilir.
Hatali sensér tipi segilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.

1.6.2.16 Ikinci Sicaklik Yiiksek Arizasi (Sck2 Ust Ariza)

Ariza Tanimi: AN4 olarak tanimli 3-4 numarali terminale bagh Vida sicaklik sensériiniin okudugu degerin “P184 Sicakhk
2 Yiksek Hata” parametresine girilen degerden fazla oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir
arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik Gireten bir sorun olabilir. Hatali sensor secilmis olabilir.
Hatali sensér tipi secilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.

1.6.2.17 Vida Sicaklik Diistik Uyarisi (Sck1. Alt Uyari)

Uyari Tanimi: AN2 olarak tanimli 7-8 numarali terminale bagh Vida sicaklik sensériinin okudugu degerin “P175
Sicakhkl Diistik Uyari” parametresine girilen degerden az oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Hatali sensér secilmis olabilir. Hatali sensér tipi secilmis olabilir. ilgili
parametre uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.

1.6.2.18 Vida Sicaklik Diistik Arizasi (Sck1 Alt Ariza)
: . " BAR

Ariza Tanimi: AN2 olarak tanimh 7-8 numaral terminale bagl Vida sicaklik sensériiniin okudugu degerin “P174
Sicaklikl Diisiik Hata” parametresine girilen degerden az oldugunu belirtir. Kompresori hizh bir sekilde durduran bir
arizadir.
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Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Hatal sensor secilmis olabilir. Hatali sensér tipi segilmis olabilir. ilgili
parametre uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.

1.6.2.19 Ikinci Sicaklik Diisiik Uyarisi (Sck2 Alt Uyart)
] y : - |

Uyari Tanimi: AN4 olarak tanimh 3-4 numarali terminale bagh ikinci sicaklik sensoriiniin okudugu degerin “P187
Sicakhk2 Diistik Uyari” parametresine girilen degerden az oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik Gireten bir sorun olabilir. Hatali sensor secilmis olabilir.
Hatali sensér tipi secilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére yanhs deger girilmis olabilir.

1.6.2.20 Ikinci Sicaklik Diisiik Arizasi (Sck2 Alt Ariza)

Ariza Tanimi: AN4 olarak tanimh 3-4 numarali terminale bagh Vida sicaklik sensériiniin okudugu degerin “P186
Sicakhk2 Dusuk Hata” parametresine girilen degerden az oldugunu belirtir. Kompresoru hizh bir sekilde durduran bir
arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde sicaklik Gireten bir sorun olabilir. Hatali sensor secilmis olabilir.
Hatali sensér tipi secilmis olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore yanlis deger girilmis olabilir.

1.6.2.21 R Fazi Voltaji Yiiksek Uyarisi (Vr Yiiksek Uyari)
] . |

Uyari Tanimi: Cihaza “R” olarak tanimli “25” numarali terminale bagli R Fazi Voltaji “P204 Sebeke Voltaj Yiksek Uyar”
parametresine girilen degerden yiksek oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére
yanlis deger girilmis olabilir.

1.6.2.22 R Fazi Voltaji Yiiksek Arizasi (Vr Yiiksek Ariza)

Ariza Tanimi: Cihaza “R” olarak tanimh “25” numarali terminale bagh R Fazi Voltaji “P203 Sebeke Voltaj Yiiksek Hata”
parametresine girilen degerden yiksek oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére
yanlis deger girilmis olabilir.

1.6.2.23 S Fazi Voltaji Yiiksek Uyarisi (Vs Yiiksek Uyari)
" - . - |

Uyari Tanimi: Cihaza “S” olarak tanimh “24” numarali terminale bagli S Fazi Voltaji “P204 Sebeke Voltaj Yiksek Uyari”
parametresine girilen degerden yliksek oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.
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Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore
yanlis deger girilmis olabilir.

1.6.2.24 S Fazi Voltaji Yiiksek Arizasi (Vs Yiiksek Ariza)

Ariza Tanimi: Cihaza “S” olarak tanimli “24” numarali terminale bagh S Fazi Voltaji “P203 Sebeke Voltaj Yiiksek Hata"”
parametresine girilen degerden yliksek oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére
yanhs deger girilmis olabilir.

1.6.2.24 T Fazi Voltaji Yiiksek Uyarisi (Vt Yiiksek Uyari)

Uyari Tanimi: Cihaza “T” olarak taniml “23” numaral terminale bagli T Fazi Voltaji “P204 Sebeke Voltaj Yiksek Uyar”
parametresine girilen degerden yiksek oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére
yanlis deger girilmis olabilir.

1.6.2.25 T Fazi Voltaji Yiiksek Arizasi (Vt Yiiksek Ariza)

Ariza Tanimi: Cihaza “T” olarak tanimli “23” numarali terminale bagh T Fazi Voltaji “P203 Sebeke Voltaj Yiksek Hata”
parametresine girilen degerden yiiksek oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére
yanlis deger girilmis olabilir.

1.6.2.26 R Fazi Voltaji Disiik Uyarist (Vr Disiik Uyari)

Uyari Tanimi: Cihaza “R” olarak tanimli “25” numarali terminale bagl R Fazi Voltaji “P202 Sebeke Voltaj Duslk Uyar”
parametresine girilen degerden diisiik oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére
yanlis deger girilmis olabilir. Eger Sebeke voltaj baglantilari cihaza yapiimadiysa “P211 Sebeke Hata ve Uyarilan”
parametresi “0” yapiimali. Baglanti yapildiise “P209 Sebeke Baglanti Sekli” parametresinin dogru ayarlandigindan emin
olunmal.

1.6.2.27 R Fazi Voltaji Disik Arizasi (Vr Disik Ariza)

Ariza Tanimi: Cihaza “R” olarak tanimli “25” numarali terminale bagli R Fazi Voltaji “P201 Sebeke Voltaj Dislik Hata”
parametresine girilen degerden diisiik oldugunu belirtir. Kompresori hizh bir sekilde durduran bir arizadir.
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Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére
yanlis deger girilmis olabilir. Eger Sebeke voltaj baglantilari cihaza yapiimadiysa “P211 Sebeke Hata ve Uyarilari”
parametresi “0” yapilmali. Baglanti yapildiise “P209 Sebeke Baglanti Sekli” parametresinin dogru ayarlandigindan emin
olunmal.

1.6.2.28 S Fazi Voltaji Diisiik Uyarisi (Vs Dustik Uyari)

T C 7.2 BAR
U= Dus=uk Ugari

Uyari Tanimi: Cihaza “S” olarak tanimli “24” numarali terminale bagh S Fazi Voltaji “P202 Sebeke Voltaj Distik Uyar”
parametresine girilen degerden disik oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére
yanlis deger girilmis olabilir. Eger Sebeke voltaj baglantilari cihaza yapiimadiysa “P211 Sebeke Hata ve Uyarilari”
parametresi “0” yapiimali. Baglanti yapildiise “P209 Sebeke Baglanti Sekli” parametresinin dogru ayarlandigindan emin
olunmal.

1.6.2.29 S Fazi Voltaji Diistik Arizasi (Vs Disiik Ariza)

o C Y.2 BAR
U= Du=suk Hrizas

Ariza Tanimi: Cihaza “S” olarak tanimli “24” numarali terminale bagh S Fazi Voltaji “P201 Sebeke Voltaj Dislik Hata”
parametresine girilen degerden disiik oldugunu belirtir. Kompresori hizl bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore
yanlis deger girilmis olabilir. Eger Sebeke voltaj baglantilari cihaza yapilmadiysa “P211 Sebeke Hata ve Uyarilan”
parametresi “0” yapilmali. Baglanti yapildiise “P209 Sebeke Baglanti Sekli” parametresinin dogru ayarlandigindan emin
olunmal.

1.6.2.30 T Fazi Voltaji Distik Uyarisi (Vt Diisiik Uyari)

s C 7.2 BAR
Ut Dosuk Ugarid

Uyari Tanimi: Cihaza “T” olarak taniml “23” numarali terminale bagh T Fazi Voltaji “P202 Sebeke Voltaj Distk Uyarr”
parametresine girilen degerden diisiik oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére
yanlis deger girilmis olabilir. Eger Sebeke voltaj baglantilari cihaza yapiimadiysa “P211 Sebeke Hata ve Uyarilari”
parametresi “0” yapilmali. Baglanti yapildiise “P209 Sebeke Baglanti Sekli” parametresinin dogru ayarlandigindan emin
olunmali.

1.6.2.31 T Fazi Voltaji Diistik Arizasi (Vt Diisiik Ariza)

o C V.2 BAR
Ut D=suk Arizs

Ariza Tanimi: Cihaza “T” olarak tanimli “23” numarali terminale bagh T FazI Voltaji “P201 Sebeke Voltaj Dislik Hata”
parametresine girilen degerden distk oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sistemde Voltaj yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére
yanhs deger girilmis olabilir. Eger Sebeke voltaj baglantilari cihaza yapilmadiysa “P211 Sebeke Hata ve Uyarilar”
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parametresi “0” yapilmali. Baglanti yapildiise “P209 Sebeke Baglanti Sekli” parametresinin dogru ayarlandigindan emin
olunmali.

1.6.2.32 Yiiksek Frekans Uyarisi (Fre. Yiiksek Uyari)

Uyari Tanimi: Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “25-24-23" numarali terminale bagli 3 Faz Frekansinin “P208 Sebeke
Frekans Yiksek Uyarl” parametresine girilen degerden yilksek oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru
durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sebeke frekans yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore
yanlis deger girilmis olabilir.

1.6.2.33 Yiiksek Frekans Uyarisi (Fre. Yiiksek Ariza)

Ariza Tanimi: Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “25-24-23” numarali terminale bagli 3 Faz Frekansinin “P207 Sebeke
Frekans Yiksek Hata” parametresine girilen degerden yliksek oldugunu belirtir. Kompresoéri hizli bir sekilde durduran
bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sebeke frekans yiikselmesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gore
yanlis deger girilmis olabilir.

1.6.2.34 Diistik Frekans Uyarisi (Fre .distik Uyari)

Uyari Tanimi: Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “25-24-23"” numarali terminale bagli 3 Faz Frekansinin “P208 Sebeke
Frekans Dislik Uyari” parametresine girilen degerden distk oldugunu belirtir. Sadece uyari mesajidir. Motoru
durdurmaz.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sebeke frekans diismesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére yanls
deger girilmis olabilir.

1.6.2.35 Diistik Frekans Uyarisi (Fre. Dusuk Ariza)

Ariza Tanimi: Cihaza “R-S-T” olarak tanimh “25-24-23” numarali terminale bagli 3 Faz Frekansinin “P207 Sebeke
Frekans Dlsiik Hata” parametresine girilen degerden yiiksek oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran
bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sebeke frekans diismesi olabilir. ilgili parametre uygulamaya gére yanls
deger girilmis olabilir.

1.6.2.36 Faz Sirasi / Dengesizligi Hatasi (Faz Dengesizligi)
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Ariza Tanimi: Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “25-24-23"” numaral terminale bagh 3 Faz Frekansinin sirasinin uygun
olmadigini ya da dengesiz oldugunu belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Sebeke baglantilarinda bir sorun olabilir. “P200 Sebeke Dengesizlik %"
parametresinin degeri sisteme uygun olmayabilir. Eger Faz sirasi / dengesizligi kontroliiniin yapilmasi istenmiyorsa
“P210 Sebeke Faz Sirasi Kontroli” parametresi “0” (pasif) olarak ayarlanmalidir.

1.6.3 Fonksiyonel Arizalar
1.6.3.1 Servis Zamani (Servis Seviye 1, 2, 3, 4, 5)

Servis i¢in ||Meydana Olusma

kalan zaman || Gelen Periyodu

aralig1 Saat || Olay Saat
|Servis Seviye 1 ” [100: 0) || Uyar ”Temizlenebilir ||100 |
|Servis Seviye 2 || [0: -100) || Hata ||Temizlenebilir; 10sn ESC basilacak ||100 |
|Servis Seviye 3 || [-100: -200) || Hata ||Temizlenebilir; 10sn ESC basilacak ||20 |
|Servis Seviye 4 ” [-200: -300) || Hata ||Temizlenebilir; 10sn ESC basilacak ||10 |
|Servis Seviye 5 || [-300: ...) || Hata ||Temizlenemez; Servis siirelerinin tazelenmesi gerekir ||--- |

1.6.3.2 Saatteki Maksimum kalkis hatasi (Maksimum Kalkis)

Ariza Tanimi: Bir saat icerisinde “P224 Maksimum Saatte Kalkis Sayisi” parametresinde tanimlanan miktardan fazla
siirede kompresor durdurulup tekrar ¢ahstirildigini belirtir. Kompresori hizli bir sekilde durduran bir arizadir.

Muhtemel Nedenler ve yapilmasi gerekenler: Tanimlanan sireden fazla miktarda durma ve calisma islemi
gerceklestirilmesi sistemde bir sorun oldugu anlamina gelebilir. ilgili parametrenin degeri sisteme uygun olmayabilir.

1.6.3.3 Elektrik kesintisi otomatik ¢calistirma (Elek. Kesinti)

Uyari Tanimi: Kompresor galisirken elektrik kesildi ve geri geldi, cihaz kompreséri “P27 Elektrik Kesildi Gecikmesi”
parametresinde tanimlanan slre sonunda tekrar baglatacak. Eger otomatik yeniden baglatma istemiyorsa ilgili
parametre ye “0” degeri girilir.

2. Parametreler ve aciklamalari

2.1. Parametre Listesi
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Kat. Pno. Parametre Tanimi Min Max Def Aciklama Birim Sev
Basing 1 Basing Sensor Tipi 8.0 60.0 16.0 Bar 3
Basing 2 Bosa Gegme Basinci 0.0 16.0 7.5 Bar 1
Basing 3 Yiike Ge¢me Basinci 0.0 16.0 6.0 Bar 1
Basing 4 Cikis Basing Hata Degeri | 0.0 16.0 8.5 Bar 2
Basing 5 Cikis Basing Uyari 0.0 16.0 8.0 Bar 1
Degeri
Basing 6 I¢ Basing Sensor 0.0 1.0 1.0 0:Pasif 1:Aktif 2
Kullanimi
Basing 7 Baslama Basinct 0.0 16.0 0.5 Bar 1
Basing 8 I¢ Basing Hata Degeri 0.0 16.0 8.6 Bar 2
Basing 9 I¢ Basing Uyar1 Degeri 0.0 16.0 8.1 Bar 1
Basing 10 Basing Birimi 0.0 1.0 0.0 0:Bar 1:PSI 1
Basing 11 Basing Farki Hata 0.0 16.0 2.4 Bar 1
Basing 12 Basing Farki Uyari 0.0 16.0 2.0 Bar 1
Basing 13 Yeterlilik Basinci 0.0 16.0 4.8 Bar 1
Basing 14 Standart Basing Yiikle 0.0 16.0 7.5 Bar 2
Zamanlama | 21 Baslama Gecikmesi 2.0 60.0 5.0 sec 1
Zamanlama | 22 Durma Siiresi 0.0 180.0 20.0 sec 1
Zamanlama | 23 Hava Tahliye Siiresi 0.0 60.0 10.0 sec 1
Zamanlama | 24 Bosta Calisma Siiresi 0.0 300.0 10.0 sec 1
Zamanlama | 25 Tekrar Yiike Gegme 0.0 60.0 5.0 sec 1
Siiresi
Zamanlama | 26 Otomatik Bekleme 0.0 1200.0 | 180.0 sec 1
Gecikmesi
Zamanlama | 27 Elektrik Kesildi 0.0 60.0 5.0 sec 1
Gecikmesi
Zamanlama | 28 Yildiz Caligma Siiresi 1.0 30.0 5.0 sec 2
Zamanlama | 29 Ana Kontaktor Cekme 0.0 100.0 30.0 msec 3
Gecikmesi
Zamanlama | 30 Yildiz Uggen Gegisi 0.0 100.0 30.0 msec 3
Zamanlama | 31 On Isitma Yiikte Siiresi 0.0 60.0 10.0 sec 1
Zamanlama | 32 On Isitma Bosta Siiresi 1.0 120.0 15.0 sec 1
Zamanlama | 33 Cikis Basinci Hata 0.0 30.0 3.0 sec 1
Gecikmesi
Zamanlama | 41 Booster Gecikmesi 10 120 60
Zamanlama | 34 I¢c Basing Hata 0.0 30.0 3.0 sec 1
Gecikmesi
Zamanlama | 35 Basing Farki Hata 0.0 30.0 3.0 sec 1
Gecikmesi
Zamanlama | 36 Fan Maksimum Calisma | 0.0 1200.0 | 20.0 sec 1
Siiresi
Zamanlama | 37 Kurutucu Siiresi 0.0 60.0 50.0 min 1
Zamanlama | 38 Yeterlilik Gecikmesi 0.0 600.0 300.0 sec 1
Zamanlama | 39 Korna Siiresi 10.0 999.0 60.0 sec 1
Zamanlama | 41 Booster Gecikme 10.0 120.0 60.0 sec 3
Giris 44 Giris Fonksiyonl 0 16 1 1: Acil Durdurma 2
Giris 45 Giris Gecikmel 0 30 0 sec 2
Giris 46 Giris Kontak Tipil 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Giris 48 Giris Fonksiyon2 0 16 5 5: Motor Termik 2
Giris 49 Giris Gecikme2 0 30 3 sec 2
Giris 50 Girig Kontak Tipi2 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Giris 52 Giris Fonksiyon3 0 16 2 2: Separator 2
Giris 53 Giris Gecikme3 0 30 3 sec 2
Girig 54 Giris Kontak Tipi3 0 1 0 0: NO 1: NC 2
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Giris 56 Giris Fonksiyon4 0 16 4 4: Faz Sirasi 2
Giris 57 Giris Gecikme4 0 30 1 sec 2
Giris 58 Giris Kontak Tipi4 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Girisg 60 Giris Fonksiyon5 0 16 12 12: Yedek-1 2
Giris 61 Giris Gecikme5 0 30 3 sec 2
Giris 62 Giris Kontak Tipi5 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Giris 64 Giris Fonksiyon6 0 16 13 13: Yedek-2 2
Giris 65 Giris Gecikme6 0 30 3 sec 2
Giris 66 Giris Kontak Tipi6 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Giris 68 Giris Fonksiyon7 0 16 0 0: Yok 2
Giris 69 Giris Gecikme?7 0 30 0 sec 2
Giris 70 Giris Kontak Tipi7 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Giris 72 Giris Fonksiyon8 0 16 6 6: Fan Termik 2
Giris 73 Giris Gecikme8 0 30 0 sec 2
Giris 74 Giris Kontak Tipi8 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Ek Girig 76 Giris Fonksiyon9 0 16 0 0: Yok 2
Ek Girig 77 Giris Gecikme9 0 30 0 sec 2
Ek Giris 78 Giris Kontak Tipi9 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Ek Giris 80 Giris Fonksiyon10 0 16 0 0: Yok 2
Ek Girig 81 Giris Gecikmel0 0 30 0 sec 2
Ek Girig 82 Giris Kontak Tipil0 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Ek Giris 84 Girig Fonksiyon11 0 16 0 0: Yok 2
Ek Girisg 85 Giris Gecikmel 1 0 30 0 sec 2
Ek Giris 86 Giris Kontak Tipill 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Ek Girig 88 Giris Fonksiyon12 0 16 0 0: Yok 2
Ek Girig 89 Giris Gecikmel2 0 30 0 sec 2
Ek Girig 90 Giris Kontak Tipil2 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Cikis 92 Cikis Fonksiyonl 0 28 0 0: Yok 2
Cikis 93 Cikis Gecikmel 0 30 0 sec 2
Cikis 94 Cikis Kontak Tipil 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Cikis 96 Cikis Fonksiyon2 0 28 8 4: Fan 2
Cikis 97 Cikis Gecikme2 0 30 0 sec 2
Cikis 98 Cikis Kontak Tipi2 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Cikis 100 Cikis Fonksiyon3 0 28 4 0: Yuk 2
Cikis 101 Cikis Gecikme3 0 30 0 sec 2
Cikis 102 Cikis Kontak Tipi3 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Cikis 104 Cikis Fonksiyon4 0 28 3 3: Uggen Kontaktor 2
Cikis 105 Cikis Gecikme4 0 30 0 sec 2
Cikis 106 Cikis Kontak Tipi4 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Cikis 108 Cikis Fonksiyon5 0 28 2 2: Yildiz Kontaktor 2
Cikis 109 Cikis Gecikme$5 0 30 0 sec 2
Cikis 110 Cikis Kontak Tipi5 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Cikis 112 Cikis Fonksiyon6 0 28 1 1: Ana Kontaktor 2
Cikis 113 Cikis Gecikme6 0 30 0 sec 2
Cikis 114 Cikis Kontak Tipi6 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Ek Cikis 116 Cikis Fonksiyon7 0 28 0 0: Yok 2
Ek Cikis 117 Cikis Gecikme7 0 30 0 sec 2
Ek Cikis 118 Cikis Kontak Tipi7 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Ek Cikis 120 Cikis Fonksiyon8 0 28 0 0: Yok 2
Ek Cikis 121 Cikis Gecikme8 0 30 0 sec 2
Ek Cikis 122 Cikis Kontak Tipi8 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Ek Cikis 124 Cikis Fonksiyon9 0 28 0 0: Yok 2
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Ek Cikis 125 Cikis Gecikme9 0 30 0 sec 2
Ek Cikis 126 Cikis Kontak Tipi9 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Ek Cikis 128 Cikis Fonksiyon10 0 28 0 0: Yok 2
Ek Cikis 129 Cikis Gecikmel0 0 30 0 sec 2
Ek Cikis 130 Cikis Kontak Tipil0 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Ek Cikis 132 Cikis Fonksiyonl1 0 28 0 0: Yok 2
Ek Cikis 133 Cikis Gecikmel 1 0 30 0 sec 2
Ek Cikis 134 Cikis Kontak Tipill 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Ek Cikis 136 Cikis Fonksiyon12 0 28 0 0: Yok 2
Ek Cikis 137 Cikis Gecikme12 0 30 0 sec 2
Ek Cikis 138 Cikis Kontak Tipil2 0 1 0 0: NO 1: NC 2
Bakim 140 Bakim Genel Siiresi 200 3000 2500 h 3
Siireleri
Bakim 141 Bakim Rulman Siiresi 200 3000 20000 h 3
Siireleri
Bakim 142 Bakim Yag Degisim 200 3000 5000 h 3
Siireleri Siiresi
Bakim 143 Bakim Hava Filtresi 200 3000 5000 h 3
Siireleri Siiresi
Bakim 144 Bakim Yag Filtresi 200 3000 2500 h 3
Siireleri Siiresi
Bakim 145 Bakim Separator Filtre 200 3000 5000 h 3
Siireleri Siiresi
Bakim 148 Durma Aktivasyon 0 1 0 0: Pasif 1: Aktif 3
Siireleri
Bakim 149 Bakim Zamani Sifirlama | 0 6 0 0: Hayr 1: Genel 2: 2
Sircle TR N
Separator Filt.
Kalibrasyon | 150 Kalibrasyon Cikis Basing | -9,000 9,000 0 3
Offset
Kalibrasyon | 151 Kalibrasyon Cikis Basig | -9,000 9,000 1,000 3
Kazang
Kalibrasyon | 153 Kalibrasyon I¢ Basing -9,000 9,000 0 3
Offset
Kalibrasyon | 154 Kalibrasyon I¢ Basing -9,000 9,000 1,000 3
Kazang
Kalibrasyon | 156 Kalibrasyon Sicaklik -9,000 9,000 0 3
Offset
Kalibrasyon | 157 Kalibrasyon Sicaklik -9,000 9,000 1,000 3
Kazang
Kalibrasyon | 158 Kalibrasyon Vr Offset -9,000 9,000 0 3
Kalibrasyon | 159 Kalibrasyon Vr Kazang -9,000 9,000 1,000 3
Kalibrasyon | 160 Kalibrasyon Vs Offset -9,000 9,000 0 3
Kalibrasyon | 161 Kalibrasyon Vs Kazang -9,000 9,000 1,000 3
Kalibrasyon | 162 Kalibrasyon Vt Offset -9,000 9,000 0 3
Kalibrasyon | 163 Kalibrasyon Vt Kazang -9,000 9,000 1,000 3
Sicaklik 172 Sicaklik1 Yiiksek Hata -200.0 200.0 100.0 C 1
Sicaklik 173 Sicaklik1 Yiiksek Uyar1 -200.0 200.0 90.0 C 1
Sicaklik 174 Sicaklik1 Diisiik Hata -200.0 200.0 -20,0 C 1
Sicaklik 175 Sicaklik1 Diisiik Uyari -200.0 200.0 -10,0 C 1
Sicaklik 176 Sicaklik On Isitma -200.0 200.0 10,0 C 1
Sicaklik 177 Sicaklik1 Sensor Tipi 0 2 0 0: NTC 1: KTYS81 2: 2
PT1000
Sicaklik 178 Sicaklik Birimi 0 1 0 0: Derece 1: 1
Fahrenhayt
Sicaklik 179 Fan Caligma Sicakligi -200.0 200.0 80,0 C 1
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Sicaklik 180 Fan Durma Sicaklig1 -200.0 200.0 60,0 C 1
Sicaklik 181 Kurutucu Calisma -200.0 200.0 15,0 C 1
Sicakligi
Sicaklik 182 Kurutucu Durma -200.0 200.0 5,0 C 1
Sicakligi
Sicaklik 184 Sicaklik2 Yiiksek Hata -200.0 200.0 100,0 C 1
Sicaklik 185 Sicaklik2? Yiiksek Uyari -200.0 200.0 90,0 C 1
Sicaklik 186 Sicaklik2 Diisiik Hata -200.0 200.0 -20,0 C 1
Sicaklik 187 Sicaklik2 Diisiik Uyari -200.0 200.0 -10,0 C 1
Sicaklik 188 Sicaklik2 Sensor Tipi 0 2 0 0: NTC 1: KTYS81 2: 2
PT1000
Sicaklik 189 Sicaklik2 Modu 0 2 0 0: Kapali 1: Normal 2
2: Fark
Sicaklik 190 Sicaklik Kompanzasyon | -200.0 200.0 0,0 C 2
Degeri
Sicaklik 191 Vida Yagi Donma -200.0 10,0 -99,9 C 2
Onleme
Sebeke 200 Sebeke Dengesizlik % 0 100 20 2
Sebeke 201 Sebeke Voltaj Diisiik 0 600 310 A% 2
Hata
Sebeke 202 Sebeke Voltaj Diisiik 0 600 330 A% 1
Uyarn
Sebeke 203 Sebeke Voltaj Yiiksek 0 600 466 A% 2
Hata
Sebeke 204 Sebeke Voltaj Yiiksek 0 600 450 A% 1
Uyarn
Sebeke 205 Sebeke Frekans Diigiik 0.0 80.0 45.0 Hz 2
Hata
Sebeke 206 Sebeke Frekans Diigiik 0.0 80.0 47.0 Hz 1
Uyari
Sebeke 207 Sebeke Frekans Yiiksek | 0.0 80.0 55.0 Hz 2
Hata
Sebeke 208 Sebeke Frekans Yiiksek | 0.0 80.0 53.0 Hz 1
Uyari
Sebeke 209 Sebeke B aglant1 Sekli 0 2 2 0:(1Faz) 1:(3Faz + 3
Notr) 2:(3Faz)
Sebeke 210 Sebeke Faz Sirasi 0 1 1 0: Pasif 1: Aktif 2
Kontrolii
Sebeke 211 Sebeke Hata ve Uyarilar1 | 0 1 0 0: Pasif 1: Aktif 2
Genel 220 Fabrika Sifresi 1923 3
Avyarlar
Genel 221 Servis Sifresi 1922 2
Ayarlar
Genel 222 Kullanic1 Sifresi 1934 1
Ayarlar
Genel 224 Maksimum Saatte Kalkis | 2 9999 10 1
Ayarlar Sayis1
Genel 225 Kompresor Calistirma 0 4 0 0: Panel-DI-Modbus 1
Ayarlar Kaynagi 1: Panel
2: Dijital Girig
3: ModbusRTU
4: Dijital Giris-
ModbusRTU
Genel 226 Kompresor Calisma 0 1 1 0: Manuel 1: 1
Ayarlar Modu Otomatik
Genel 227 Bosta Calisma Siiresi 0 1 0 0: Pasif 1: Aktif 1
Ayarlar S/D
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Genel 228 Korna Modu 1 0: Siirekli 1: Darbeli
Avyarlar
Genel 229 Basing Kayb1 Onleme 2 0: Pasif 1: Adim 2:
Ayarlar Egim
Genel 230 Parametre Kaydet/Kullan 2 0: Hayir 1: Yedekle
Avyarlar 2: Kullan
Genel 231 Modbus ID 247
Ayarlar
Genel 232 Lisan Se¢imi 2 0: Tiirkge 1: Ingilizce
Ayarlar 2: Kullanic1 Tanimli
Genel 233 Fabrika Ayarlarina Don 2 0: Hayir 1: ENKO
Ayarlar 2: Kullanict Tanimli
Genel 234 Ariza Kayitlarin 1 0: Hayir 1: Evet
Avyarlar Temizle
Genel 235 Motor Caligma 1 0: Hayir 1: Evet
Ayarlar Siirelerini Sifirlama
Genel 236 Menu Logout Siiresi 30 min
Ayarlar
Genel 237 Menu Logout 1 0: Hayir 1: Evet
Ayarlar
Genel 238 Dinamik Sifreleme 10 0: Pasif 1: Tales 2:
Ayarlar Kopernik
3: Galileo 4:Kepler
5:Newton
6:Orsted 7:Ampera 8
Lenz
9: Faraday
10:Maxwell
Genel 239 Motor Siiriis 4 0: Yildiz-Uggen
Ayarlar 1: Mitsubishi F800
(Piggyback 2: ABB ACS580
Kart1 ile) 3: Yaskawa A1000
4: Danfos FC102
Genel 340 Makine Seri No 16 0-9; A-Z arasinda
Ayarlar karakte biitiin rakam ve
r karakterler 16
karaktere kadar
girilebilir.

2.2. Parametre acgiklamalari

2.2.1 Basing Parametreleri

Basing ile ilgili tim parametreler bu baslik altindadir.

P0O02: Bosa Ge¢me Basinci (Bosa Gecme Bsn.):

Cihaz yukte calisma konumunda iken Sebeke basincinin bu parametreyle belirtilen degere erismesi/gecmesiyle cihaz
bosta ¢alisma durumuna geger.

P0OO03: Yiike Ge¢me Basinci (Yuke Gecme Bsn.):
Otomatik ¢calisma konumunda, kompresor durma ya da bosta ¢alisma konumundayken Sebeke basinci bu parametreyle
belirtilen degere ulasir ya da altina diiserse cihaz ¢calismaya baslayarak ylike gececektir.

Kullanici Kilavuzu RO.6
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P004: Sebeke Basing Ariza Dederi (Seb Bsn Ariza):
Sebeke basinci burada belirtilen degere ulastiginda “P033 Sebeke Basinci Hata Gecikmesi” parametresine girilen siire
sonunda cihaz ariza konumuna gecer. ilgili parametre “0” yapilarak koruma fonksiyonu iptal edilebilir.

P0OO05: Sebeke basing Uyari Degeri (Seb Bsn Uyari):
Sebeke basinci burada belirtilen degeri gectiginde “P033 Sebeke Basinci Hata Gecikmesi” parametresine girilen siire
sonunda cihaz ekranda ilgili uyariyi gosterir.

PO06: Vida Basing Sensérii Kullanimi (Vida Bsn Sensor):
Vida basing sensori kullanimini aktif etmek igin kullanihr.

P0OO07: Vida Baslama Basinci (Min Vida Bas Bsn):

Cihaz duruyor durumunda iken galistirma komutu aldiginda 6lgillen vida basinci bu parametreye girilen degere esit
yada lizerinde ise kompresor calistirilmaz ve basing degerinin dismesi beklenir. Vida basinci bu degerin altina
dustlginde calistirma islemi devam eder.

POO8: Vida Basing Ariza Degeri (Vida Bsn Ariza):
Vida basinci burada belirtilen degere ulastiginda “P034 Vida Basinci Hata Gecikmesi” parametresine girilen sire
sonunda cihaz ariza konumuna gecer. ilgili parametre “0” yapilarak koruma fonksiyonu iptal edilebilir.

P0O09: Vida Basing Uyari Degeri (Vida Bsn Uyari):
Sebeke basinci burada belirtilen degeri gectiginde “P034 Vida Basinci Hata Gecikmesi” parametresine girilen sire
sonunda cihaz ekranda ilgili uyariyi gosterir.

PO10: Basing Birimi (Basinc Birim):
Cihazin olguip ekranda gosterdigi ve kontrollerini yaptigi basing birimini belirler. BAR ya da PSI olarak segilebilir.

PO11: Basing¢ Farki Ariza Degeri (Basinc Farki Arz):
Vida basinci ile Sebeke basinci arasindaki fark bu degerin lzerinde ise “P035 Basing Farki Hata Gecikmesi” siiresi
sonunda “Bsn Farki Ariza” mesaji ile cihaz ariza konumuna gecer.

PO12: Basing Farki Uyari Degeri (Basinc Farki Uyr):
Vida basinci ile Sebeke basinci arasindaki fark bu degerin tizerinde ise “Bsn Farki Uyar1” mesaji ekranda gorlar.

P0O13: Yeterlilik Basinci (Yeterlilik Bsn.):
Vida basing degeri bu parametreye girilen degere ulastiginda basing farkh ve uyari fonksiyonlari aktif olur. Bu
parametrelere girilen degerin altidaki basing degerlerinde ilgili kontroller yapilmaz.

P0O14: Standart Basing Yiikle (Stand. Bsn Yukle):
Standart basing degerlerini hizl bir sekilde yiklemek icin kullanilir. Bu parametreye girilen deger ile otomatik degisen
parametreler ve degisim degerlerin formilleri asagidaki tabloda belirtilmistir.

Etkilenen Parametre Etkilenme Durumu
P002: Bosa Ge¢cme Basinci (Bosa Gecme Bsn.): =P014
P003: Yiike Ge¢me Basinci (Yuke Gecme Bsn.): =P014 - 1.5 BAR

P004: Sebeke Basing Ariza Degeri (Seb Bsn Ariza): | =P014 + 1.0 BAR
P005: Sebeke Basing Uyar1 Degeri (Seb Bsn Uyari): | =P014 + 0.5 BAR
P008: Vida Basing Ariza Degeri (Vida Bsn Ariza): =P014 + 1.1 BAR
P009: Vida Basing Uyarn Degeri (Vida Bsn Uyari): =P014 + 0.6 BAR
2.2.2 Zamanlama Parametreleri

Cihaz ile ayarlanabilen tiim zamanlama parametreleri bu baslk altindadir.
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P021: Baslama Gecikmesi (Baslama Gecikme.):
Cihaz calistir komutu aldiginda bu parametreye girilen siire kadar bekler. Ne kadar siire kaldigi ekranin sag tarafinda
goralir.

PO22: Durma Stiresi (Durma Suresi):
Cihaz durdurma komutu aldiginda bu parametreye girilen siire kadar bekler. Ne kadar sire kaldigi ekranin sag tarafinda
gorulir.

P023: Hava Tahliye Stiresi (Hava Tahliye):
Kompresor durduktan sonra vidanin hava basincinin diismesi icin beklenen siredir. Bu siire icinde kompresor
cahistirllamaz.

P024: Bosta Calisma Stiresi (Bosta Calisma):
Cihaz calistir komutu aldiginda yike gegmeden dnceki bosta calisma siiresini belirtir.

P0O25: Tekrar Yiike Gecme Sliresi (Tekrar YukeGecme):

Yikte calismakta olan kompresorin bosa gecmesinin ardindan baslayan bosta calisma sireci sirasinda, sebeke
basincinin “P003 Yike Gegme Basincl” parametresine girilen degerinin altina diismesiyle bu parametreyle belirtilen
sure isletilir ve cihaz tekrar yiike gecer.

P0O26: Otomatik Bekleme Gecikmesi (Otomatik Bekleme):

Bosa ge¢me basincina ulasildiktan sonra kompresérin durdurulmasi icin beklenecek olan siire bu parametre ile
ayarlanir. Bu siire icinde kompresor bosta calisir. Bu parametre “P160 Kompresor Calisma Modu” parametresine girilen
degerin “Otomatik” secilmesi kosulu ile ¢calisir.

PO27: Elektrik Kesildi Gecikmesi (Elektrik Kesinti):

Kompresor calistirilirken olusan enerji kesintilerinde, tekrar enerjinin gelmesi ile bu parametre ile ayarlanan siire
sonunda cihaza calistirma konumuna gecer. ilgili parametreye “0” degeri girilerek enerji kesintisindeki otomatik
¢ahistirma fonksiyonu iptal edilir.

PO28: Yildiz Calisma Siiresi (Yildiz Suresi):
Motor yol verme asamasinda, motorun yildiz kontaktérinin ne kadar sire ¢alistirilacagi bu parametre ile ayarlanir.

P0O29: Ana Kontaktér Cekme Gecikmesi (Ana Kontak):
Yildiz kontaktori ‘niin ¢gekilmesinin ardindan bu parametreye girilen deger sonunda ana cikisi aktif edilir.

P030: Yildiz Ucgen Gegisi (Ucgen Gegis):
Yildiz kontaktori ‘nin pasif konuma gecmesinin ardindan bu parametreye girilen deger sonunda ticgen kontaktor gikisi
aktif edilir.

P031: On Isitma Yiikte Siiresi (On isitma Yiikte):
On 1sitma ¢alisma konumunda yiikte kalma siiresini belirtir.

P032: On Isitma Bosta Stiresi (On isitma Bosta):
On 1sitma ¢alisma konumunda bosta kalma siiresini belirtir.

P0O33: Sebeke Basinci Hata Gecikmesi (Seb Bsn Ariza):
Sebeke basinci ariza hatasi i¢in beklenen gecikme siresidir.

P0O34: Vida Basinci Hata Gecikmesi (Vida Bsn Ariza):
Vida basinci ariza hatasi i¢in beklenen gecikme siresidir.

P0O35: Basing Farki Hata Gecikmesi (Bsn Farki Ariza):
Basing farki ariza hatasi icin beklenen gecikme siiresidir.
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P0O36: Fan Maksimum Calisma Siiresi (Fan Calisma Sure):
Fan g¢alisma sarti devam ederken kompresor durursa bu siire boyunca fan ¢alismaya devam eder. Siire sonunda sicaklik
kosullarina bakilmaksizin fan durdurulur

PO37: Kurutucu Siresi (Kurutucu Suresi):
Kurutucu fonksiyonunun siiresidir. Bakiniz “7.10 Uygulama notu Kurutucu Fonksiyonlari,”

P0O38: Yeterlilik Gecikmesi (Yeterlilik Geck.):
“P013: Yeterlilik Basincl” parametresi ile ayarlanan yeterlilik basinci hatasi igin gecikme siresidir.

P0O39: Korna Siiresi (Korna Suresi):
Alarm olustugunda kornanin galisma siiresini belirtir. Bu stire sonunda korna susturulur.

P041: Booster Gecikmesi (Booster Gecikmesi):
Distk basing kontrolii sonrasi ariza bildirimi saglar.
2.2.3 Dijital Giris Parametreleri

Girislere Atabilecek Fonksiyonlar:
Girislere atabilecek fonksiyonlar ve agiklamalari asagidaki gibidir.

Yok: ilgili dijital girise herhangi bir fonksiyon atilmaz. Eger herhangi bir baglanti yapilmadi ise “Yok” olarak atanmasi
Onerilir.

Acil Stop: Acil stop girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda kompresor kosulsuz durdurulur.

Seperator: Separator filtresi tikali mUsiri girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda kompresoér kosulsuz
durdurulur.

YagBasinci: Yag basinci hatali girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda kompresor kosulsuz
durdurulur.

Faz Sirasi: Harici olarak takilacak faz sirasi rolesi hata girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda
kompresoér kosulsuz durdurulur.

Mot.Termik: Motor termik koruma rélesinin hata girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda kompresor
kosulsuz durdurulur.

Fan Termik: Fan termik koruma rélesinin hata girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda kompresor
kosulsuz durdurulur.

Uzak Calis: Uzaktan calistirma girisidir. Belirlenmis olan kontak tipine gore ilgili giris sinyali aktif oldugunda kompresére
baslama komutu génderilir. Giris sinyali kaldirildiginda ise kompresore dur komutu gonderilir.

Baslat Btn: Kompresorii uzak bir noktadan baslat tusu ile kontrol edebilmek icin kullanilan fonksiyondur. Bu fonksiyon
atandiginda ve giris aktif oldugunda Cihaz baslat tusuna basilmis oldugunu kabul eder.

Durdur Btn: Kompresorl uzak bir noktadan Durdur tusu ile kontrol edebilmek igin kullanilan fonksiyondur. Bu
fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda Cihaz Durdur tusuna basiimis oldugunu kabul eder.

Uzak Yuk: Uzaktan yik valfini kontrol etmek icin kullanilir. Kompresér modu otomatik olarak atandiysa, bu fonksiyon
herhangi bir dijital girise atandiginda kompresor otomatik-bekleme moduna alinir. Uzak yik girisine sinyal
uygulandiginda ise kompresor calismaya baslar. Uzak yik girisindeki sinyal kaldirldiginda ise kompresor otomatik
bekleme moduna alinir.

PTC: Bu fonksiyon sadece DI7 girisinde ¢alisir. Bu fonksiyon ilgili girise atandiginda asagidaki semadaki gibi Motor PTC

sinin DI7 girisine baglanmasi gerekir.
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YedekHatal: Birinci yedek ariza girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda kompresor kosulsuz
durdurulur. Bu hata mesaji istenirse degistirilebilir.

YedekHata2: ikinci yedek ariza girisidir. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda kompresér kosulsuz
durdurulur. Bu hata mesaji istenirse degistirilebilir.

Sh. Sivici: Basing anahtari ile calistirma uygulamasinda Sebeke basinci icin kullanilacak fonksiyondur. Kullanilacak olan
basing- sivici kompresoriin bosa ve yike ge¢cmesini saglayacak dijital sinyali ilgili dijital girise iletmektedir. Dijital
giristeki sinyalin durumuna gore kompresorin bosa veya ylike gecmesi saglanmaktadir. Bu fonksiyon aktif edildiginde
P002, PO03, P004, POO5, PO11 ve P012, P013, P0O33 ve P035 parametrelerinin bir 6nemi kalmamaktadir.

Vd Sivici: Basin¢ anahtari ile calistirma uygulamasinda Vida basinci icin kullanilacak fonksiyondur. Kompresorin
duragan durumundan calismaya baslayabilmesi icin vida basing degerini belirli bir degerin altinda olmasi
gerekmektedir. Kullanilacak olan vida sivici bu degerlendirmeyi yapip, ilgili dijital giristen kompresére ¢alismaya
baslayabilir sinyalini iletmektedir. Bu fonksiyon aktif edildiginde P0O07, P0O08, P009, PO11, P012, P034 ve P035
parametrelerinin bir 6nemi kalmamaktadir.

Hata Silme: Uzaktan ariza silme fonksiyonu. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda cihazdaki ariza giderildi
ise ariza silme islemi gerceklesir.

Kapak Agildi: Kompresor panel kapagi kontrol fonksiyonu. Bu fonksiyon atandiginda ve giris aktif oldugunda kompresor
kosulsuz durdurulur.

P0O44: Giris Fonksiyon 1:
Cihazin DI1 olarak tanimh 12 numarali terminallerindeki girise atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz “Girislere
Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “Acil Stop” dur.

P0O45: Giris Gecikme 1:
ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.

P0O46: Giris Kontak Tipi 1:
ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC normalde kapali olarak segilebilir.

P0O48: Giris Fonksiyon 2:
Cihazin DI2 olarak tanimh 13 numarali terminallerindeki girise atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz “Girislere
Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “Motor Termik” dir.

P0O49: Giris Gecikme 2:
ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.

PO50: Giris Kontak Tipi 2:
ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC normalde kapali olarak segilebilir.
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PO52: Giris Fonksiyon 3:
Cihazin DI3 olarak tanimh 14 numarali terminallerindeki girise atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz “Girislere
Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “Separator” dr.

PO53: Giris Gecikme 3:
ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.

PO54: Giris Kontak Tipi 3:
ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC normalde kapali olarak segcilebilir.

PO56: Giris Fonksiyon 4:
Cihazin D14 olarak tanimli 16 numarali terminallerindeki girise atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz “Girislere
Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “Faz Sirasi” dir.

PO57: Giris Gecikme 4:
ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.

PO58: Giris Kontak Tipi 4:
ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC normalde kapali olarak segilebilir.

PO60: Giris Fonksiyon 5:
Cihazin DI5 olarak tanimh 17 numarali terminallerindeki girise atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz “Girislere
Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “YagBasinci” dir.

PO61: Giris Gecikme 5:
ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.

P0O62: Giris Kontak Tipi 5:
ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC normalde kapali olarak segilebilir.

P0O64: Giris Fonksiyon 6:
Cihazin DI6 olarak taniml 18 numarali terminallerindeki girise atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz “Girislere
Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “Yedek Giris1” dir.

PO65: Giris Gecikme 6:
ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.

P0O66: Giris Kontak Tipi 6:
ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC normalde kapali olarak segilebilir.

PO68: Giris Fonksiyon 7:
Cihazin DI7 olarak tanimh 19 numarali terminallerindeki girise atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz “Girislere
Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “Yok” dur.

P0O69: Giris Gecikme 7:
ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.

PO70: Giris Kontak Tipi 7:
ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC normalde kapali olarak segilebilir.

PO72: Giris Fonksiyon 8:
Cihazin DI8 olarak tanimh 20 numarali terminallerindeki girise atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz “Girislere
Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “Fan Termik” dir.
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PO73: Giris Gecikme 8:
ilgili giris aktif olduktan sonra bu parametreye girilen deger sonunda cihaz girisi aktif kabul eder.

PO74: Giris Kontak Tipi 8:
ilgili girise ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC normalde kapali olarak segilebilir.

2.2.4 Dijital Cikis Parametreleri

Cikislara Atabilecek Fonksiyonlar:
Cikislara atabilecek fonksiyonlar ve aciklamalari asagidaki gibidir.

Yok: ilgili dijital ¢cikisa herhangi bir fonksiyon atilmaz. Eger herhangi bir baglanti yapilmadi ise “Yok” olarak atanmasi
onerilir.

Ana Kont: Ana Kontaktor baglantisinin yapilacagi ¢ikis fonksiyonudur.

Yildizken: Yildiz Kontaktor baglantisinin yapilacagi cikis fonksiyonudur.

Uggen Kont: Ucgen Kontaktdr baglantisinin yapilacag cikis fonksiyonudur.

Yk Valfi: Yik valfinin baglantisinin yapilacagi ¢cikis fonksiyonudur.

Ariza: Herhangi bir ariza durumunda cikis aktif olur.

Uyari: Herhangi bir uyari durumunda cikis aktif olur.

Arza+Uyari: Herhangi bir ariza veya uyari durumunda ¢ikis aktif olur.

Fan: Fan Kontaktor baglantisinin yapilacagi ¢ikis fonksiyonudur.

Yiikte: Kompresor calisir konumda ve selenoid valf aktif oldugu zaman gikis aktif olur.
Yiiksiiz: Kompresor ¢alisir konumda ve selenoid valf pasif oldugu zaman ¢ikis aktif olur.
Calistyor: Kompresor motorunun ¢alistigi durumlarda cikis aktif olur.

Duruyor: Kompresor motorunun durdugu durumlarda ¢ikis aktif olur.

Korna: Korna, siren veya benzeri uyari ekipmanlarinin baglanacagi ¢ikis.

Kurutucu-Z: Kurutucu ile ilgili ¢ikistir. Kompresér g¢alismaya basladigi andan itibaren (On-isitma, bosta ve yiikte)
kurutucu gikigi aktif edilir. Kompresor durduktan sonra P037 ile belirtilen stire kadar daha ilgili ¢ikis durumunu korur ve
bu slire sonunda kurutucu cikisi kesilir.

Kurutucu-S: Kurutucu ile ilgili ¢ikistir. Sicakhk2 senséri tarafindan olgiilen deger ile P181 ve P182'ye atanmis olan
degerlere gore kurutucu cikisi verilir. Kompresér calismaktayken (Bosta, yikte ve 6n-isitma durumlarinda) 2. sicaklik
sensoOrl tarafindan olglilen sicaklik degeri P181 ile belirtilen degerin Uzerine ¢iktiginda kurutucu cikisi aktif edilir.
Olgiilen sicakhgi degeri P182 ile belirtilen degere ulastiginda cikis kesilir.

Kompresor otomatik-bekleme, hava-tahliye veya durma konumuna gectiginde eger 6l¢llen sicaklik degeri P182 ile
belirtilen degere ulastiysa cikis kesilir aksi halde kompresér durduktan sonra P037 ile belirtilen siire kadar daha
kurutucu cikisi verilmeye devam edilir.

RSS Aktif: Calistirma kaynagi sadece Modbus, Dijital giris ya da Modbus+Dijital giris segildiginde ¢ikis aktif olur.

S.Alt Arz: Vida yag sicakligini “P174 Sicaklikl Dlsiik Hata” parametresine girilen degerin altina distiglinde ¢ikis aktif
olur.
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S.Ust Arz: Vida yag sicakhgini “P172 Sicaklikl Yiksek Hata” parametresine girilen degerin Ustline ¢iktiginda gikis aktif
olur.

S.Alt Uyr: Vida yag sicakhgini “P175 Sicaklikl Diisiik Uyar1” parametresine girilen degerin altina distigiinde ¢ikis aktif
olur.

S.Ust Uyr: Vida yag sicakhgini “P173 Sicakhk1l Yiksek Uyar1” parametresine girilen degerin Ustline ¢iktiginda gikis aktif
olur.

P1 Ariza: Sebeke basincini okuyan musirde bir hata olustugunda aktif olur.
P2 Ariza: Vida basincini okuyan misirde bir hata olustugunda aktif olur.
T1 Ariza: Vida sicakhigini okuyan musirde bir hata olustugunda aktif olur.
T2 Ariza: ikinci sicakligi okuyan misirde bir hata olustugunda aktif olur.

T2 D.Ariza: ikinci Sicaklik girisine baglanan misirin dlctiigi sicaklik “P186 Sicaklik2 Diisiik Hata” parametresine girilen
degerin altina disttgiinde cikis aktif olur.

T2 Y.Ariza: ikinci Sicaklik girisine baglanan misirin 6lctiigii sicaklik “P184 Sicaklik2 Yiiksek Hata” parametresine girilen
degerin Ustine g¢iktiginda ¢ikis aktif olur.

T2 D.Uyari: ikinci Sicaklik girisine baglanan misirin 6l¢tigii sicakhk “P187 Sicaklik2 Diisiik Uyari” parametresine girilen
degerin altina disttgiinde cikis aktif olur.

T2 Y.Uyari: ikinci Sicaklik girisine baglanan msirin 6l¢tigii sicaklik “P185 Sicaklik2 Yiiksek Uyarl” parametresine girilen
degerin stine ciktiginda ¢ikis aktif olur.

P0O92: Cikis Fonksiyon1:
Cihazin OUT1 olarak tanimli 35-37 numaral terminallerindeki Cikisa ait atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz
“Cikislara Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “Yok” tur.

P0O93: Cikis Gecikmel:
ilgili cikis bu parametreye girilen deger sonunda aktif olur.

P094: Cikis Kontak Tipil:
ilgili cikisa ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC normalde kapali olarak segilebilir.

P0O96: Cikis Fonksiyon?2:
Cihazin OUT2 olarak tanimli 35-36 numarali terminallerindeki Cikisa ait atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz
“Cikislara Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “Fan” dir.

PO97: Cikis Gecikme2:
ilgili cikis bu parametreye girilen deger sonunda aktif olur.

P0O98: Cikis Kontak Tipi2:
ilgili cikisa ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC normalde kapali olarak segilebilir.

P100: Cikis Fonksiyon3:
Cihazin OUT3 olarak tanimli 33-34 numarali terminallerindeki Cikisa ait atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz
“Cikislara Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “Yuk Valfi” dir.

P101: Cikis Gecikme3:
ilgili cikis bu parametreye girilen deger sonunda aktif olur.
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P102: Cikis Kontak Tipi3:
ilgili cikisa ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC normalde kapali olarak segilebilir.

P104: Cikis Fonksiyon4:
Cihazin OUT4 olarak tanimli 31-32 numarali terminallerindeki Cikisa ait atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz
“Cikiglara Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “Ucgen Kont” dir.

P105: Cikis Gecikme4:
ilgili cikis bu parametreye girilen deger sonunda aktif olur.

P106: Cikis Kontak Tipi4:
ilgili cikisa ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC normalde kapali olarak secilebilir.

P108: Cikis Fonksiyon5:
Cihazin OUTS olarak tanimli 30-32 numarali terminallerindeki Cikisa ait atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz
“Cikislara Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “YildizKont” dir.

P109: Cikis Gecikme5:
ilgili cikis bu parametreye girilen deger sonunda aktif olur.

P110: Cikis Kontak Tipi5:
ilgili cikisa ait kontak tipidir NO (normalde agik) veya NC normalde kapali olarak segilebilir.

P112: Cikis Fonksiyon6:
Cihazin OUT®6 olarak tanimli 29-32 numarali terminallerindeki Cikisa ait atanacak Fonksiyon parametresidir. Bakiniz
“Cikislara Atabilecek Fonksiyonlar” Varsayilan fonksiyon “Ana Kont” dir.

P113: Cikis Gecikme6:
ilgili ¢ikis bu parametreye girilen deger sonunda aktif olur.

P114: Cikis Kontak Tipi6:
ilgili ¢ikisa ait kontak tipidir NO (normalde acik) veya NC normalde kapali olarak segilebilir.

2.2.5 Servis Sureleri Parametreleri

P140 Servis Genel Siresi:
Genel servis slresinin zamani bu parametre ile ayarlanir.

P0141 Servis Rulman Sliresi:
Rulman bakim siresinin zamani bu parametre ile ayarlanir.

P142 Servis Yag Degisim Sliresi:
Yag degisim sliresinin zamani bu parametre ile ayarlanir.

P143 Servis Hava Filtresi Siiresi:
Servis Yag Degisim sliresinin zamani bu parametre ile ayarlanir.

P144 Servis Yag Filtresi Siiresi:
Hava filtresi degisim sliresinin zamani bu parametre ile ayarlanir.

P145 Servis Separatér Filtre Siiresi:
Separator filtresi degisim slresinin zamani bu parametre ile ayarlanir.
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P148 Servis Hata Aktivasyon:

P149 Servis Zamani Sifirlama:

Servis zamanini sifirlamak igcin bu parametre kullanilir. Hangi servis siresi sifirlanmak isteniyorsa bu parametre ile
secilir.

2.2.6 Sicaklik Parametreleri

P172 Sicaklik1 Yiksek Hata
Cihazin AN2 olarak tanimli 7-8 numarali terminallerine bagh vida sicaklik musirinin 6l¢tigi sicakhik bu parametreye
girilen degerin lizerine ¢iktiginda Cihaz “Sckl Ust Ariza” arizasi vererek kompreséri durdurur.

P173 Sicaklik1 Yiiksek Uyari
Cihazin AN2 olarak tanimli 7-8 numarali terminallerine bagh vida sicaklik misirinin 6l¢tligi sicaklik bu parametreye
girilen degerin lzerine ¢iktiginda Cihaz “Sck1 Ust Uyari” ikazi verir.

P174 Sicaklkl Duisiik Hata
Cihazin AN2 olarak tanimli 7-8 numarali terminallerine bagh vida sicaklik musirinin 6l¢tigi sicaklik bu parametreye
girilen degerin altina indiginde Cihaz “Sckl Alt Ariza” arizasi vererek kompresori durdurur

P175 Sicaklik1 Duisik Uyari
Cihazin AN2 olarak tanimli 7-8 numarali terminallerine bagh vida sicaklik misirinin 6l¢tigi sicaklik bu parametreye
girilen degerin altina indiginde Cihaz “Sck1 Alt Uyar1” ikazi verir.

P176 Sicaklik On Isitma

Cihaz ilk calistirma aninda AN2 olarak tanimli 7-8 numarali terminallerine bagh vida sicaklik musirinin 6lctigu sicaklik
bu parametreye girilen degerin altina ise sicaklik bu degerin lizerine ¢ikincaya kadar 6n isitma konumunda calisir.
Bakiniz “Uygulama notu On 1sitma”

P177 Sicaklik1 Sensér Tipi
Cihazin AN2 olarak tanimli 7-8 numarali terminallerine bagl vida sicaklik musirinin tipi bu parametre ile belirlenir.

P178 Sicaklik Birimi
Cihazin gosterim ve kontrol asamalarinda kullandigi sicaklik 6l¢ii birimi bu parametre ile ayarlanir

P179 Fan Calisma Sicakligi

Cihazin gikislarindan birinin fonksiyonu “Fan” olarak ayarlandi ise AN2 olarak tanimli 7-8 numaral terminallerine bagli
vida sicaklik misirinin 6lgtigl deger bu parametre ile girilen degerin lizerinde ise ilgili Fan ¢ikisi durma sicakhigina
ulasincaya kadar aktif edilir.

P180 Fan Durma Sicakligi

Cihazin gikislarindan birinin fonksiyonu “Fan” olarak ayarlandi ise AN2 olarak taniml 7-8 numaral terminallerine bagli
vida sicaklik msirinin Ol¢tigl deger bu parametre ile girilen degerin altinda ise ilgili Fan c¢ikisi calistirma sicakhgina
ulasincaya kadar pasif edilir.

P181 Kurutucu Calisma Sicakligi

Dijital cikis fonksiyonlarinda Kurutucu-Z ve Kurutucu-S olmak Uzere 2 farkh kurutucu fonksiyon yer almaktadir.
Kurutucu-S fonksiyonu secildiginde, kurutucu sinyal cikisi bu parametreye gore Uretilmektedir. Detaylar icin “Dijital
Cikis Fonksiyonlari” bolimind inceleyiniz.

P182 Kurutucu Durma Sicakligi

Dijital ¢ikis fonksiyonlarinda Kurutucu-Z ve Kurutucu-S olmak lizere 2 farkh kurutucu fonksiyon yer almaktadir.
Kurutucu-S fonksiyonu secildiginde, kurutucu sinyal cikisi bu parametreye gore Uretilmektedir. Detaylar icin “Dijital
Cikis Fonksiyonlari” bolimind inceleyiniz.

34
Kullanici Kilavuzu RO.6



CCS3200

P184 Sicaklik2 Yiiksek Hata
Cihazin AN4 olarak tanimli 3-4 numarali terminallerine bagl ikinci sicaklik misirinin ol¢tigi sicaklik bu parametreye
girilen degerin lizerine ¢iktiginda Cihaz “Sck2 Ust Ariza” ikazi verir.

P185 Sicaklik2 Yiiksek Uyari
Cihazin AN4 olarak tanimli 3-4 numarali terminallerine bagl ikinci sicaklik musirinin 6lctigi sicaklik bu parametreye
girilen degerin lzerine ¢iktiginda Cihaz “Sck2 Ust Uyar1” ikazi verir.

P186 Sicaklik2 Diisiik Hata
Cihazin AN4 olarak tanimli 3-4 numarali terminallerine bagh vida sicaklik misirinin 6l¢tligi sicaklik bu parametreye
girilen degerin altina indiginde Cihaz “Sck2 Alt Ariza” arizasi vererek kompresori durdurur

P187 Sicaklik2 Diisiik Uyari
Cihazin AN4 olarak tanimli 3-4 numarali terminallerine bagh vida sicaklik musirinin 6l¢tigi sicaklik bu parametreye
girilen degerin altina indiginde Cihaz “Sck2 Alt Uyari” ikazi verir.

P188 Sicaklik2 Sensér Tipi
Cihazin AN4 olarak tanimli 3-4 numarali terminallerine bagli ikinci sicaklik misirinin tipi bu parametre ile belirlenir.

P189 Sicaklik2 Modu
Cihazin AN4 olarak tanimli 3-4 numaral terminallerine bagh ikinci sicaklik misirinin ¢calisma sekli bu parametre ile
belirlenir. 3 farkli secenege ait aciklamalar asagidaki gibidir.

Kapali: ikinci sicakli musiri kullaniimadigi durumda kapali konumunda olmalidir.
Normal: Vida sicaklik msiri gibi tanimli degerlerin disinda uyari ve ariza verecek sekilde kullanim igin tanimlanir.

Fark: ikinci sicaklik misiri tarafindan élciilen deger birinci vida musiri tarafindan dlciilen degerden cikartilarak bu elde
edilen fark degerine gére hata/uyari durumlarinin olusturulmasi saglanir.

P190 Sicaklik Kompanzasyon Degeri

Terminal 7 ile 8 arasina baglanmis olan vida sicaklik misiri tarafindan 6lglilen deger bu parametre ile belirtilen
degerden daha disiik ise “P002 bosa gecme basincl” yerine asagidaki yeni bosa gecime basincina gére kompresor bosa
gecer.

BosaGeg¢meBasinci = PO03 + (P002 — P003)/4

P191 Vida Yagi Donma Onleme

Vida yaginin soguk havalarda donmasini engellemek igin kullanilabilir bir fonksiyondur. Kompresor soguk bir ortamda
uzun bir slre ¢alismayacaksa (6rnegin hafta sonu 2 giin boyunca) belirli araliklarla vida yaginin isitilmasi istenilebilir.
Bu durumda 1. sicaklik sensori ile olctlen deger P191 ile dlgllen degere ulastiginda kompresorin kisa siireligine
cahistirilmasi saglanir. Bu 6zelligi kullanmak istemiyorsaniz P91’in degerini-99.9°C yapabilirsiniz.

2.2.7 Sebeke Parametreleri

P200 Sebeke Dengesizlik %
Fazlar arasindaki dengesizligin denetlenmesi icin kullanilan parametredir.

P201 Sebeke Voltaj Diistik Hata

Cihaza “R-S-T” olarak tanimh “25-24-23” numarali terminale bagh Sebeke voltaji fazlarindan biri bu parametreye ile
belirten degerin altinda ise cihaz ilgili fazi belirterek ariza konumuna gecger ve motoru durdurur. Ariza gecikmesi 1
saniyedir.
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P202 Sebeke Voltaj Duistik Uyari
Cihaza “R-S-T” olarak tanimh “25-24-23” numarali terminale bagh Sebeke voltaji fazlarindan biri bu parametreye ile
belirten degerin altinda ise cihaz ilgili fazi belirterek uyari verir. Uyari gecikmesi 1 saniyedir.

P203 Sebeke Voltaj Yiiksek Hata

Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “25-24-23” numarali terminale bagh Sebeke voltaji fazlarindan biri bu parametreye ile
belirten degerin lzerinde ise cihaz ilgili fazi belirterek ariza konumuna geger ve motoru durdurur. Ariza gecikmesi 1
saniyedir.

P204 Sebeke Voltaj Yiiksek Uyari
Cihaza “R-S-T” olarak taniml “25-24-23” numarali terminale bagh Sebeke voltaji fazlarindan biri bu parametreye ile
belirten degerin lzerinde ise cihaz ilgili fazi belirterek uyari verir. Uyari gecikmesi 1 saniyedir.

P205 Sebeke Frekans Dlistik Hata

Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “25-24-23” numarali terminale bagli Sebeke frekansi bu parametreye ile belirten degerin
altida ise cihaz “Fre.Dusuk Ariza” mesaji belirterek ariza konumuna gecer ve motoru durdurur. Ariza gecikmesi 3
saniyedir.

P206 Sebeke Frekans Diistik Uyari
Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “25-24-23” numarali terminale bagli Sebeke frekansi bu parametreye ile belirten degerin
altida ise cihaz “Fre.Dusuk Uyar1” mesaji belirterek uyari belirtir. Uyari gecikmesi 2 saniyedir.

P207 Sebeke Frekans Yiiksek Hata

Cihaza “R-S-T” olarak tanimlh “25-24-23” numarali terminale bagh Sebeke frekansi bu parametreye ile belirten degerin
Uzerinde ise cihaz “Fre.Yuksek Ariza” mesaji belirterek ariza konumuna geger ve motoru durdurur. Ariza gecikmesi 2
saniyedir.

P208 Sebeke Frekans Yiiksek Uyari
Cihaza “R-S-T” olarak tanimli “25-24-23” numarali terminale bagh Sebeke frekansi bu parametreye ile belirten degerin
Uzerinde ise cihaz “Fre.Yuksek Uyar1” mesaji belirterek uyari belirtir. Uyari gecikmesi 2 saniyedir.

P209 Sebeke Baglanti Sekli
Ug farkh baglanti sekli mevcuttur:

1F-Notr:

3F-N6tr: Bu baglanti seklinde faz-n6tr gerilimleri 6lglilir ve bilgi Menusi, Faz Voltajlari ekraninda Vr, Vs ve Vt ifadeleri
gosterilir.

3F: Bu baglanti seklinde faz-faz gerilimleri 6l¢tlir ve bilgi Mendsl, Faz Voltajlari ekraninda Vrs, Vst ve Vrt ifadeleri
gosterilir.

P210 Sebeke Faz Sirasi Kontrolii
Faz sirasi denetiminin aktif veya pasif hale getirildigi parametremedir. Faz sirasi denetimi icin “P153 Sebeke Hata ve
uyarilan” parametresinin de aktif hale getirilmesi gerekmektedir.

P211 Sebeke Hata ve Uyarilari
Sebeke gerilimi, frekans kontroli ve frekans sirasi denetimlerinin aktif veya pasif hale getirildigi parametredir.

2.2.8 Genel Ayarlar

P220 Fabrika Sifresi
Fabrika seviyesindeki parametrelere erismek icin yetkili sifrenin ayarlandigi parametredir. Fabrika degeri 1923 ddr.
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P221 Servis Sifresi
Servis seviyesindeki parametrelere erismek icin yetkili sifrenin ayarlandigi parametredir. Fabrika degeri 1922 dir.

P222 Kullanici Sifresi
Kullanici seviyesindeki parametrelere erismek icin yetkili sifrenin ayarlandigi parametredir. Fabrika degeri 1934 dir.

P224 Maksimum Saatte Kalkis Sayisi
Kompresorin bir saat icinde maksimum kag sefer calistirilabilecegini belirler.

P225 Kompresér Calistirma Kaynagi
Panelin calistirma komutunu nereden alacaginin secildigi parametredir. Panel lizerinden, dijital giris ile uzaktan,
haberlesme ile uzaktan g¢alistirma segenekleri mevcuttur. Bakiniz “Uygulama notu Uzak ¢alistirma”

P226 Kompresér Calisma Modu
Panelin ¢alisma biciminin belirlendigi parametredir. Otomatik ya da Manuel segcilebilir.

Manuel mod secildiginde Sebeke basinci bosa gegme basincina ulastiginda, kompresér bosa alinir ancak kompresor
stirekli calismaya devam eder. Kompresoriin herhangi bir ariza olusmadigi ya da kullanici tarafindan dur komutu
gonderilmedigi siirece durmasi mimkiin degildir.

Otomatik mod secildiginde ise kompresor bosa gectikten belirli bir siire sonra halen Sebeke basinci yiike gegcme
basincinin {izerinde ise kompresor otomatik-bekleme konumuna alinir ve kompresér motoru durdurulur. Boylece
enerji tasarrufu saglanir.

Kompresor otomatik-bekleme modundayken Sebeke basincinin ylike gegme basincina ulasmasiyla birlikte kompresor
kendiliginden calismaya baslar. Kompresoriin calismaya baslamasini etkileyen parametreler PO03, P0O07, P023 ve
P229'dur.

P227 Bosta Calisma Stiresi S/D

Kompresoriin otomatik bekleme moduna ge¢me siiresini dinamik olarak eneriji tasarrufu saglanacak sekilde degistirir.
Bu fonksiyon P226- Kompresor Calisma Modu otomatik ise kullanilabilir. Kompresor bosa gegme basincina ulastiktan
sonra P026 parametresi ile belirtilen stire boyunca bosta ¢alismaya devam etmektedir. P227 - Bosta Calisma Suresi S/D
aktif edildiginde enerji tasarrufu saglanacak sekilde bu sire azaltilmaya calisilir. Eger otomatik-bekleme durumunda
gecen sire (Tauto) otomatik-bekleme moduna gegilmeden dnce kompresériin bosta calistirildigi siireden (Tbos) daha
blylkse, yani Tauto> Thos kosulu saglandiysa, kullanici tarafindan P026 ile atanmis otomatik gecikme siiresi kademe
kademe azaltilir. Azaltma miktari ise 30 saniyedir. Ancak bu azaltma islemi parametreye yansitilmaz. Dolayisiyla
herhangi bir nedenle cihazin enerjisi kesilirse, ¢alisma siiresi boyunca azaltiimis otomatik bekleme gecikme siresi
degeri kaybolur.

P228 Korna Modu
Eger Cikislardan birine korna fonksiyonu atanirsa bu korna cikisinin stireklimi yoksa kesikli mi ¢alisacagi bu parametre
ile belirlenir.

P229 Basin¢ Kaybi Onleme

Kompresor otomatik-bekleme modunda beklemekteyken Sebeke basinci yiike gegme basincina ulastiginda ¢alismaya
baslar ve ylike gecene kadar bazi asamalardan gecmek zorundadir. Bu asamalar belirli bir slireye ihtiya¢ duydugundan,
kompresor yike gecene kadar Sebeke basinci istenmeyen degerlere kadar disebilir. Bu fonksiyon bu durumun
dnlenmesi amaciyla kullanilmaktadir. iki farkli metot tanimlidir:

1. Yontem Adim: iterasyon tabanli adim metodudur. Her yiike gecme isleminin sonunda sebeke basincina bakilarak
yeni yiike gecme basing degeri 0.1 barlik adimlarla giincellenir. Ornegin; P003 ile belirtilen yiike gegme basinci 4bar ve
kompresor tam yike girdiginde Sebeke basinci 3.6 bar olarak 6lctilms ise bir sonraki yiike gecme basing degeri 4.1 bar
olarak ayarlanir boylece bir sonraki yiike ge¢me basing degeri PO03 yerine 4.1 bar olarak belirlenmis olur. POO3 ile

37
Kullanici Kilavuzu RO.6



CCS3200

belirtilen yike gecme basing degeri 4bar iken yapilan iterasyonlar sonucunda yilike gecme degeri 4.6bar’a kadar
ylkseldigi durumda, kompresdr otomatik-bekleme modundayken Sebeke basinci 4.6bar degerine dustliglinde
kompresoére baslama komutu génderilir ve eger kompresor yike gectiginde Sebeke basing sensori tarafindan olgilen
deger POO3 ile belirtilen 4bar degerinden daha biiylkse bu durumda bir sonraki kontrol dongiisu icin yiike gegcme basing
degeri 4.5bar olacak sekilde 0.1 azaltilarak giincellenir.

2. Yontem Egim: Mevcut basin¢ azalma ivmesi ve kompresorin yiike girmesi icin sayilan streler dikkate alinarak yeni
ylike gecme basing degeri hesaplanir. Boylece hizli bir basing azalmasi s6z konusu ise P003 ile belirtilen degere
ulasilmadan kompresori ¢alistirma komutu gonderilir.

P230 Parametre Kaydet/Kullan
Cihaz parametrelerini kaydetmek ve kaydedilen parametreleri geri cagirmak icin bu parametre kullanilir.

Hayir: herhangi bir islem gerceklestirmez.
Yedekle: Parametrelerin o an ki halini yedekler.
Kullan: Yedekle komutu ile saklanmis parametreleri geri yikler.

P232 Lisan Se¢imi
Cihazin dilinin ayarlandigi parametredir. Standart olarak cihazda Tiirkce ve ingilizce dili mevcuttur. Kullanici tanimli
olarak secildiginde USB lzerinden yilklenen 3. Dil aktif hale gelir. Bakiniz “Uygulama notu kullanici tanimh 3. Dil”

P233 Fabrika Ayarlarina Dén
Cihazda 2 farkli fabrika ayarlarina donme secenegi bulunmaktadir. Bunlar; cihazda gomll yer alan varsayilan degerler
ve USB-MSC lizerinden yiiklenebilen kullanici tanimli fabrika degerleridir.

Hayir: herhangi bir islem gergeklestirmez.
ENKO: Fabrika degerlerini cihaza yukler.

Kullanici Tanimhi: Cihaza USB uzerinden veya Prolink Konfig programi ile yuklenmis parametreleri yiikler. Bakiniz
“Uygulama notu Tanimli Parametreleri Yikleme Fonksiyonu”.

P234 Ariza Kayitlarini Temizle
Cihazdaki tim ariza kayitlari bu parametre ile silinir.

P235 Motor Calisma Stirelerini Sifirlama
Cihazdaki motor calisma ve yikte calisma sireleri bu parametre ile sifirlanir.

P236 Menu Logout Stiresi

Cihaz menide kaldigi zaman diliminde bu parametre ile belirlenen siire boyunca herhangi bir tusa basiimadiginda
menilden otomatik olarak cikilir. Ayrica meni i¢in giris yapildiktan sonra “P171 Menu Logout” parametresi ile ¢ikis
yapillmazsa burada belirtilen sire zarfi icinde sifresiz meniye giris yapilabilir.

P237 Menu Logout
Manuel olarak mentiden cikisi saglar. Boylece yapilacak bir sonraki meni girisinde sifre girisi ihtiyaci dogar.

P238 Dinamik Sifre Ayarlari (Dinamik Sifre)
Dinamik sifre ayarlarini bu parametreden yapabilirsiniz.

P239 Motor Slirticii Ayarlari (Motor Surucu)
Motor siriici ayarlarini bu parametreden yapabilirsiniz.

P340 Makine Seri Numarasi (Makine Seri No)

Makine seri numarasi bu parametreden girilir
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3. Donanimsal dzellikleri Terminal aciklamalari ve baglanti dnerileri

3.1. Dijital Girisler

Dijital girisler CCS3200 {n fabrika ayarlarina gére asagidaki sekilde baglanmalidir. Herhangi bir giristeki fonksiyon
CCS3200 iin parametrelerinden degistirilebilir. Degistirilen giris fonksiyonuna gére baglanti dizenlenmelidir.

Not: Cihazin +15V olarak tanimli 11 numarali ve 15 numarali terminallerinden cihaz tarafindan iiretilen ve girislere
baglanacak ekipmanlar icin kullanilacak 15 Vdc gerilim iretilmektedir. Bu terminallere disaridan voltaj
uygulanmamalidir. Uygulanmasi halinde cihaz arizalanir ve garanti digi kalir.

14 Yedek Giris
| ~~1  LFan Termik

_a——oﬁ'i—- Acil Durdurma

[ |[H——1——4 Motor Termik

[ |11 { Seperator Swictch
? D S § Faz Sirasi

= |H—1——1 Yedek Giris

[ [H——1—— vedex Giris

o —
oz —
ors —

+

b= ]
pis —
ors — ]
m7_/_f_:
DIE‘/%

GND

+15W

3.2. Dijital Cikislar

CCS 3200 irlinli 6 adet Role gikisina sahiptir. Bu gikislara ait teknik 6zellikler asagidaki gibidir.

e Nominal Voltaj

e Maksimum Anahtarlama Voltaji

e Nominal Akim

e Maksimum Akim

e Kontak Birakma Maksimum Zamani
e Kontak Cekme Maksimum Zamani
e Bounce Maksimum Siire

e Sertifikalar (Kullanilan réleye ait)

3.3. Analog Girig
3.4. Haberlesme

Kullanici Kilavuzu RO.6

: 250VAC

: 400VAC

1 6A

: 15A ( 4 sn. boyunca dayanilabilecek siire, duty-factor %10)
:5ms

: 10ms

: 4ms (kontagin stabil hale gelmesi)

: IEC 61810, UL 508
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4. Mekanik Ozellikler.
Agirhk 1420 gr.

Boyutlar :154,6 x 133 x 59,5 mm

Panel Kesim Olgiisi : 151 x 115 mm
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Genisleme Unitesi Montajli
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5. Baglanti Onerileri ve dikkat edilmesi gereken hususlar.
6. Garanti Kosullart:

7. Uygulama Notlari:

7.1. Uygulama notu Degisim ve bakim zamani sifirlanmasi

CCS3200 cihazinda 6 adet bakim zamani mevcuttur. Bakim zamanlarini sifirlamak igin, servis siireleri parametrelerinin
altindaki P149 Servis Zamani Sifirlama parametresine girilir, sifirlanmak istenen servis zamani yukari yon tusu ile
secilir, sifirlamak icin 3 sn onay tusuna basili tutulur. islem sonunda ekranda Hayir ifadesi goriiliir. Baska bir bakim
zamani sifirlanmak istenirse tekrar yukari yon tusu ile sifirlanmak istenen zaman segilip ayni islem tekrar edilir.

O Ve O tuslarina ayni anda basarak Parametreler mendisiine girin _ ,
O Tusuna _ ekranini goriinceye kadar basin, ardindan O tusuna basin. _

ekrani goralur

O Tuguna_ ekranini gériinceye kadar basin, ardindan G) tusuna basin _

Hayir ifadesinde imleg yanip séner.

O Tusuna sifirlamak istediginiz bakim zamanini ekranda goriinceye kadar basin. _
O Tusuna ekranda hayir gériinceye kadar basin. _,

Sectiginiz bakim zamani siresi sifirlandi.

isleminiz bittikten sonra Bilgi Ekrani>> Servis siireleri>> sifirladiginiz servis siirelerini gérebilirsiniz.

7.2. Uygulama notu Alarm ve Ariza sifirlama
Ana ekrandan O tusuna basarak 'Ariza Kayitlarl' bolimine gidiniz. ‘Ariza Kayitlari' ekranindayken, tekrar G) tusuna

basarak mevcut alarm ve arizalari gésteren bolime erisiniz. Mevcut arizalari temizlemek igin reset @ tusuna uzun
slre basili tutunuz. Bu islem, kayith tiim arizalari silecektir. Aktif bir alarmi kaldirmak igin ise Ana ekrandayken,

“reset’ tusuna 0 basiniz. Bu adimlar, ariza kayitlarinizi ydnetmenize ve gerektiginde alarmlari sifirlamaniza olanak

tanir.
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7.3. Uygulama notu Yazilim glincelleme

Yazilim glincelleme islemi herhangi bir programa ihtiya¢ duymadan Windows tabanl bir PC tizerinden USB printer
kablosu ile gergeklestirilebilir. Elinizdeki cihazin versiyonu, giincellemek istediginiz versiyondan ¢ok eski ise cihaz
parametrelerinin fabrika degerine donme riskine karsi yazilim giincelleme isleminin "ENKO Prolink Config" programi
ile yapilmasi tavsiye edilir.

CCS3200 Yazilim Giincellemesi Nasil Yapilir?
Cihazin yazilimini giincellemek igin asagidaki adimlar sirasiyla gergeklestirilir.
1. Cihazin enerjisi kesilir.

2. Durdurma e tusuna basil tutulur ve cihazin enerjisi tekrar verilir.

3. Cihaz lizerindeki RGB gostergesi sirayla kirmizi-mavi-yesil donglsiyle yanip sénmeye basladiysa durdurma
tusu birakilir.
4. Bilgisayarinizile cihaz arasinda USB kablosu takili degilse USB kablo baglantisini yapilir.
DT =T e

w
CCS3200 uzerindeki kirmizi gésterge yanip sénmeye baslar. .

5. PC lzerinden bilgisayarima girdiginizde 177kB toplam alani olan CCS3200-B isimli bir disk gorilir eger disk
toplam alani 177 kB’ tan farkli ise “Onemli Not 2” deki adimlar takip edilir, degilse bu diskin icinde
CCS3200_xyz.img seklinde bir dosya varsa dnce bu dosya silinir, ardindan gilincel yazihm dosyasi bu alana
kopyalanir.

NOT: Kopyalama sirasinda karsilasilan herhangi bir problemde diski bigimlendirerek problemin éniine
gecebilirsiniz. Bigimlendirme sirasinda hizli bigimlendir se¢enegi kaldiriimalidir!
NOT: Bos Bellek Alani 178kB, 179kB veya 180kB Sorunsali!

Bos disk alaninizin 177kB’dan farkl goziktigi durumlarda adim adim takip etmeniz gerekenler asagida
siralandig gibidir:

1. Cihazinizi boot-moda aldiktan sonra, bos bellek alani 177kB’dan farkli ise 6ncelikle cihazinizi
bicimlendiriniz.

2. Bilgisayarim dizinindeyken, ilgili alan1 "F5" tusuna basarak ya da herhangi bir bos alana sag tiklayip, agilan
pencereden "Yenile" ifadesini secerek gdrinimiin yenilenmesini saglayiniz

3. Eger bos disk alani 178kB ise 1 adet, 179kB ise 2 adet ve 180kB ise 3 adet, icerisinde birka¢ kelimenin yer
aldig1 metin belgesi olusturulmalidir.

4. Olusturdugunuz dosyalari ilgili disk alanina kopyalayiniz

5. Yiklemek istediginiz yazilim dosyasini ilgili disk alanina kopyalayiniz.
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Hippocrates

6. Kopyalama islemi tamamlandiktan sonra cihazin enerjisini kesip tekrar verilir, acilis ekrani mesajinda
ylklenen yazilim-versiyon degeri gorulir.

7.4 Uygulama notu Uzak galistirma

Yukari ve asag tuslarina ayni anda Uzun basin.

Sifreyi girin ve "Parametreler" menustne gidin.

Parametreler menusunden "Dijital Girigler " bolumuni segin ve
Enter tusuna kisaca basin.

Sectiginiz herhangi bir Dijital giris fonksiyonunu"Uzaktan ¢aligtirma”
olarak segin ve enter tusuna uzun basin. Ardindan Cikis yapin.

11}

Parametreler bélumineden genel ayarlara girin.

%

Galistirma Kaynaginda PAN-DI-MBS galistirma
modunu segerseniz "Panel-Dijital input ve Modbus”
zerinden panel kontrol etmenize olanak saglar.

Gahgtirma Kaynaginda "DI-MODBUS" calistirma
modunu segerseniz sadece Dijilal Inpul ve Modbus
Gzerinden paneli kontrol etmenize olanak saglar.

Galistirma Kaynaginda "Panel” galigtirma modunu istediginiz Galistirma Modunu segin
segerseniz sadece Panel Uzerinden paneli kontrol —

- enter tusuna uzun basarak onaylayin
etmenize olanak saglar ¥ ylay

Galigtirma Kaynaginda "ModbusRTU" calistirma
modunu secerseniz sadece Mudbus (zerinden
paneli kontrol etmenize olanak saglar

Galigtirma Kaynaginda “DijitalGrs" galistirma
modunu segerseniz sadece Dijital girigler
{izerinden paneli kontrol etmenize olanak saglar

NOT : Segtiginiz Dijital input kontak ucunun NO oldugundan emin olunuz

e

7.5 Uygulama notu acilis ekrani
Acilis ekrani degistirme islemi “ENKO Prolink” programi ile daha 6nce olusturulmus olan “welcome.bin” dosyasi
sayesinde, Windows tabanli bir PC (izerinden USB yazici kablosu ile gergeklestirilir.

CCS3200 Acilis Ekrani Nasil Degistirilir?

1. “Enko Prolink” programiile daha 6nce olusturulmus olan “welcome.bin” dosyasina ihtiyag vardir.

2. Acihs ekrani degistirilecek olan CCS-3200'e, eneriji verilerek agiimasi beklenir (Agilis sirasinda Stop butonuna
basiimamalidir. Bknz. “7.3 Uygulama notu Yazilim Giincelleme”).

3. CCS-3200'in USB portundan bilgisayar baglantisi saglanacak sekilde bir adet “USB Printer” kablosu ile PC
baglantisi kurularak, baglanti olusturulur.

4. Windows PC'nizde Bilgisayarim Klasortinlin altinda “USB Drive” cihazi kesfedilir.

5. “USB Drive” cihazinin disk alanina 1. adimda olusturulan “welcome.bin” dosyasi kopyalanir.
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6. Cihazin USB kablo baglantisi gikarihr.
7. Cihaz bir sonraki agilista Kullanicinin tanimladigi acilis ekrani ile baslamaya hazirdir.

7.6 Uygulama notu kullanici tanimli 3. Dil
CCS3200’e 3. Dil (kullanici tanimh) eklenmesi “ENKO Prolink” programi ile daha 6nce olusturulmus olan
“language.bin” dosyasi sayesinde, Windows tabanli bir PC lizerinden USB printer kablosu ile gerceklestirilir.

CCS3200 Kullanici Tanimh Dil Nasil Yuklenir?

1. “Enko Prolink” programi ile daha dnce olusturulmus olan “language.bin” dosyasina ihtiyac vardir.

2. Kullanici Taniml dil yiiklenecek olan CCS-3200'e, enerji verilerek aciimasi beklenir (Acilis sirasinda Stop
butonuna basiimamalidir. Bknz. “7.3 Uygulama notu Yazilim Giincelleme”).

3. (CCS-3200'in USB portundan bilgisayar baglantisi saglanacak sekilde bir adet “USB Printer” kablosu ile PC

baglantisi kurularak, baglanti olusturulur.

Windows PC’nizde Bilgisayarim Klasoriiniin altinda “USB Drive” cihazi kesfedilir.

“USB Drive” cihazinin disk alanina 1. adimda olusturulan “language.bin” dosyasi kopyalanir.

Cihazin USB kablo baglantisi gikarihr.

Cihaz parametrelerinden P.232 Lisan Segenegi parametresi, “Kullanici Tanimli (2)” olarak degistirilerek cihaz

konfigire edilmis olur.

No v s

7.7 Uygulama notu On isitma

Kompresor baslatildiginda, sistem ilk olarak “P176"’ parametresinde belirlenen sicaklik degerini kontrol eder. Eger
sicakhk bu degerin altindaysa, kompresorin vida mekanizmasini korumak icin 6n i1sitma stireci baslatilir. Bu siirecte,
“P031” (On Isitma Yukte) ve “P032” (On isitma Bosta) parametrelerine girilen siireler dikkate alinarak kompresér
bosta ve ylikte calistirilir. Bu donlisimla ¢alisma, vida mekanizmasinin zarar gérmesini engeller ve sistemin verimli bir
sekilde isinmasini saglar. “P176” parametresinde belirtilen sicaklik degerine ulasildiginda, 6n 1sitma slreci otomatik
olarak sonlandirilir ve kompresér normal ¢alisma moduna gecer. Bu 6zellik, kompresoriin soguk baslangic
kosullarinda daha giivenilir ve etkin bir sekilde galismasini saglar, vida 6mrini uzatir ve sistem verimliligini artirir.

Sicaklik (°C) A ) )
e ' Not: On isitma, kompresériin sojuk hava kosullarinda bile optimum performansla galismasini

saglar ve donma riskini azaltir. Ayrica, makinenin asinma ve yipranmasini énleyerek uzun

L}
b
]
YUKTE BOSTA! !
RS oz | .. pos),
] 1 1
: i . - 1
) 1
1 1
] L}
g ; : o [
-20 O 5 L 1'0 . 1'5 L 2'0 P Zaman(dakika)

Ana Menl ‘ye giris yapmak icin yukari ve asagi (a) tuslarina uzun basiniz ve sifre ile giris yaptiktan sonra,
'Parametreler' bolimiinden 'Zamanlama' se¢enegine gidiniz. Burada, yikte ¢alisma durumu igin 'On Isitma Yiikte
(P0O31)' ve bosta durum igin 'On Isitma Bosta (P032)' parametreleri girilir. Daha sonra, 'Parametreler' béliimiinden
'Sicaklik' ayarlarina gegilir. 'On Isitma Siniri (P176)' parametresi istenilen degere ayarlandiktan sonra giris @
butonuna 3 saniye basili tutularak ayarlar kaydedilir.
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7.8 Uygulama notu Yag donma 6nleme
Bu uygulama, kompresorin distk sicakliklarda veya soguk iklim kosullarinda glivenilir bir sekilde calismasini
saglayarak isletme verimliligini artirir ve donma kaynakli sorunlari 6nler. Ana meniden parametreler sicaklik

bolimine girin yag donma dnleme béliimiine gelin ve istenilen sicakhk degerini giris O tusuna 3 sn basin ve
kaydedin

7.9 Uygulama notu Basing anahtari ile ¢alistirma

Parametreler dijital girisler béliminden herhangi bir giris
segin “sb sivici” veya “vb sivici’”’ segenekleri alt menilerde
gelecektir. Hangi fonksiyon ile calistirmak isterseniz bu

menliden sec¢im yapabilirsiniz. Se¢im yaptiktan sonra onay
tusuna 3 sn basil tutun ve kaydedin
NOT: Basing anahtari aktif edilirse basing sensorini
dikkate almaz.

ﬁ NOT: Kontak tipini ayarlamayi unutmayin.

Kullanici Kilavuzu RO.6
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7.10 Uygulama notu Sicakliga bagl fan kontrolt fonksiyonu

Not: Cihazin AN2 olarak tanimli 7-8 numarali terminallerine bagh vida sicaklik musirinin 6l¢tigi deger asagidaki
uygulama aciklamasinda Vida Sicakhgi olarak belirtilecektir.

Dijital Cikislardan birinin fonksiyonu Fan olarak atandiginda; (Cihaz varsayilan degerlerinde Outl olarak tanimli 32-33
numarali gikisa Fan Fonksiyonu atanmistir).

“Vida Sicakhgi>= P129 Fan Galisma Sicakhigl” ise gikis aktif olur ve Fan galigir. Bu siiregte;

- Motora yol verme siireci boyunca yike gecilene kadar FAN ¢ikisi pasif kalir.
- Sistemde herhangi bir ariza olustugunda Fan ¢ikisi kesilir.
- Kompresoér durduktan sonra “Vida Sicakhgi> P129 Fan Calisma Sicakligi “olsa dahi Fan ¢ikisi “P36 Fan

- Maksimum Calisma Siiresi” parametresi ile belirlenmis stire kadar aktif kalir. Bu siire zarfinda 1. sicaklik sensori

tarafindan olgiilen vida sicakhgi “P129 Fan Calisma Sicakligl” parametresine girilen degerin altina diiserse Fan
cikisi pasif hale gecer.

“Vida Sicakhgi <= P130 Fan Durma Sicakligl” ise cikis pasif hale gecer ve Fan durur.

7.11 Uygulama notu Kurutucu Fonksiyonlari,
CCS 3200’de iki tip kurutucu fonksiyonu mevcuttur. Fonksiyonlar CC$3200 iin gikislarindan birine atandiginda
asagidaki gibi calisir.

Kurutucu-Z: Kurutucu ile ilgili cikistir. Kompresor ¢calismaya basladigi andan itibaren (On-isitma, bosta ve yiikte)
kurutucu cikisi aktif edilir. Kompresor durduktan sonra P037 ile belirtilen slire kadar daha ilgili ¢cikis durumunu korur
ve bu slire sonunda kurutucu gikisi kesilir.

Kurutucu-S: Kurutucu ile ilgili gikistir. Sicaklik2 sensori tarafindan olgiilen deger ile P181 ve P182’ye atanmis olan
degerlere gore kurutucu cikisi verilir. Kompresor calismaktayken (Bosta, yiikte ve 6n-isitma durumlarinda) 2. sicaklik
sensori tarafindan 6lgtlen sicaklik degeri P181 ile belirtilen degerin lizerine ¢iktiginda kurutucu gikisi aktif edilir.
Olgiilen sicakhgi degeri P182 ile belirtilen degere ulastiginda cikis kesilir.

Kompresor otomatik-bekleme, hava-tahliye veya durma konumuna gectiginde eger olcilen sicaklik degeri P182 ile
belirtilen degere ulastiysa ¢ikis kesilir aksi halde kompresor durduktan sonra P037 ile belirtilen siire kadar daha
kurutucu cikisi verilmeye devam edilir.

7.12 Uygulama notu Sebeke baglanti ve Faz sirasi kontrol(.

Faz sirasi kontroli icin Sebeke voltajlari cihaza baglandiginda Giris parametrelerinden P56 Giris Fonksiyon
parametresinin degeri mutlaka “Yok” yapilmali. Sebeke voltajlari baglandiysa “P210” ve “P211"” parametreleri aktif
yapilir. Sebeke voltajlari baglanmadiysa dijital girislerden birisi kullanilip faz sirasi kontrol edilebilir.

e —r
SRR o
A S | O ©
| o 1 ESC+-EMTER o O
— @ —/ |
N T s R Jy l,
2 |2 |2 | 25 Paranetraler Parantreler |

* * + + Seheke Arizslari |

|* T s R | F2lls Hetif

! y

DIEd-Fonk = idomn FazrSirasi Koruma
PEIZE: Yok F218> Aktif
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Sebeke voltajlari bagh degilse, faz sirasi kontroli icin mevcut girislerden herhangi birini kullanabilirsiniz. Bu, panelin
farkl kurulum senaryolarinda esnek bir sekilde kullanilmasini saglar. Ana meniye gidin ve “P056" parametresine
erisin. Burada, faz sirasi fonksiyonunu “DI04" girisine atayin. Bu adim, faz sirasi kontrolinin hangi dijital giris
Uzerinden yapildigini tanimlar. Sebeke arizalarini ve faz sirasi korumasini ydnetmek igin P211 (sebeke arizalari) ve
P210 (faz sirasi koruma) parametrelerini pasif konuma getirin. Bu, sebeke baglantisi olmadiginda faz sirasi

kontroliiniin dogru calismasini saglar.
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7.13 Uygulama notu Tanimli Parametreleri Yikleme Fonksiyonu.
Kullanici tanimh parametrelerin yiilklenmesi islemi “ENKO Prolink” programi ile daha 6nce olusturulmus olan
“userpars.bin” dosyasi sayesinde, Windows tabanli bir PC Gizerinden USB yazici kablosu ile gergeklestirilir.

CCS3200 Kullanici Tanimli Parametre Listesi Nasil Yiiklenir?

=

“Enko Prolink” programi ile daha 6nce olusturulmus olan “userpars.bin” dosyasina ihtiyac vardir.

2. Kullanici Taniml dil yiklenecek olan CCS-3200'e, eneriji verilerek agiimasi beklenir (Agilis sirasinda Stop
butonuna basilmamaldir. Bknz. “7.3 Uygulama notu Yazilim Giincelleme”).

3. (CCS-3200'in USB portundan bilgisayar baglantisi saglanacak sekilde bir adet “USB Printer” kablosu ile PC

baglantisi kurularak, baglanti olusturulur.

Windows PC’nizde Bilgisayarim Klasoriiniin altinda “USB Drive” cihazi kesfedilir.

“USB Drive” cihazinin disk alanina 1. adimda olusturulan “userpars.bin” dosyasi kopyalanir.

Cihazin USB kablo baglantisi ¢ikarihr.

Cihaz parametrelerinden P.233 Fabrika Ayarlarina Don parametresi “Kullanict Tanimli (2)” olarak

degistirilerek cihaz konfiglire edilmis olur.

No v s

7.14 Uygulama notu Elektrik Kesintisinde Otomatik Devreye Girme Fonksiyonu.
CCS3200, otomatik calisma konumunda ve kompresori galistiriyor ise; zamanlama

_ parametrelerinden P27 Elektrik kesildi gecikmesi parametresinin degeri “0” dan farkli

oldugunda saniye cinsinden girilen deger kadar siire bekler ve kompresori tekrar galistirir.
Elektrik kesildiginde otomatik galistirma fonksiyonunu devre disi birakmak icin P27 Elektrik

kesildi gecikmesi parametresi “0” yapilir.

Kullanici Kilavuzu RO.6
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7.15
Yaskawa — A1000 invertér Uygulamasi

Bu not, Yaskawa-A1000 serisi invertorlerin CCS-3200 ile uyumlu sekilde galistirilmasi igin gereken adimlari,
uygulamaya 6zgi degisen PID degerlerinin nasil ayarlanacagini ve alinabilecek giivenlik 6nlemlerini kapsar. Kurulum
yaparken bu talimatlari sirasiyla uygulayin. Bu icerik bircok kompresér uygulamasini ele alir; 6zel durumlar icin ENKO
Elektronik ile iletisime geginiz.

Fabrika Ayarlari

Eger farkl amaglar icin kullaniimis Yaskawa-A1000 invertoriinii CCS3200 iceren sisteme entegre etmek istiyorsaniz, ilk
olarak invertérii fabrika ayarlarina déndiirmelisiniz. iste bunun icin takip etmeniz gereken adimlar:

1. invertdr agildiginda, "M tusu ile "Programming" menisiine gidin.

2. "Enter" tusuna basarak "Programming" mendsiine girin. A1-00 parametresini ekranda géreceksiniz.

3. Fabrika ayarlarina donds icin A1-03 parametresini kullanin. "Enter" tusuyla parametre degisikligi ekranina
gecis yapin ve "2220: 2-wire Initial" secenegini belirleyin.

4. invertdriin gliciini kesin ve ekranindaki ifadeler kaybolana kadar bekleyin. Sonra invertérii yeniden
enerjilendirin.
invertdr ayarlarini kaydetmek isterseniz, mevcut parametreleri 02-03 parametresinin degerini '1' yaparak
kaydedebilir, boylece gerektiginde yeniden kullanabilirsiniz.

invertor Parametre Ayarlari

Yaskawa-A1000 invertoriinizi CCS3200 ile iletisim kurabilmesi icin asagidaki adimlari uygulamaniz gerekmektedir:

1. Haberlesme hizi, CCS3200 tarafindan sabit olarak belirlenen ve degistirilemeyen 19200 bps olarak
ayarlanmalidir.

Durma biti degeri '1' olarak ayarlanmalidir.

Eslik biti, yok anlamina gelen secenek ile ayarlanmalidir.

invertériin RS-485 portu icin Modbus protokolii secilmelidir.

Modbus slave adresi '1' olarak atanmalidir.

vk wnN

Ayrica, CCS3200 tarafindan etkinlestirilen invertoriin icindeki PID 6zelligi, motorun kontrol karakteristigini optimize
etmek lizere PID katsayilarini sisteme uygun sekilde ayarlamanizi gerektirir. Yaskawa invertor parametrelerine
erismek ve ayarlarini yapmak icin """ veya "\ " tuslarini kullanarak "Programming" mendsiine giris yapiniz.

Haberlesme Parametreleri

Haberlesme parametreleri H5 parametre grubu altinda yer almakta olup, haberlesme parametreleri asagidaki gibi
ayarlanmalidir:

H5-01 Serial Comm Adr =1
H5-02 Serial Baudrate = 41
H5-03 Parity = 02

H5-04 Serial Fault Sel = 33
H5-06 Transmit Wait TIM = 5ms
H5-07 RTS Control Sel =1
H5-09 CE Detect Time = 2.0sec

NouUuhs~wDNR
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Bu ayarlar yapildiktan sonra haberlesmenin baslayabilmesi icin invertoriin enerjisi kesilip tekrar verilmelidir.

PID Ayarlari

Motorun davranisini belirleyen PID katsayilari, "b5" parametre grubunda bulunur ve sisteminize uygun sekilde
ayarlanmalidir. iste bu katsayilarin agiklamalari:

1.

P- Kp: Oransal kazang, sistemin hizlica referans degerine ulasmasini saglar. Fakat asiri yliksek degerler sistemi
salinim yapmaya baslatabilir, bu yizden dikkatli ayarlanmalidir.

I-Ti veya ki: integral katsayisi, sistemin kalici hal hatasini gidermek igin kullanilir. Motorun daha yumusak
hizlanmasini ve yavaslamasini istiyorsaniz bu degeri artirabilirsiniz.

D- Td veya Kd: Tirev katsayisi, motor uygulamalarinda genellikle gerekli olmayabilir ciink(i motorlar tipik
olarak 2. derece sistemlerdir ve hizli dinamik tepkiye ihtiya¢ duyulmaz. Genellikle bu katsayi sifir olarak
ayarlanabilir.

Arzu edilen motor davranisi icin asagidaki invertér parametreleri uygun bir sekilde ayarlanmalidir. e Pr129
PID proportional band: Kazancg katsayidir.

Pr130 PID integral time: integral katsayidir

CCS3200 Parametre Ayarlari

Kullanilan motorun etiket degerlerine gére CCS3200 araciligiyla invertére gonderilecek motor bilgilerini iceren
parametrelerdir. Bu parametreler asagida siralandigi gibidir:

1.

10.

P250- Minimum Frekans: Kompresor yiikte ya da bosta ¢alismaktayken
Dusllebilecek minimum devir/frekansi belirtir.

P251- Maksimum Frekans: Kompresor yikte ¢alismaktayken motorun
Cikabilecegi maksimum devir/frekans degerini belirtir. Bu deger motor
Etiket frekansinin ¢ok lizerinde bir degere set edilmemelidir. Buradaki
insiyatif kompresor Ureticisine birakilmistir.

P252- Etiket Frekans: Motor Ureticisi tarafindan belirlenmis, motorun
Saglikli bir sekilde calisabilecegi nominal frekans degeridir. Ornegin
50Hz etiket frekansina sahip bir motorun 60Hz ile sirlilmemesi gerekir.
P253- Rampa Hizlanma Siiresi: Kompresor durmaktayken galisma
Komutu verildiginde, motorun hizlanmasi icin gereken siireyi belirtir.
P254- Rampa Yavaslama Siiresi: Kompresor ¢alismaktayken durdurma
Komutu verildiginde, motorun durdurulmasi icin gececek zamani belirtir.
Bu siirenin ¢ok kisa olmasi invertoriin bara gerilimini arttirip, yliksek
Gerilim hatasinin olusmasina neden olabilir.

P255- Kutup Cifti Sayisi

P256- Etiket Akim: Motorun uzun sireli calisabilecegi maksimum akim
Degerini belirtir.

P257- Etiket Voltaj: Bu degerin 400V yapilmasi uygundur.

P258- Gli¢ Faktori: Motorun cos ¢ degeridir

P259- Etiket Glici: Motorun aktif glicini belirten degerdir

Yukaridaki 10 adet parametre kompresor ¢alistiriimaya baslamadan 6nce
Ayarlanmasi gereken parametrelerdir. Kompresor ¢calismaktayken bu parametrelerde degisiklik yapilamaz.
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Baglanti Semasi :
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Mitsubishi- F800 invertdr Uygulamasi

Bu not, Mitsubishi- F800 serisi invertorlerin CCS-3200 ile uyumlu sekilde ¢alistirilmasi icin gereken adimlari,
uygulamaya 6zgi degisen PID degerlerinin nasil ayarlanacagini ve alinabilecek giivenlik 6nlemlerini kapsar. Kurulum
yaparken bu talimatlari sirasiyla uygulayin. Bu icerik bircok kompresor uygulamasini ele alir; 6zel durumlar icin ENKO

Elektronik ile iletisime geciniz.

Fabrika Ayarlari

Mitsubishi-F800 ile CCS3200 entegrasyonu icin invertori fabrika ayarlarina almadan 6nce:

1. invertdérii PU moduna gegirin.
2. Mode tusuna basarak parametre secme mendusiine gidin.
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3.

POT'u kullanarak "ALL.CL" ifadesini segene kadar gevirin. Bu, tiim parametrelerin fabrika ayarlarina
donmesini saglar.

POT'u cevirerek 0'1 1 yapin, ardindan SET'e basarak islemi onaylayin.

Fabrika ayarlarina almadan énce mevcut parametreleri kaydetmek isterseniz FR-Configurator programini
Kullanabilirsiniz.

invertér Parametre Ayarlari

CCS3200 ile haberlesebilmesi icin asagidaki adimlari izlemeniz gerekiyor:

vk wnN e

Haberlesme hizini 19200 olarak ayarlayin. Bu deger sabittir ve kullanici tarafindan degistirilemez.
Durma bitini 1 olarak ayarlayin.

Eslik bitini "yok" olarak segin.

invertdriin RS-485 portu icin Modbus protokoliinii segin.

Modbus slave adresini 1 olarak ayarlayin.

invertoriiniizdeki PID dzelligi CCS3200 tarafindan aktif edilir. PID katsayilarini sistem igin uygun sekilde ayarlayin.
Ayrintilar icin belirtilen bolime bakin. Mitsubishi invertor parametrelerine erismek icin MODE ve POT tuslarini
kullanarak istediginiz parametreye ulasabilirsiniz.

Haberlesme Parametreleri

Haberlesme parametreleri invertor paneli kullanilarak asagidaki gibi ayarlanmalidir:

1

2

3

. Pr331 RS-485 communication station number=1

. Pr332 RS-485 communication speed = 1921

. Pr333 RS-485 communication stop bit = 02

4. Pr334 RS-485 communication parity = 03

5

6

. Pr549 Protocol Selection = 14

. Pr77 Parameter Write Selection = 2

Bu ayarlar yapildiktan sonra haberlesmenin baslayabilmesi icin invertérin Enerjisi kesilip tekrar verilmelidir.

PID Ayarlari

Motorun davranisini belirleyen PID katsayilari, "b5" parametre grubunda bulunur ve sisteminize uygun sekilde
ayarlanmalidir. iste bu katsayilarin agiklamalari:

1.

P- Kp: Oransal kazang, sistemin hizlica referans degerine ulasmasini saglar. Fakat asiri yliksek degerler sistemi
salinim yapmaya baslatabilir, bu yizden dikkatli ayarlanmalidir.

I-Ti veya ki: integral katsayisi, sistemin kalici hal hatasini gidermek icin kullanilir. Motorun daha yumusak
hizlanmasini ve yavaslamasini istiyorsaniz bu degeri artirabilirsiniz.

D- Td veya Kd: Tiirev katsayisi, motor uygulamalarinda genellikle gerekli olmayabilir ¢linkli motorlar tipik
olarak 2. derece sistemlerdir ve hizli dinamik tepkiye ihtiya¢ duyulmaz. Genellikle bu katsayi sifir olarak
ayarlanabilir.

Arzu edilen motor davranisi icin asagidaki invertor parametreleri uygun bir sekilde ayarlanmalidir.

® b5-02 PID Gain: Kazang katsayidir.

* b5-03 PID | Time: integral katsayidir
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CCS-3200 Parametre Ayarlari

Kullanila
paramet

1.

oo N

Baglanti

n motorun etiket degerlerine gére CCS3200 araciligiyla invertére Génderilecek motor bilgilerini iceren
relerdir. Bu parametreler asagida siralandigi gibidir:

P250- Minimum Frekans: Kompresor yiikte ya da bosta ¢alismaktayken Dislilebilecek minimum
devir/frekansi belirtir.

P251- Maksimum Frekans: Kompresor yikte calismaktayken motorun Cikabilecegi maksimum devir/frekans
degerini belirtir. Bu deger motor Etiket frekansinin ¢ok tizerinde bir degere set edilmemelidir. Buradaki
inisiyatif kompresor Ureticisine birakilmistir.

P252- Etiket Frekans: Motor Ureticisi tarafindan belirlenmis, motor Saglikh bir sekilde calisabilecegi nominal
frekans degeridir. Ornegin 50Hz etiket frekansina sahip bir motorun 60Hz ile siirilmemesi gerekir.

P253- Rampa Hizlanma Siiresi: Kompresor durmaktayken calisma Komutu verildiginde, motorun hizlanmasi
icin gereken sireyi belirtir.

P254- Rampa Yavaslama Siiresi: Kompresor ¢alismaktayken durdurma Komutu verildiginde, motorun
durdurulmasi icin gececek zamani belirtir. Bu slirenin ¢ok kisa olmasi invertorin bara gerilimini arttirip,
yiksek Gerilim, Hatasinin olusmasina neden olabilir.

P255- Kutup Cifti Sayisl.

P256- Etiket Akim: Motorun uzun sireli calisabilecegi maksimum akim Degerini belirtir.

P257- Etiket Voltaj: Bu degerin 400V yapilmasi uygundur.

P258- Gli¢ Faktori: Motorun cos ¢ degeridir.

. P259- Etiket Gicl: Motorun aktif gliciini belirten degerdir.

Yukaridaki 10 adet parametre kompresor calistirilmaya baslamadan 6nce ayarlanmasi gereken
parametrelerdir. Kompresor calismaktayken bu parametrelerde degisiklik yapilamaz.

Semasi
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Danfoss-FC102 invertor Uygulamasi

Bu not, Danfoss-FC102 serisi invertorlerin CCS-3200 ile uyumlu sekilde calistirilmasi icin gereken adimlari,
uygulamaya 6zgi degisen PID degerlerinin nasil ayarlanacagini ve alinabilecek giivenlik 6nlemlerini kapsar. Kurulum
yaparken bu talimatlari sirasiyla uygulayin. Bu igerik birgok kompresér uygulamasini ele alir; 6zel durumlar igin ENKO
Elektronik ile iletisime geginiz.

Fabrika Ayarlari

Danfoss-FC102 ile CCS3200 entegrasyonu igin invertori fabrika ayarlarina almadan 6nce:

1. Danfoss parametre ekranina gidilerek P14-22 degeri 2[cihazi fabrika ayarlarina dondiirme] yapilmalidir.

2. Danfoss'un fabrika ayarlarina donebilmesi icin inverter'in enerjisi kesilip tekrar verilmeli; bu sirada ekranda
Initializing ibaresi belirecektir.

3. Ardindan P14-22'nin tekrar O[Normal operation] degerine dondigl teyit edilmeli aksi durumda bu
parametrenin degeri 0 yapiimalidir.

CCS3200 Sabit Haberlesme Parametreleri:

UnitID: 1

Baud Rate: 19200
Data Bits: 8
Parity: None
Stop Bit: 1

vk wh e

Danfoss Haberlesme Parametre Ayarlari:

Protokol (8-30): Modbus-RTU

Adres (8-31): 1

FC Baglanti Noktasi Baud Hizi (8-32): 19200
Denklik / Dur Bitleri (8-33): None Parity, 1 Stop bit

HwnNe

Giivenlik ve Durma Ayarlari

e Haberlesme kesildiginde inverterin durmasi icin:
General settings P8.03 siire olarak 10 saniye
P8.04 islevi olarak stop secilir.

CCS-3200 Parametre Ayarlari

Kullanilan motorun etiket degerlerine goére CCS3200 araciligiyla invertore Gonderilecek motor bilgilerini iceren
parametrelerdir. Bu parametreler asagida siralandigi gibidir:

1. P250- Minimum Frekans: Kompresor ylikte ya da bosta ¢calismaktayken Dusiilebilecek minimum
devir/frekansi belirtir.

2. P251- Maksimum Frekans: Kompresor yiikte calismaktayken motorun Cikabilecegi maksimum devir/frekans
degerini belirtir. Bu deger motor Etiket frekansinin ¢ok lizerinde bir degere set edilmemelidir. Buradaki
inisiyatif kompresor Ureticisine birakilmistir.

3. P252- Etiket Frekans: Motor Ureticisi tarafindan belirlenmis, motor Saglkl bir sekilde ¢alisabilecegi nominal
frekans degeridir. Ornegin 50Hz etiket frekansina sahip bir motorun 60Hz ile siiriilmemesi gerekir.
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4. P253- Rampa Hizlanma Siiresi: Kompresoér durmaktayken galisma Komutu verildiginde, motorun hizlanmasi
icin gereken sireyi belirtir.

5. P254- Rampa Yavaslama Siiresi: Kompresor ¢alismaktayken durdurma Komutu verildiginde, motorun

durdurulmasi icin gececek zamani belirtir. Bu siirenin ¢ok kisa olmasi invertoriin bara gerilimini arttirip,

ylksek Gerilim, Hatasinin olusmasina neden olabilir.

P255- Kutup Cifti Sayisi.

P256- Etiket Akim: Motorun uzun sireli ¢alisabilecegi maksimum akim Degerini belirtir.

P257- Etiket Voltaj: Bu degerin 400V yapilmasi uygundur.

P258- Gli¢ Faktori: Motorun cos ¢ degeridir.

10. P259- Etiket Giici: Motorun aktif gliclinii belirten degerdir.
Yukaridaki 10 adet parametre kompresor calistirilmaya baslamadan dnce ayarlanmasi gereken
parametrelerdir. Kompresor calismaktayken bu parametrelerde degisiklik yapilamaz.

LN

PID Ayarlari

Motorun davranisini belirleyen PID katsayilari sisteminize uygun sekilde ayarlanmalidir. iste bu katsayilarin
aciklamalarr:

1. P-Kp: Oransal kazang, sistemin hizlica referans degerine ulasmasini saglar. Fakat asiri yliksek degerler sistemi
salinim yapmaya baslatabilir, bu yizden dikkatli ayarlanmalidir.

2. I-Tiveya ki: integral katsayisi, sistemin kalici hal hatasini gidermek igin kullanilir. Motorun daha yumusak
hizlanmasini ve yavaslamasini istiyorsaniz bu degeri artirabilirsiniz.

3. D-Tdveya Kd: Tirev katsayisi, motor uygulamalarinda genellikle gerekli olmayabilir ¢linkli motorlar tipik
olarak 2. derece sistemlerdir ve hizli dinamik tepkiye ihtiya¢ duyulmaz. Genellikle bu katsayi sifir olarak
ayarlanabilir.

4. Arzu edilen motor davranisi igin asagidaki invertdr parametreleri uygun bir sekilde ayarlanmalidir.

invertor Parametre Ayarlari

invertdriin CCS3200 ile haberlesebilmesi icin asagidaki alt bolimlerdeki adimlari takip etmelisiniz. Ozetle yapilmasi
gerekenler ayarlar asagidaki gibidir:

1. Haberlesme hizi1 19200 olarak ayarlanmalidir. Bu deger CCS3200 tarafinda sabittir ve kullanici tarafindan
degistirilemez.

2. Durma biti2 degeri 1 yapiimalidir.

3. Eslik biti3 degeri "yok" anlamina gelen ifade secilmelidir.
4. invertériin RS-485 portu icin modbus protokolii segilmeli.
5. Modbus slave adresi 1 olarak atanmalidir.,

Baglanti Semasi
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Baglanti Semasi
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ABB-ACS580 invertor Uygulamasi

Bu not, ABB-ACS580 serisi invertorlerin CCS-3200 ile uyumlu sekilde ¢ahistirilmasi igin gereken adimlari, uygulamaya
6zgl degisen PID degerlerinin nasil ayarlanacagini ve alinabilecek glvenlik 6nlemlerini kapsar. Kurulum yaparken bu
talimatlari sirasiyla uygulayin. Bu icerik bircok kompresor uygulamasini ele alir; 6zel durumlar igin ENKO Elektronik ile
iletisime geciniz.

CCS-3200 Parametre Ayarlari

Kullanilan motorun etiket degerlerine gdére CCS3200 araciligiyla invertére Génderilecek motor bilgilerini iceren
parametrelerdir. Bu parametreler asagida siralandigi gibidir:

1. P250- Minimum Frekans: Kompresor ylikte ya da bosta ¢calismaktayken Disllebilecek minimum
devir/frekansi belirtir.

2. P251- Maksimum Frekans: Kompresor yukte calismaktayken motorun Cikabilecegi maksimum devir/frekans
degerini belirtir. Bu deger motor Etiket frekansinin ¢ok (izerinde bir degere set edilmemelidir. Buradaki
inisiyatif kompresor Ureticisine birakilmistir.

3. P252- Etiket Frekans: Motor Ureticisi tarafindan belirlenmis, motor Saglikh bir sekilde calisabilecegi nominal
frekans degeridir. Ornegin 50Hz etiket frekansina sahip bir motorun 60Hz ile siiriilmemesi gerekir.

4. P253- Rampa Hizlanma Siresi: Kompresor durmaktayken ¢alisma Komutu verildiginde, motorun hizlanmasi
icin gereken sireyi belirtir.
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5. P254- Rampa Yavaslama Siiresi: Kompresor calismaktayken durdurma Komutu verildiginde, motorun
durdurulmasi icin gececek zamani belirtir. Bu slirenin ¢ok kisa olmasi invertoriin bara gerilimini arttirip,
ylksek Gerilim, Hatasinin olusmasina neden olabilir.

6. P255- Kutup Cifti Sayisi.

7. P256- Etiket Akim: Motorun uzun sireli calisabilecegi maksimum akim Degerini belirtir.

8. P257- Etiket Voltaj: Bu degerin 400V yapilmasi uygundur.

9. P258- Gli¢ Faktori: Motorun cos ¢ degeridir.

10. P259- Etiket Gici: Motorun aktif gliclinii belirten degerdir.

Yukaridaki 10 adet parametre kompresor ¢alistirilmaya baslamadan 6nce ayarlanmasi gereken
parametrelerdir. Kompresor ¢calismaktayken bu parametrelerde degisiklik yapilamaz.
PID Ayarlari
Motorun davranisini belirleyen PID katsayilari sisteminize uygun sekilde ayarlanmalidir. iste bu katsayilarin
aciklamalarr:

1. P-Kp: Oransal kazang, sistemin hizlica referans degerine ulasmasini saglar. Fakat asiri yliksek degerler sistemi
salinim yapmaya baslatabilir, bu yizden dikkatli ayarlanmalidir.

2. I-Tiveya ki: integral katsayisi, sistemin kalici hal hatasini gidermek igin kullanilir. Motorun daha yumusak
hizlanmasini ve yavaslamasini istiyorsaniz bu degeri artirabilirsiniz.

3. D-Tdveya Kd: Tirev katsayisi, motor uygulamalarinda genellikle gerekli olmayabilir clinkii motorlar tipik
olarak 2. derece sistemlerdir ve hizli dinamik tepkiye ihtiya¢ duyulmaz. Genellikle bu katsayi sifir olarak
ayarlanabilir.

4. Arzu edilen motor davranisi icin asagidaki invertdr parametreleri uygun bir sekilde ayarlanmalidir.

Baglanti Semasi
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CCS 3200 BASIC CONNECTION DIAGRAM o P
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